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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

Bezpecnostné pokyny

Pred inStalaciou, prevadzkou, udrzbou alebo kontrolou sa riadte tymto ndvodom na obsluhu.
V tejto prirucke su bezpecnostné opatrenia vyznacené textom "VAROVANIE" alebo
"UPOZORNENIE".

A Oznacuje potencidlne nebezpecnu situaciu, ktorej ak sa neda vyhnut,
VAROVANIE moze mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie. Oznacuje potencialne
nebezpend situaciu, ktorej, ak sa neda vyhnut, spésobi malé alebo stredné zranenie a poskodi
zariadenie. Tento symbol sa tieZ pouZziva na varovanie pred akymikolvek bezpeénostnymi
operaciami.

PouZitie pohonu mimo rozsahu Specifikacie Specifikovanej v
technickych Specifikaciach moze spdsobit poruchu alebo
poskodenie komponentov pohonu. Vo vynimo¢nych pripadoch hrozi nebezpecéenstvo
prehriatia, riziko vznietenia, poskodenia majetku a zdravia alebo straty na Zivotoch.

AUPOZORNENIE

* POZNAMKA oznaduje potrebni operaciu na zabezpedenie spravneho chodu zariadenia.

Vystrazné znacky s umiestnené na prednom kryte menica. Pri pouzivani menica frekvencie
dodrzZujte tieto pokyny.

VAROVANIE

¢ Instalovat toto zariadenie méze len osoby na to spdsobilé podla zakona

¢ Pred inStalaciou alebo prevadzkou postupujte podla pokynov v navode.

* Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vsetky napajacie kable.
e Pockajte aspor 10 minut, kym sa kondenzatory DC zbernice vybiju.

e Pouzivajte spravne uzemnenie

o Nikdy nepripajajte striedavy prud AC k vystupnym U V W svorkam menica

Bezpecnostné podmienky a ochrana pre IEC aplikacie

*Bezpecénost a ochrana musi byt zabezpecena podla IEC 60364 a podla dalsich miestnych noriem
a predpisov pre elektricku instaldciu

Vyrobca strojového zariadenia zabezpedi (plati pre staciondrne zariadenia a ich moduly), aby
nadprudové ochrany na strane siete prerusili obvod do 5 sekund.

Statické vyboje na povrchoch alebo rozhraniach, ktoré nie si vSeobecne pristupné (napr.
Koncové koliky alebo konektorové koliky), mdzu spdsobit poruchy. Preto pri praci s pohonmi
alebo komponentmi pohonu je potrebné dodrziavat ochranné opatrenia ESD.



Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric
Vseobecné zasady bezpecnosti

Menice frekvencie vyuZivaju pre svoju ¢innost aj nebezpec¢né napatie a ovladaju rotujice
mechanické Casti, ktoré mozu byt nebezpecné. Ochrana priameho kontaktu s PANV (pre
napétie do 60V podla EN61800-5-1) je povolena iba v prepojenych priestoroch a v suchych
vnutornych priestoroch.

Ak tieto podmienky nie st splnené, musia sa vykonat iné ochranné opatrenia proti Urazu
elektrickym priddom, ako je napriklad ochranna izolacia. Kazdy menic frekvencie musi byt v
zdsade uzemneny. Pretoze zvodovy prud meni¢a moze byt vacsi ako 30 mA striedavého pradu,
je potrebné dobré uzemnenie. Minimalna velkost ochranného vodi¢a musi zodpovedat
miestnym bezpecnostnym podmienkam pre zariadenia s vysokymi zvodovymi prdadmi.

ﬁ VAROVANIE Aplikaci,e s odrusovacimi filtrami sa mo6Zu pripajat len k napdajacim sietam
s nulovym bodom.

Namontujte preto frekvenény meni¢ na kovovi montaznu dosku. Montazna doska nesmie byt
natreta a musi mat dobru elektrickd vodivost. Je prisne zakdzané odpojit sa od siete zo strany
motora, ak menic bezi a vystupny prad sa nerovna nule.

Rovnako sa musia dodrZiavat najma vSeobecné a regionalne ustanovenia o instalacii a
bezpecnosti pre pracu na zariadeniach s nebezpeénym napatim (EN61800-5-1), ako aj prislusné
ustanovenia tykajuce sa spravneho pouZivania nastrojov a osobnych ochrannych prostriedkov
(o0oP).

A\IAROVANIE Vo vsetkych prevadzkovych rezimoch ovladacich zariadeni musi byt

zariadenie na nuidzové zastavenie v sulade s EN 60204, IEC 204 (VDE 0113)
funkéné. Neschopnost nudzového vypinacieho zariadenia nesmie viest k nekontrolovanému
alebo neurcitému opatovnému spusteniu zariadenia. PouZivanie radiovych zariadeni (napr.
Vysielaciek alebo mobilnych telefénov,) v bezprostrednej blizkosti zariadenia, méze narusit
funkciu bezpecnostnych zariadeni.

Tento pristroj zodpoveda nasledujucim normam:

EN 60947-4-2 (Polovodicové regulatory a spustanie striedavych motorov)
EN 60204-1 (Pracovné stroje)

EN 50081-1 (EMC vyZarovanie)

EN 61000-6-2 (Odolnost v priemyselnom prostredi)
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Vzhladom k neustdlemu zlepSovaniu produktov, mézu byt niektoré udaje zmenené bez
predchdadzajiceho upozornenia, preto preventivne kontrolujte pritomnost vydania novych
verzii ndvodov na webovych strankach spolocnosti

VYBO Electric a.s. (www.vyboelectric.sk a www.vyboelectric.cz)

15045001
1SO 14001

BUREAU VERITAS

BUREAUVERITAS Certification
Certification

1SO 9001 y/

Névod na obsluhu a instalaciu frekvenéného menica A550 PLUS
Verzia: V.6.0
Datum revizie: September 2024


http://www.vyboelectric.sk/

Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

Kapitola 1: Technické parametre a popis

1.1 Parametre menica frekvencie A550 PLUS
A 550 PLUS
" v 1PH vstup / 3 PH vystup AC 230V 50/60Hz...typ: 2S.....
Mer:c‘:;’l'(tfe:igat'e' 1PH vstu:)) // 1PH V\\'//stus AC 230V 50//60Hz...t\\//§: 25...5
3PH vstup / 3 PH vystup AC 400V 50/60Hz... typ: 4T.....
Rozsah napétia vstup 230V: 170V -240V; 400V:330V-440V
Rozsah napadtia vystup 230V:0-230V; 400V:0-400V

Sp6sob riadenia 3 fazova sinusova pulzovo-sirkova modulacia PWM

Prevadzkovy stav / Definovanie alarmu / Interaktivne
Nastavena frekvencia, skuto¢na vystupna frekvencia,vystupny prud,

Indikacia
vystupné otacky, napatie DC zbernice, vystupné napatie, atd.

Rozsah vys. frekvencie 0.10 Hz a7 999.9 Hz

Cislicovy vstup: 0.01 Hz,

Rozlisenie nastavenej
Analdégovy vstup: 0.1% max. vystupnej frekvencie

frekvencie

PretaZitelnost 150% po dobu 60 sekind

Analdgovo : méze byt zvoleny 0 az 10 V alebo 4 az 20 mA;
Cislicovo : zadanie pomocou ovladacieho kolieska na
ovladacom paneli alebo cez RS485 alebo tla¢idlom HORE/DOLE.
Moznost kombinacie vstupov frekvencie X+Y; X-Y; Prepinanie medzi X
aY... Pozn.: AVI svorky je mozné poufZit na vyber analégového
napatového vstupu (0 -10 V) alebo analégovy prudovy vstup
(4 - 20 mA) cez spinac J2.

Automatické riadenie: automatické zvysenie krutiaceho momentu pri

zatazeni pohonu.
Manudlne riadenie: umozniuje nastavit 0.0 — 30.0 % zvySenie
kratiaceho momentu manualne podla potreby.

Nastavenie frekvencie

Riadenie zvysenia
krutiaceho momentu

4 multifunkéné vstupné svorky, realizujuce funkcie vratane riadenia

Multifunkéna vstupna rychlosti patnastich sekcii, chod programu, Stvorstupriovy spinac

svorkovnica rychlosti zrychlenia / spomalenia, UP/DOWN funkcia a nidzové
zastavenie a dalsie funkcie

1 multifunkénd vystupna svorkovnica pre zobrazenie behu, nulove;j
rychlosti, pocitadla, vonkajsej abnormality, programovych operacii a
dalsich informacii a upozorneni. Programovatelné relé volitelné NO
alebo NC logika pomocou J4, alebo zmenou parametra.
0az999.9s..... ¢as zrychlenia / spomalenia mozno nastavit
individualne.
Zabudovany PID regulator

Multifunkéna vystupna
svorkovnica

Nastavenie ¢asu
zrychlenia / spomalenia
PID regulator
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VYBO Electric

Pridavné funkcie
JOG; PLC;Swing
DC brzdenie
Dynamické brzdenie

JOG (typovanie); Swing (skokova)frekvencia; PLC funkcie
DC brzdenie: je mozné pouZit pri Starte a zastaveni, ale len do urditej
frekvencie (nastavujeme brzdnd silu, ¢as a sposob prevadzky)
Dynamické brzdenie: umoziiuje brzdenie motoru a zataze v celom
rozsahu frekvencii

Riadenie na
konstatntny tlak
Funkcie: hP,LP,SLP,LL

Rezim ,spanku” SLP; detekcia vysokého tlaku hP; detekcia nizkeho
tlaku LP; nutena cirkulacia kvapaliny proti zamfzaniu;
Reguldcia prietoku; detekuje chod ,,na sucho” LL;
Regulacia PID na konstatny tlak

Typ komun. rozhrania

MODBUS

RS485

Standardna komunikaéna funkcia RS485 (MODBUS RTU)

V/F riadenie

Nastavenie V/F krivky pre splnenie poZiadaviek zataZenia.

Pevna rychlost

Styri multifunkéné vstupné svorkovnice, moZete nastavit 4
pevné rychlostné sekcie

Bezpelnostna funkcia
STO

Systém cez STO v nudzovych pripadoch zastavi pohon a po zastaveni
odpoji vystupné obvody menica

Auto. regulacia napétia

MobzZe byt zvolena automaticka reguldcia napatia

Pocitadlo

Zabudované 2 skupiny pocitadiel

Presnost vystupne;j fr.

0.01 Hz

Prepétie Moze byt nastavend ochrana pred prepatim
Podpatie Mbze byt nastavena ochrana pred podpatim
Iné ochrany Skrat na vystupe, nadprud, blokovanie parametrov atd.

EMC kompatibilita

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;1EC 61000-4-11; IEC 61000-4-5

Standardy

EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. Prostredia
EN 61800-3:2004+A1:2012; EN 618-5-1:2007+A1:2017

Okolita teplota

-10°C to 40°C (bez namrazy)

Okolita vihkost

Max. 95% (bez kondenzacie) IEC 60068-2-3

Nadmorska vyska

Pod 1000 m.n.m.

Vibracie

Max. 0.5 g ; IEC 60068-2-6

Chladiaci rezim

Nutené chladenie vzduchom

Stupen krytia

IP 20; vyhovuje EN/IEC 61800-5-1

Spbsob montaze

Na stenu, alebo na 35 mm DIN listu

InStalacia v prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slneénému Ziareniu, soli,
prachu, korozivnemu alebo horlavému plynu, dymu, pare.
Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .Odolnost proti znedisteniu prachom 3S3EN/IEC

60721-3-3.
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1.2 Tovarensky Stitok

MODEL: A550-2S0015 PLUS

INPUT: 1PH 230V 50Hz/60Hz
OUTPUT: 3PH 230V 7.0A 150%60s
FREQ. RANGE: 0.0 -999Hz 1.5kW

22081774410-1000-6 C€

Model: A550-2S 0015 PLUS — Typ s rozsirenymi funkciami

——Vykon menica: 0015 = 1,5 kW

. Napatovy rozsah 2S: 1 PH AC 230V VSTUP/ 3PH AC 230 V VYSTUP
2S...S: 1 PH AC 230V VSTUP/ 1PH AC 230 V VYSTUP
4T: 3 PH AC 400V VSTUP/ 3PH AC 400 V VYSTUP

Séria: A 550

22081774410 - 1030-5

Verzia software

Vyrobné Cislo (rok; mesiac; poradové ¢islo)
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Kapitola 2: Rozmery
2.1 Rozmery modelov velkosti 1A; 2A 2S...0.4 aZ 2.2 kW / 4T... 0.4 az 2.2 kW

D

W
i, —" .
] EEVENCINY) T
0660 AN

- A
A550 Plus
,I-
OO ﬂ
RC RA 82 S1REVFWD RS-RS+AVI+10V GND V
AYelelelo)
3 || U v w @ H
N J
B
Velkost Model W H D A B ¢ d
A550-250004; 250007; 250015;
1A A550-250002S; 250004S; 250007S; 68 132 102 120 | 57 | 4.5

A550-250022; A550-250015S
2A | A550-4T0004; A550-4T0007; 4T0011; | 72 | 142 | 112.2 | 130 | 61 | 4.5
4T0015; 4T0022

Poznamka: Do velkosti 4T0055 PLUS vhodné pre $tandardni montaz na listu DIN 35 mm
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2.2 Rozmery modelov velkosti B2S 3.0 kW a B4T 3.0 kW az 5.5 kW a C do 11 kW

D

ﬁ&

i

O-=
(%)=
Oc
Qe
7

/

A550 Plus

) <
DD
000000 R
-
OL B B2 UV W @ 1
NN [ m—] _]
B
Velkost Model w H D A B @d
A550-250030 ; A550-250022S 85 180 | 116 (167| 72 5,5

B A550-4T0030; 4T0040; 4T0055 85 180 | 116 |167| 72 5,5

A550-4T0075 ; A550-4T0110

A550-250040 ; A550-250055 106 | 240 | 153 1230) 96 >3

Poznamka: Do velkosti 4T0055 PLUS vhodné pre Standardnd montaz na listu DIN 35 mm
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VYBO Electric

2.3 Rozmery modelov velkosti D 15 az 22 kW; E 30 a 37 kW

Lid D
— al
- @
l/ T
) © ﬁ
Hz’zz N
I B
|
Co
——————————— VUUU 7amm
I«
A550 Plus
i 1
O - 3
Velkost Model w H D A B ?d
A550-4T0150 ; 4T0185
D A550-4T0220 151 332 (165,5| 318 137 7
A550-250075
E A550-4T0300; A550-4T0370( 217 | 400 | 201 | 385 202 7
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2.4 Rozmery modelov velkosti F 4T...45 kW aZ 200 kW

Y1
'%‘i‘

A550 Plus

H1

.

Velkost Model w H D A B ?d

A550-4T0450; A550-4T0550 | 300 | 455 240 | 440 | 200 | 4,5

A550-4T0750; 4T0900; 4T1100 | 275 | 630 310 | 612 | 200 | 4,5

A550-4T1320; A550-4T1600 | 400 | 715 310 695 | 320 | 11

A550-4T2000 400 | 830 320 | 810 | 320 | 5,5
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Kapitola 3: Prametre menicov frekvencie A 550 PLUS
3.1 Vykonové parametre menicov série A 550 PLUS

VYBO Electric

Typ modelu menica Menovity vystupny | Maximalny vstupny Menovity Odporucany
A550 PLUS vykon prud vystupny prad |vykon motora
(kW) (A) (A) (kw)
1PH / 1PH AC 230 V £15% * len pre vhodné elektromotory
A550-2500025* 0.25 54 24 0.25
A550-2500045* 0.40 7.2 4.5 0.37
A550-25S0007S* 0.75 10.0 7.0 0.75
A550-2500155* 1.5 16.0 10.0 1.50
A550-250022S* 2.2 23.0 16.0 2.20
1PH /3PHAC 230V +15%
A550-250004 0.40 54 24 0.40
A550-2S0007 0.75 7.2 4.5 0.75
A550-250015 1.5 10 7.0 1.5
A550-250022 2.2 16 10.0 2.2
A550-2S0030 3.0 23 16.0 3.0
A550-250040 4.0 28 17.0 4.0
A550-2S0055 55 40 25.0 55
A550-2S0075 7.5 53 32.0 7.5
3PH /3PH AC400V +15%
A550-4T0004 0.40 3.0 1.2 0.40
A550-4T0007 0.75 3.8 2.5 0.75
A550-4T0011 1.1 4.5 3.0 1.1
A550-4T0015 1.5 5 3.7 1.5
A550-4T0022 2.2 5.8 5.0 2.2
A550-4T0030 3.0 7.9 6.8 3.0
A550-4T0040 4.0 10.0 9.0 4.0
A550-4T0055 55 15.0 13.0 55
A550-4T0075 7.5 20.0 17.5 7.5
A550-4T0110 11 26.0 25.0 11
A550-4T0150 15 35.0 32.0 15
A550-4T0185 18.5 39.0 37.0 18.5
A550-4T0220 22 46.0 45.0 22
A550-4T0300 30 62.0 60.0 30
A550-4T0370 37 76.0 75.0 37

* Poznamka: menié frekvencie A550-2S.....S PLUS pouZivajte len na riadenie 1 fazovych
elektromotorov vhodnych pre tento druh riadenia

10
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3.2 Tabulka vhodnych brzdovych odporov A 550 PLUS

Typ menia Brzdny odpor . Odporucany
; Vykon odporu | Hodnota odporu Brzdova jednotka vykon motora
frekvencie (kW) Q () (kW)
A550-250004 - - - 0,40
A550-2S0007 - - - 0,75
A550-250015 - - - 1,5
A550-250022 - - - 2,2
A550-250022S 0,25 65 Zabudovana BJ 2,2
A550-250030 0,25 65 Zabudovana BJ 3,0
A550-250040 0,5 47 Zabudovana BJ 4,0
A550-250055 0,8 32 Zabudovana BJ 5,5
A550-250075 1,0 22 Zabudovana BJ 7,5
A550-4T0004 - - - 0,4
A550-4T0007 - - - 0,75
A550-4T0011 - - - 1,1
A550-4T0015 - - - 1,5
A550-4T0022 - - - 2,2
A550-4T0030 0,25 150 Zabudovana BJ 3,0
A550-4T0040 0,30 130 Zabudovana BJ 4,0
A550-4T0055 0,40 90 Zabudovana BJ 5,5
A550-4T0075 0,50 65 Zabudovana BJ 7,5
A550-4T0110 0,80 43 Zabudovana BJ 11
A550-4T0150 1,00 32 Zabudovana BJ 15
A550-4T0185 1,30 25 Zabudovana BJ 18,5
A550-4T0220 1,50 22 Zabudovana BJ 22
A550-4T0300 2,50 16 Zabudovana BJ 30
A550-4T0370 3,70 12,6 Zabudovana BJ 37
A550-4T0450 - - Bez BJ 45
A550-4T0550 - - Bez BJ 55
A550-4T0750 - - Bez BJ 75
A550-4T0900 - - Bez BJ 90
A550-4T1100 - - Bez BJ 110
A550-4T1320 - - Bez BJ 132
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Navod na obsluhu A550 PLUS

3.3 Vykonové parametre menicov série A 550 PLUS

VYBO Electric

Tvp meniéa — fuuwrCheite] e [ T wonmotos | el |osomns e
rekvencie S0/60Hz | (potetf) (kw) (mm2) *aR (A)
A550-2500025* 1f |1A2SS| 0.25 2.5 10
A550-2500045* < tsrove 1f |1A2SS| 0.37 2.5 16
AS50-2500075* | | xa;;(;’ f, 1f |1A2sS| 0.75 4.0 16
A550-2500155* 1f [2A2SS| 150 4.0 25
A550-2500225* 1f | B2SS 2.20 6.0 32
A550-250004 3f | 1A2S 0.4 2.5 10
A550-250007 3f | 1A2S 0.75 2.5 16
A550-250015 3f | 1A2S 1.5 4.0 16
A550-250022 | 1fazové TS [ 20 4.0 25
1x230V

A550-250030 3f | B2S 3.0 6.0 32
A550-250040 3f | C28 4.0 10 50
A550-250055 3f | C2S 5.5 16 80
A550-250075 3f | D2S 7.5 25 100
A550-4T0004 3f | 2A4T 0.37 2.5 6
A550-4T0007 3f | 2A4T 0.75 2.5 6
A550-4T0011 3f | 2A4T 1.1 2.5 6
A550-4T0015 3f | 2A4T 1.5 2.5 10
A550-4T0022 3f | 2A4T 2.2 2.5 10
AS550-4T0030 3f | BAT 3.0 2.5 10
A550-4T0040 3fszové | 3f | BAT 4.0 4 16
A550-4T0055 3f | B4T 5.5 4 20
A550-4T0075 3x400V | 3f | CAT 7.5 4 32
A550-4T0110 3f | C4T 11 6 32
A550-4T0150 3f | D4T 15 6 40
A550-4T0185 3f | D4T 18,5 10 50
AS550-4T0220 3f | D4T 22 10 63
A550-4T0300 3f E 30 16 100
A550-4T0370 3f E 37 25 100
A550-4T0450 3f F 45 35 125

*Doporucujeme instalovat poistky s charakteristikou aR (high speed fuses — rychle poistky) DIN 43 653, napr.

BUSSMANN rada 170M
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Navod na obsluhu A550 PLUS

VYBO Electric

Kapitola: 4 Popis pripojovacich a napajacich svoriek
4.1. Schéma zapojenia velkosti 1A2S; 2A2S

NAPAJANIE

1x230V

11
L2(N)

-1 w»n =X

S

A550-2S0004
A550-250007
A550-2S80015
A550-250022

S2
S1

REV—
FWD—

Analégovy vstup

GND

Ot——
[ |
| 1 ﬂ\ | |
Lo I
o lo/a-20mAt 1 |Fc
1! ll (=20 ll : ]
E—== T GND
e Ui L

10 PIN

Pz

HE
=
HE

RS+
RS-

i~ RA

I
‘12
Vv

Vya0

Hectricl

Komunikacia
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RS485

—t +10V A m@__\:ji Vystupné relé 1
10k : I.I NO ==



Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric
4.2 Schéma zapojenia velkosti 1A2SS; 2A2SS; B2SS

NAPAJANIE
1x230V

A550-250002S

b TR A550-250004S

+ A550-250007S
A550-2500158

© ass0-2500228 & | =

=
S1 — HKX
REV— wf %g
FWD— HE

Komunikacia

133

!

RS+
] RS485
GND RS- O ——=%
Analdgovy vstup F]NC RA
< .l \‘ .’ \\ 14 I:I Vystupné relé 1
O4— T Tt )+10V
| 10k ! o RC

*Zapojenie plati len pre typy 1 fazovych elektromotorov vhodné na takéto zapojenie,
pre tento druh riadenia, odporucené vyrobcom elektromotora.
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric
4.3 Schéma zapojenia velkosti 2A4T

NAPAJANIE
3x 400V
e S A550-4T0004
13 T A550-4T0007
 A550-4T0011
= A550-4T0015
A550-4T0022 —
S =
L] Q/O S1 . EE
« -0 OREV— jm_*w‘ gg
—0 ¢ O—I FWD— HE
Komunikacia
RS+ % “ .
i 2 B
Analégovy vstup_ Bl e RA
. -f‘ J4F1 ystupné relé
o4 - 7o g ) +10V HF—\—EI Vystupné relé 1
T
o | loa-20ma i 1 |ge -
ln Jr o) .1 :’I v
il T T GND
2 Vyao
gectricl.
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric
4.3.1 Ovladacie svorky menica frekvencie A550 Plus vybava 1A2S; 2A2S; 1A2SS; 2A4T

Prepinac J4 urcuje logiku
vystupného relé NO alebo NC

Prepinac J2 urcuje Ci je AVI
0- 10 V napatovy vstup, alebo
4-20 mA prudovy vstup

J6 je 10 PIN konektor, sluzi na

<m_1-5

pripojenie externého RC RA 52 51 REV FWD RS- RS+ AVI+10V GND
ovladacieho panelu EEEEEEEEEEE

CN2
A550-2S....S A550-2S..... A550-4T....
1x230V/1x230V 1x230V/3x230V 3x400V/3x400V

.
& -

_—

U L2 W e

@lelele

SNid 0SSV

cecccercceo N
e

l
ecoceeceoeeecenm @eee
cxryrrrr e T A 056505 0
: ; e

Vybava 1A2SS; 2A2SS  Vybava 1A2S; 2A2S Vybava 2A4T
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

NAPAJANIE
3x400V
u R
L2 S A550-4T0030
13 T A550-4T0040
A550-4T0055
A550-4T0075
= A550-4T0110
—O0~( S2 -
— O~ S1
L o REV— ﬁ
—O—( FWD—
Komunikacia
RS+ Q-
—0) i il RS485

Analégovy vstup

I\ I\ ; .
Od——+ 4 Vystupné relé 1
0 10kQ |
[ *ﬂ\ I
[ |
| 1 o/4-20mA |
“ : (0-10V) ‘|
0

............................
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

4.5 Schéma zapojenia velkosti B2S; C2S a D2S

NAPAJANIE
e A550-250030
1 R A550-250040
o f A550-2S0055
A550-2S0075
0D

10 PIN

S2 ®HX
S1 XX
o gy (a8
FWD XX
Komunikaci
RS+ O~
[ RS485
GND RS-
Analdégovy vstup RA
O¢ ,'l \, ,/ \.‘ @_\:i Vystupné relé 1
[ 10kQ o NO =
I ] ‘ﬂ\ I |
Lo I
| | o/4a-20mA 1 1 | Aw '
O —T> 12
i (0-10V) - I m
O—1—7 T GND
i i
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric
4.5.1 Ovladacie svorky menica frekvencie A550 Plus vybava B2S; B4T; C4T; C2S; D2S

Prepinac J4 uréuje logiku
vystupného relé NO alebo NC g

Prepinac J2 urcuje Ci je AVI
0- 10 V napéatovy vstup, alebo
4-20 mA prudovy vstup

J6 je 10 PIN konektor, sluZi na J2
pripojenie externého P R |
ovladacieho panelu RC RA S2 S1 REV FWD RS- RS+ AVI+10V GND u
([EIEIEIEIEIEIEIEIEIEIE )
CN2
A550-4T0030 az 470110 A550-2S0030 az 250075
i ‘ =
eJelele) OO

400V 2y
MOTOR MOTOR
Iy 3w
_I_ —
Vel'kost B4T Velkost B2S
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

NAPAJANIE
3x400V
b R A550-4T0150
2 S A550-4T0185
. T A550-4T0220
L) A550-4T0300
= A550-4T0370
s2 - —
S1 — D=
REV | 4wt oIt
FWD— X
‘I‘(omunikécia.
) RSe RS485
GND RS-
Analégovy vstup Il e RA

O4 ,-’ \; ;’ \.' y+10V 14 l@-\:ﬁ Vystupné relé 1
10kQ2 NO

e LAV B
(0-10V) I v
O T GND
\ AW/
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

Prepinac J4 urcuje logiku

vystupného relé NO alebo NC BE
=6
Pz )z

Prepinac J2 uruje &i je AVI =

0- 10 V napatovy vstup, alebo

4-20 mA prudovy vstu
pridon vy mEE-

J6 je 10 PIN konektor, slUzi na NC NO
pripojenie externého

PPDPPDPPDPDDPDP

ovladacieho panelu RC RA S2 S1 REV FWD RS- RS+ AVI+10V GND

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEIE) )

Praktické zapojenie silovej ¢asti meni¢a velkost D4T a E

P

B1 || B2 ||R/L1||S/L2|| T/L3 U/TI1 VIT2\WIT3

ol U | O I
R 20| EI MOTIOR
L1 L2 L3
QB N (D) | BB
1 .
PE -

21



Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric
Velkost D4AT: A550-4T0150 aZ 4T0220

-— e —

A550 Plus

& WARNING:

Read the user manual befors operation I
Risk of electrical shock. W: )
power before servicing 8410 minutes afr romoving

Domwvmncnmmwwthmmuynmw

Use proper grounding techniques,

Check to be sure that the voltage power

of the main

SUPPlY salisfies the rated voltage of the mvm:c

Vybava D4T a E

B1 || B2 ||R/IL1||S/L2|| T/L3| U/T1|| VIT2\W/T

| POWER | MOTOR

B D D E

Silové svorky modelov A550 Plus 15 kW az 37 kW
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Navod na obsluhu A550 PLUS
4.7 Schéma zapojenia velkosti F

NAPAJANIE
3x400V
L1 R
L2 S
13 i

©

AS550-4T0450
AS550-4T0750
A550-4T0900
AS550-4T1100

| +/B1

:DC obvod

: B2

|

: -

10 PIN
S2 -+ ==
S1 — XX
e gy (B
FWD— XX
RS+

GND RS-

Analégovy vstup

L\
Ot

I 10kQ) |
I ] \ﬁ\ |
| | |
5 | | 0/4-20mA |
‘| " (0-10V) ‘l
O=—T1—7 T
\ |/ \

RA

@_\j Vystupné relé 1
NO

RC

Komunikacia
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VYBO Electric

—1DC+

BRZDOVA
JEDNOTKA

DC-

Brzdovy odpor

|

RS485




Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric
4.7.1 Ovladacie svorky menica frekvencie A550 Plus vybava F

Prepinac J4 urcuje logiku

vystupného relé NO alebo NC
wm| J6
HE

Prepinac J2 urcuje Ci je AVI HE

0- 10 V napatovy vstup, alebo 4-
20 mA prudovy vstup
ME

J6 je 10 PIN konektor, slGzi na NC NO 12
pripojenie externého
ovladacieho panelu

- =) (3 (=) () (— =) (— - ) (— ,_l_
RC RA 82 S1 REV FWD RS- RS+ AVI+10V GND I

EIEIEIEIEIEIEIEIEIEE )

CN2

Praktické zapojenie silovej ¢asti menica velkosti F
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

A550 Plus

Velkost F

@@ | @ (@ ® ||| | o

A= = N = N P
4 ) 4 ) f N f ) f y 7 )
N N N N N N

R S T |- +#B1B2/ U V W
POWER DC MOTOR

B

o
©
e

Silové svorky modelov A550 Plus 45 kW a vacsie
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Navod na obsluhu A550 PLUS VYBO Electric

4.8 Vseobecny popis svoriek menica frekvencie A550 PLUS

Oznacenie svoriek

Nazov svorky Popis

modely 4T
L1/L2/L3 Vstup napajania Pripojenie k napajace;j sieti.
u/VvV/w Vystup menica Pripojenie trojfazového motora
, *Len niektoré typy
*
By/B: Brzdovy odpor Pripojenie brzdného odporu
‘L‘ E Uzemnenie Uzemnenie kostry menica.

Meni¢ musi byt uzemneny.

Oznacenie svoriek

modely 25 a $2...5 Nazov svorky

Popis

L1; N/L2
alebo Vstup napdjania Pripojenie k napdjacej sieti.
L2; N/L3
u/v/w Vystup menica Pripojenie trojfazového motora
u/w Vystup menica 2S.....S Pripojenie jednofazového motora
B1/ B2 *Brzdovy odpor *Len niektoré typy / Pripojenie odporu
LE Uzemnenie Uzemnenie kostry menica
Nazov svorky Vyznam Poznamka
FWD Mult!funk(v:n:i\ vstupnaj svorka (P315) Multifunkgny terminal
REV Multifunkénd vstupna svorka (P316) $1; 52 digitalne vstupy
S1 Multifunkéna vstupna svorka (P317) REV....CHOD VZAD
— - FWD..CHOD VPRED
S2 (STO) Multifunkéna vstupna svorka (P318)
GND Nulovy potencial digitalnych vstupov / GND
Vystupné svorky relé (NO alebo NC podla J4)
RC/RA .250V AC/3A
/ (alebo P331= 0000 NC / P331=0010 NO) max /
+10V Zdroj +10V DC
AVI Analdgové napatie/prud do vstupnej svorky J2 0az10V/0az20 mA
RS+/RS- RS 485 pre MODBUS RTU komunikaciu MODBUS RTU
12 Prepinanie analégového vstupu 0-10V / 4-20mA Tov. nastavené na V
I S ) . Tova k t :
14 Prepinanie logiky vystupného relé NO alebo NC ovarensn;/':gs avene
J6 10 PIN konektor na pripojenie externého panelu
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Kapitola 5

Kapitola 5: Popis ovladacich prvkov A 550 PLUS

5.1 Popis klavesnice

START / VPRED / VZAD / STOP

Indikator stavu: rozsvietena LED
zobrazuje prevadzkové stavy

Zmena &iselnych
hodnét

Zmente frek-
venciu
oto¢enim .~
gombika
potenciometra

Externa klavesnica

Displej zobrazuje: F nastavenu frekvenciu, H
prevadzkovu frekvenciu, A vystupny prud, otacky
motora, DC napétie, U vystupné vystupné napatie.

Prepiname stlacenim tlacidla ENTER aj poc¢as chodu.
[

F50.0

Dalsi/vstup/tlacidlo
prepinania displeja:
prejdite na dalsiu
Cislicu alebo prejdi-
te na iny rezim
kratkym stla¢enim;

nastavenie potvrdite
pais EHIER dlhym stlacenim.

Start (1) / Stop (0) tlacidlo:
Stlacte tladidlo[l|zahaji sa
START . Ked' znovu stladite
tlagidlo[0]zastavite menié
STOP.

A
Programovanie/ RESET portch:
kratko stlacte tlacidlo progra-
movania MENU pre program;
drzte aspon 2 sek. pre RESET
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Kapitola 5

5.2 Popis displeja

Zobrazend polozka napr. | Popis
Hodnota nastavenej frekvencie je 50.0 Hz (reZim je STOP)
o| F50.0
1 | H50.0
2| A25
3| 1460
4| 323.8
51 U220
6| 0




Kapitola 5

5.3 Popis zobrazovania parametrov displeja

Proc. | Akcia Tlacidlo Displej Popis
Zapnite Fi (@ Menit je v pohotovostnom refime.
1 napajanie F50.0 @ Displej zobrazuje nastavenu
zo siete K1 -+—+- - frekvenciu.
I
Start menica
@ Menic je v prevadzke ak LED dioda RUN
) Stlacte F50.0 je za,pnuté (svieti.). ’
raz @ Obrazok zobrazuje nastavenu
frekvenciu 50.0 Hz
Stlacte Prepnutie displeja stlacenim tladidla ENTER.
3 H50.0 Zobrazi sa skutoc¢na vystupna frekvencia.
raz @ Skutocna vystupna frekvencia je 50 Hz.
. Prepnutie displeja dalsim stlacenim tlacidla
Stlacte v . . .
4 . AO25 ENTER. Zobrazi sa skuto¢ny vystupny prud.
este raz ENTER ' (@ skutoeny vystupny prud je 2.5 A.
e L T v . v
- Prepnutie displeja dalsim stlacenim tlacidla
. ¥ ENTER zobrazi vystupné otacky motora.
Stlacte . . A .
5 & NTER 1460 Pozndmka: Nezabudnite najskor spravne
esteraz E nastavit parameter P212
@ Otacky elektromotora st 1460 ot./min
—
A Prepnutie displeja dalsim stlacenim tlacidla
6 Stlacte ’ ENTER zobrazi jednosmerné napatie DC
eSte raz ENTER 323.8 medziobvodu menica
@ Napatie DC medziobvodu je 323.8 V DC
P
A
7 Stlac este o U220 Zobrazuje vystupné napatie meni¢a 220 V
ENTER "
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Kapitola 5

5.4 Zadavanie parametrov (Priklad zadania parametru P101=3 na P101=1

)

Popis

Zobrazena polozka napr.

Pre zaddvanie parametrov na menici frekvencie A550 PLUS

ako prvé kratko stlacte tlacidlo MENU

Na dsipleji sa zobrazi PO00 a posledna ,,0“ za¢ne blikat

71
&

Stlacte ENTER L ENTER | 3na displeji zacne blikat prva
”oll

Stlacte tlacidlo UP &~—==-- (Sipka hore) a na displeji sa
zobrazi P100 a ,1“ sa rozblika

Stlagte 2 x ENTER L ENTER | 3 75¢ne blikat ,0“ na konci

Stlatte tlagidlo up L_E
zobrazi P101

) (Sipka hore) a na displeji sa
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Kapitola 5

=
Stacte tlacidlo ENTER [E a podrzte ho stlacené
3 sekundy

Na displeji sa zobrazi ,,3“ ( a blikd) to znamena ze
parameter je nastaveny na P101=3

Stlacte 2 x DOWN
blikat ,,1“

(Sipku dole) a na displeji bude

=

Stlatte ENTER [ ENTER J a podrite ho staléené 3 sekundy
Hodnota P101=1 sa uloZila do pamaéte a displej
preblikne na P102 a zac¢ne blikat (to znamena Ze P102

je pripraveny na zmenu parametra)

11

Ak chcete parametrizaciu ukondit, stal¢te MENU
a na dospleji sa zobrazi hodnota nastavenej frekvencie F.

Poznamka:

=
Stladenim tladidla ENTER[ ENTER ]sa poslvate na displeji
z prava do lava a z lava do prava.

Sipkami UP hore a DOWN L29WN J dole
zvysSujete alebo znizujete Cislo na danej pozicii.
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Kapitola 5

5.5 Zapojenie menicov frekvencie typu A 550 PLUS (Predpisy)

(1) Uistite sa, Ze medzi zdrojom napajania a meni¢om su zapojené istiace prvky, aby sa
zabranilo poruche v pripade ak je v zapojeni chyba.

(2) Za ucelom znizenia elektromagnetického rusenia, mozete pripojit v okolitom obvode
frekvencného meniéa EMC filter, vstupnu timivku, atd'.

(3) Na prenos analéogovych signalov, akymi st napr. nastavenie frekvencie Al a slucka pristroja
(AO) a inych, pouZite tienené kable s prierezom vy3sim ako 0,3 mm?2. Tieniaca vrstva musi byt
pripojena ku uzemiovacej svorke E frekvenéného menica, pri¢om dizka vedenia by mala byt
mensia ako cca 30 m.

(4) Na vstupné a vystupné slucky FWD, REV, S1 az S4, alebo relé, pouzite lankovy tieneny vodic
s prierezom vy3sim ako 0,75 mm?. Tieniaca vrstva musi byt pripojend k spolo¢nému portu CM
ovladacich svoriek, pricom dizka vedenia by mala byt mengia ako cca 50 m.

(5) Riadiaci vodi¢ musi byt oddeleny od elektrického vedenia hlavnej slu¢ky. Musi byt
inStalovany vo vzdialenosti min. 10 cm od silového vedenia- pre paralelné zapojenie, alebo
vertikalne (skrizenie vedenia).

(6) Spojovaci vodi¢ medzi meni¢om a motorom by mal byt kratsi ako cca 30 m. Ak je dlhsi ako
cca 30 m, nosna frekvencia menic¢a musi byt zodpovedajicim spésobom znizena.

(7) Vsetky privodné vodi¢e musia byt ku svorkdm Gplne pripevnené, aby sa zabezpecil dobry
kontakt.

(8) Izolaéna ochrana vsetkych privodnych vodi¢ov musi byt v stlade s napatovou triedou
frekvenéného menica.

(9) Pre istenie vstupu menica je doporuéené poufZit napr. poistky s charakteristikou aR; gR; gG
(poistky pre istenie polovodicov — rychle poistky)

(10) Tienenie motorového kabla sa uzemnuje na strane frekvenéného menica aj motora. Pre
minimalizaciu radio —frekven¢ného rusenia sa uzemnenie tienenia motorového kabla na
strane menica realizuje sp6sobom v rozloZeni tienenia s 360° uchytenim v EMC priemyselnej
vyvodke a vyvedeny oplet tienenia v definovanom tvare je zapojeny do ochrannej svorky
menica PE.

(11) Na strane motora sa uzemnenie tienenia realizuje sp6sobom v rozloZeni tienenia s 360°
uchytenim v EMC priemyselnej vyvodke, alebo je vyvedeny oplet tienenia v definovanom tvare
a zapojeny do ochrannej svorky motora PE.
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Kapitola 5

(12) Skér ako budete menic frekvencie inStalovat a uvadzat do prevadzky, velmi pozorne si
precitajte vSetky vystrazné upozornenia a odporucenia na nasledujicich stranach!
Nere$pektovanie tychto vystraznych doporuceni a upozorneni méze viest k tazkym, alebo aj
smrtelnym drazom! Pri poruseni platnych bezpecnostnych noriem a vyhlasok, vyrobca
neprebera zodpovednost za Skody!

(13) *Montazne a s montaZou suvisiace prace s meni¢mi frekvencie mozu prevadzat iba
opravnené osoby s kvalifikdciou minimalne podla § 21 az 24 Vyhlasky 508/2009 Z.z.
a s primeranym zaskolenim na inStaldciu a parametrizaciu FM.

(14) Pred spustenim a nastavenim menica je potrebné sa uistit, ¢i je sietové napatie
kompatibilné s rozsahom napajacieho napatia frekvencného menica. Pri nekompatibilnom
napajacom napati moze dojst k neopravitelnému poskodeniu menica. Z bezpecnostnych
dévodov sa odporuca vybavit meni¢ hlavnym stykacom, na bezpeéné odpojenie vykonovej Casti
menica od napajace;j siete.

(15) Pri dimenzovani vystupnych kablov k motoru je odporaéané pouZzitie tienenych kablov typu
napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimalizaciu radio
frekvenéného rusenia.

**Kazdy menic frekvencie typu A 550 PLUS je uZ vo vyrobe naprogramovany. Parametrizacia je
nastavena na ovladanie parametrov z panelu menica.

Po spravnom zapojeni menica nastavte Udaje elektromotora do parametrov skupiny P2

a potom stadi stlagit START a pridat frekvenciu otoénym gombikom na paneli.

POZOR! Ak je menic v reZime prevadzky (CHOD) niektoré parametre sa nedaju zmenit. Zastavte
pohon a potom zmerite potrebné parametre!

Dolezité upozornenie!
Ak je elektromotor vybaveny PTC alebo TK tepelnou ochranou, nezabudnite ich pripojit na

svorky napr. S1/GND.
Priklad: Parameter P317 = 32

Thermistor PTC A 550 Termokontakt

$1

p GND
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5.6 RieSenie problémov

Ak dojde k vyskytu poplachu (alarmu) v menici, aktivuje sa ochranna funkcia, ¢im sa menic
zastavi a ovladaci panel sa automaticky prepne na niektoru z nasledujucich indikacii chyb
(alarm).

Ak vasa chyba nezodpoveda Ziadnej z nasledujlcich chyb alebo ak mate iny problém, obratte sa
na svojho dodavatela pristroja*.

* Ak je aktivovana ochranna funkcia v pripade vaznej poruchy, displej sa automaticky prepne na
vysSie uvedené zobrazenie.

** Metdda resetovania po aktivacii ochrannej funkcie zastavi vystup menica. Preto sa meni¢
nemoéze restartovat.

5.7 Najprv skontrolujte kde vznikla porucha

Ak st pri¢iny poruchy po opakovanej kontrole stale nezname, odporuca sa inicializovat
parametre (Tovarenské nastavenia P117), potom obnovit poZzadované hodnoty parametrov
a znova skontrolovat.

(1) Nie je mozné vykonat zapis parametrov. Pri¢iny a ndpravné opatrenia:
a: Skontrolujte vyber zadpisu parametrov P118. Ak je odomknuté, P118=0
b: Skontrolujte nastavenie frekvencie P101 / P102 - Volba rezimu prevadzky.
c: Uistite sa, Ze operacia nebola vykonana. Zastavte menic a nastavte ho.

(2) Motor sa neotaca. Priciny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte spravnost nastavenia reZzimu prevadzky P102.

c: Skontrolujte hlavny okruh a riadiaci obvod.

d: Skontrolujte, Ci nie je zapnuty vystupny signal zastavenia alebo RESET.

e: Skontrolujte, ¢i nie je zvolena moznost ochrany otacania vzad - parameter P104.

f: Skontrolujte, ¢i nastavenie frekvencie pre kazdu jednotlivu frekvenciu (napr.
krokova prevadzka — pevné frekvencie) nie je nulové.

g: Skontrolujte, ¢i nastavenie maximalnej frekvencie P105 nie je nulové.

h: Skontrolujte, ¢i nastavenie frekvencie P400 (JOG) nie je nizSie ako nastavenie Startovacej
frekvencie P202.

i: Skontrolujte, ¢i zataZenie nie je prilis velké, alebo ¢i nie je zaseknuty pohon.

(3) Motor sa prehrieva. Priciny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i zatazenie nie je prilis velké. Znizte zataZenie.

b: Je ventilator motora spusteny? (skontrolujte usadeny prach a nasavaci priestor).
c: Skontrolujte, ¢i nastavenie zosilnenia krdtiaceho momentu P208 je spravne.

d: Bol nastaveny typ motora? Skontrolujte nastavenie motora P209;210;212;213;215

(4) Motor vydava neobvykly hluk. Pri¢iny a ndpravné opatrenia:
a: Skontrolujte, ¢i nevznikaju vibracie kovovych ¢asti pri nosnej frekvencii (kovové zvuky).
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Skontrolujte nastavenie P115 nosnej frekvencie (pozrite si podrobny popis parametru 115).
b: Skontrolujte mechanicku volu spojov a pod.
c: Obrétte sa na vyrobcu motora.

(5) Motor sa otaca v opacnom smere. Priiny a ndpravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i je spravna sekvencia faz vystupnych svoriek U/V/W.

b: Skontrolujte, ¢i su spravne zapojené riadiace signaly (otacanie vpred, spatné
otacanie).

Smer otaania motora mozno zmenit zamenou dvoch vystupnych vedeni na frekvenénom meniéi alebo na motore.

U U

v v/(.\
A550 M

w w\ .

U U/
A550 |-V L m

w w\ '!nf

(6) Rychlost sa nezvysuje. Pri¢iny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i je spravne nastavenie maximalnej frekvencie (P105). (Ak chcete spustit motor
na 120 Hz alebo viac, nastavte maximalnu frekvenciu P105 na 120 Hz alebo viac.

b: Skontrolujte, ¢i zatazenie nie je prilis velké (zatazenie moze byt v zime vacsie).

c: Skontrolujte, ¢i brzdny odpor nie je ndhodne pripojeny na svorky P/ +--P / -.

(7) Meni¢ moze rusit iné zariadenia. Pri¢iny a ndpravné opatrenia:

Vstupny/vystupny (hlavny obvod) menica obsahuje vysokofrekvenéné komponenty, ktoré mozu
vyzarovat signaly do komunikaénych zariadeni pouzivanych v blizkosti menica. V tomto pripade
nainstalujte vhodny filter EMI na minimalizaciu rusenia.

a: Znizte nosnu frekvenciu (P115).

b: Instalujte filter Sumu na strane vystupu menica, aby ste zniZili elektromagnetické Sumy
generované z menica.

c¢: Na vstupnu stranu menica nainstalujte vstupnu timivku.

d:Pre znizenie indukovaného Sumu z napajacieho vedenia menica sa odporuca kabel uzemnit
zasunutim do uzemnovacej svorky menica.

e: Aby nedoslo k poruche v dosledku Sumu, umiestnite signalne kable do vzdialenosti viac ako
10 cm od napajacich kablov.

f: Kable riadiaceho obvodu by mali byt tienené, alebo kdbel by mal byt instalovany v kovovej
trubici.

(8.) RuSenie generované meni¢mi a sposoby zniZenia

Rusenie je vyzarované frekvenénym meni¢om a moze skodit periférnym zariadeniam. Napriek
tomu, Ze menic je navrhnuty tak, aby nevyzaroval rusivé signaly, niekedy napriek tomu vyZaruje
signaly nizkej Urovne, takzZe niektoré instalacie v niektorych prostrediach vyZzaduju nasledujice
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zakladné techniky. Menice vyzaruju signal hlavne pri vysokej nosnej frekvencii. Ak toto rusenie
spOsobi poruchu periférnych zariadeni, mali by sa vykonat opatrenia na potlacenie rusenia.
Tieto techniky sa mierne liSia v zavislosti od sp6sobu Sirenia rusenia.

Priklad odrusenia feritovym jadrom:

TR O,
Napajanie
3x400V ©

O

(8.2) Techniky na zniZenie Sumu, ktory vstupuje do menica a spésobuje jeho nefunkénost.
* Napajacie kable (I/0 kable) a signalne kdble menic¢a neukladajte navzajom paralelne a
nezvazujte ich.

* PouZivajte stoCené kable s krdtenymi parmi pre pripojenie senzorov a kable riadiacich
signalov a pripojte tienenie kablov k svorke SC.

¢ Uzemnite menic¢, motor, atd', v jednom bode.

Zdroj signalu 4-20 mA

& 1 FIC (4-20 mA)
& |GND

spravne prepletené vodice

Zdroj signdlu0az 10V

Ak su nainstalované zariadenia, ktoré produkuju velké rusenie (ktoré pouZivaju magnetické
stykace, elektromagnetické brzdy, mnoho relé) a meni¢ moze byt tymto rusenim poskodeny,
musia sa vykonat tieto opatrenia:

e Zabezpecte ochranu zariadeni proti prepatiu, ktoré generuju rusenie.

¢ Pripojte filtre k datovym kablom.

¢ Uzemnite tienenie kablov od snimacov a kdblov riadiacich signalov.

(8.1) Priklad redukcie Sumu

Napajanie
ST Wstup. [T wstup. [ = [T wyst “ T wyst ;®1
" — [ Menié [ - — -
?-2——— filter | __| reaktor |——-| —— reaktor |-——{ filter |-

I . g

Tieniaca ocefova I'ESI:ECE ocefova
trubka rubka

Filter | > Elektricky citlive
————— zariadenie
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Kapitola 6: Parametre A 550 PLUS- skratene

6.1 Parametre - tabulka

Param. Nazov Nastaveny rozsah Tovaren5|.<e
nastavenie
Skupina PO: Monitorovacie funkcie
00: Nastavena frekvencia
01: Vystupna frekvencia
Predvolené zobrazenie |02: Vystupny prid
na displeji 03: Vystupné otacky
PO00 |(mdZete prepinat 04: Napétie DC obvodu 00
tlatidlom ENTER pocas | g5: vystupné napitie
prevadzky) 06: Teplota modulu meniéa (len modely nad 7.5 kW)
07: Hodnota signalu PID spatnej vazby
08: PID nastavenie
PO01 |Nastavena frekvencia Zobrazuje nastavend frekvenciu. RozliSenie: 0.10 Hz
P002 | Vystupna frekvencia Zobrazuje vystupnu frekvenciu. Rozlisenie: 0.10 Hz
P0O03 | Vystupny prud Zobrazuje vystupny prud . RozliSenie: 0.01 A
P004 | Vystupné otacky Zobrazuje otacky elektromotora. Rozlisenie: 1 ot./min
POOS Hodnota napatia Zobrazuje hodnotu jednosmerného napatia DC medzi
zbernice DC obvodu. RozliSenie: 0.10 V =
Teplota menica . - - v o
P0O06 (od 4T0075 a wy&ie) Zobrazuje teplotu chladi¢a menica. RozliSenie: 0.10 °C
P0O07 | Hodnota PID Zobrazuje nastavenu hodnotu PID. Rozlisenie: 0.01
P00 | Cas v prevadzke Kum,lillat.wny Cas v prevadzke (,,prevadzkové hodiny“).
Rozlisenie: 1.0 hod.
PO09 | Vystupné napdtie AC Zobrazuje vystupné AC napitie. Rozlienie: 0.01V ™~
Zaznamy poruch
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0: Prazdna pamat
3 1: Rezerva
PO10 | 1Zdznam alarmu 2: Nadprud pocas zrychlovania OC1
3: Nadprud pocas spomalovanie OC2
4: Nadprud pocas konstantnej rychlosti
5: Prepatie DC obvodu pocas zrychlovania
6: Prepatie DC obvodu pocas spomalovania
PO11 |2 Zaznam alarmu 7: Prepatie DC obvodu pri konstantnej rychlosti
8: PretaZenie brzdového odporu
9: Podpatie
10: PretaZenie menica frekvencie
11: PretaZenie poharianého elektromotora
12: Rezerva
13: Rezerva
14: Prehriatie vykonového modulu menica
15: Externd chyba
16: Chyba v komunikacii
P012 |3 Zaznam alarmu w az,23: Rezerva } . ,
24: Nizky tlak zaznamenany v zariadeni ,LP“
25 a 26: Rezerva
27: Vysoky tlak zaznamenany v zariadeni ,,hP“
28: Strata kvapaliny v systéme ,LL“
29: Nastaveny ¢as chodu bol dosiahnuty ,, TE"
30: Rezerva
31: Strata signalu PID spatnej vazby pocas chodu
PO13 | Rezerva -
Nastavena frekvencie pri| Zaznamendva nastavenu frekvenciu pri poslednom
P014 0.1 Hz
poslednom alarme alarme
Dosiahnutd vystupna Zaznamenava dosiahnutu vystupnu frekvenciu pri
P015 | frekvencia pri 0.1Hz
poslednom alarme
poslednom alarme
Vystupny prud pri . , ., .
PO16 Zaznamenava vystupny prud pri poslednom alarme 0.0A
poslednom alarme
P017 Vystupne napdtie pri Zaznamenava vystupné napatie pri poslednom alarme 0.1V
poslednom alarme
PO18 :/g:::?cr;epr;?szglic?ncom Zaznamenava vystupné napatie DC zbernice pri 01V
poslednom alarme
alarme
PO19 | Rezerva
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P020 | Rezerva
pop1 | St3Vvstupného Bit:0 = FWD; Bit:1 = REV; Bit:2 = S1; Bit:3=52
termindlu
P022 Stav vystupného Bit:1 = RA/ RC aktivne
terminalu Bit:0 = RA/ RC neaktivne

P023 | Napatie vstupu Al 0.00 az 10.00V

P024 | Rezerva

P025 | Rezerva

P026 | Rezerva
0: Bez poruchy
1: Rezerva -
2: Nadprud pocas zrychlovania 0OC1
3: Nadprud pocas spomalovanie 0C2
4: Nadprud pocas konstantnej rychlosti 0C3
5: Prepatie DC obvodu pocas zrychlovania ou1l
6: Prepatie DC obvodu pocas spomalovania ou2
7: Prepéatie DC obvodu pri konstantnej rychlosti [OU3
8: Pretazenie brzdového odporu POF
9: Podpatie LU
10: PretaZzenie poharnaného elektromotora oL1
11: PretaZenie menica frekvencie oL2
12: Rezerva -
13: Rezerva -

P027 | Pricina poruchy 14: Prehriatie vykonového modulu menica OH
15: Externd chyba EF
16: Chyba v komunikacii CO
17 az 23: Rezerva -
24: Nizky tlak zaznamenany v zariadeni LP
25: Chyba PTC Pt
26: Rezerva _
27: Vysoky tlak zaznamenany v zariadeni hP
28: Strata kvapaliny v zariadeni LL
29: Nastaveny ¢as chodu bol dosiahnuty TE
30: Rezerva
31: Strata signalu PID spatnej vazby pocas chodu|20

0: STOP
. 1: FWD
P028 | Stav chodu pri poruche 2: REV
PO50 | Verzia software Podla typu
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Skupina P1: Zakladné parametre
P100 Ciselné n.astavenle 0.00 az Maximalna frekvencia 999.9 Hz (P105) 0.0
frekvencie
0: Digitalne nastavenie tlacidlami UP / DOWN
(Po vypnuti sa vynuluje ak je P812=0)
1: AVI (FIV/FIC anal6gové 0-10 V alebo 4-20 mA)
. 2: Potenciometrom na externej klavesnici
Volba nastavenia 3: Potenciometrom na klavesnici
P101 |frekvencie X 4: UP / DOWN externé nastavenie frekvencie 3
A 550 PLUS 5: RS485 nastavenie frekvencie cez komunikaciu
6: Pevna rychlost (pevné frekvencie)
7: Nastavenie frekvencie cez PLC
8: Nastavenie frekvencie cez PID
9: Rezerva
Volba miesta 0: OvladaC|.pajneI (FWD,/REV,/ STQP)
P102 iadi ho signal 1: 1/0 terminadl (externé ovladanie) 0
riadiaceho signalu | 5.\, nikacia (RS485)
P103 Rezerva
P104 Volba ochrany spatného | 0: Spatné otacanie zakazané 1
otacania 1: Spatné otacanie povolené
Maximdélna generovana s ‘
P105 frekvencia A 550 PLUS Nastavitelné od 50.0 HZ az 999.9 Hz 50.0 Hz
P106 | Minimalna frekvencia 0.00 - maximalna frekvencia 0.0 Hz
P107 | Doba zrychlenia 1 0a2999.9's Podla
typu
P108 | Doba spomalenia 1 0az999.9s Podla typu
4T =380V
P109 | V/F maximalne napatie | V/F stredné napatie az 500.0 V alebo
25=220V
P110 | V/F zékladnd frekvencia | V/F stredna frekvencia - max. frekvencia 50.00 Hz
P111 | V/F stredné napatie V/F minimalne napétie - V/F maximélne napatie Podla typu
P112 | V/F stredné frekvencia | V/F minimdlna frekvencia — V/F zakladna frekvencia 2.50 Hz
L, rrs , s Podla
P113 | V/F minimalne napatie |0 - V/F stredna hodnota napatia typu
P114 V/F mlnlr_nalna 0 - V/F stredna hodnota frekvencie 1.2 Hz
frekvencia
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P115 | Nosna frekvencia 1.0 kHz - 15.0 kHz Podla typu
P116 | Rezerva
P117 Navrat na tovarenské 8: inicializacia tovarenského nastavenia 0
nastavenie A550 PLUS | 35: makro (riadenie VF vretena ver.1030-7)
P118 | Zamknutie parametrov o: Odomkm{te parametre 0
1: Zamknuté parametre
P119 | Smer otacania o: Sme[or,n dopredu 0
1: Opaénym smerom
0: Digitalne nastavenie tlacidlami UP/DOWN
(Po vypnuti sa vynuluje ak je P812=0))
1: AVI (FIV/FIC anal6gové 0-10 V alebo 4-20 mA)
2: Potenciometrom na externej klavesnici
Wher frekvencie 3: Potenciometrom na klavesnici
P120 yzdro'a y 4: UP/DOWN externé nastavenie frekvencie 0
) 5: RS485 nastavenie frekvencie komunikaciou
6: Pevna rychlost (pevné frekvencie)
7: Nastavenie frekvencie cez PLC
8: Nastavenie frekvencie cez PID
X: (zdroj frekvencie)
0: Hlavny zdroj frekvencie
1: X a Y operacie (prevadzkovy rezim urceny
desiatkami)
2: Prepinanie medzi Xa Y
, . .| 3: Prepinanie medzi Xa "Xa Y"
P121 | Vyber zdroja frekvencie 4: Prepinanie medzi Y a “Xa Y" 00
X.: (X aY operacia)
0: X+Y
1: X-Y
2: Maximum Xa'Y
3: Minimum XaY
P122 Vyber pomocného zdroja| 0: Vzhladom na maximalnu frekvenciu 0
frekvencie Y 1: Vzhladom na frekvenciu zdroja X
p123 | Rozsah pomocného 0a%150 % 100 %
zdroja frekvencie Y
Frekvencny posun
P124 pomocnveh’o . 0.00 Hz az max. frekvencia P105 0.0 Hz
frekvencného zdroja pre
operacieXayY
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Zakladna frekvencia 0: Frekvencia chodu
P125 | aprav UP / DOWN pocas | . i . 1
, 1: Nastavena frekvencia
prevadzky
P126 Horna max. vystupna Dolna hranica frekvencie P106 az maximalna 50.0 H
frekvencia generovana frekvencia (P105) Lz
Zakladna frekvencia 0: Maximalna frekvencia
P127 | pocas zrychlenia a 1: Nastavena frekvencia 0
spomalenia 2:100 Hz
Skupina P2: Parametre elektromotora a DC brzdenie
P200 Vovl.ba Startovacieho 0: Bezny’ svtart 0
rezimu 1: Letmy Start
. - ._| 0: Spomalenie po krivke
P201 |V _ . Y ,
0 yber reZimu zastavenia 1: Volnobeiné zastavenie (zotrvacnostou) 0
P202 | Startovacia frekvencia 0.10 az 50.00 Hz 0.5 Hz
P203 | Frekvencia pri zastaveni |0.10 az 50.00 Hz 0.5 Hz
Napatie pri ktorom je

P204 | zahdjené DC brzdenie 0 az 10.0 % menovitého napatia motora 0.0%
(Start brzdenia)
Prevadzkovy cas

P205 | zahajenia 0a2100.0s 0.0s
DC brzdenia
Napatie pri ktorom kon¢i

P206 | DC brzdenie 0.1 3z 10.0 % menovitého napatia motora 0.0%
(Stop brzdenia)
Prevadzkovy cas

P207 | skoncenia 0az100.0s 0.0s
DC brzdenia
Zosi i Civé .10 - 30.0 ¥

P208 osilnenie tocivého 0.10 309A: . o . ’ 40%
momentu 0.00 — zosilnenie toc¢ivého momentu je vypnuté

paog | Menovite napdtie 0-500.0 V poda étitku elektromotora 380.0V
elektromotora

P210 | Menovity prad motora | Podla Stitku na elektromotore A

43




Kapitola 6

analégovom signali

1: Smer chodu dozadu

A o Tovarenské
Param. Nazov Nastaveny rozsah —
P211 Prud bez zataz}ema 0-100% 50 %
motora (na prazdno)
pa12 | Menovité rychlost 0 a# 6000 ot./ min 1460 ot.
otacania motora
Y . 0-20
P213 | Pocet polov motora (napr. 2900 ot = 2; 1480 ot=4; 990 ot=6; 740 ot=8) 4
P214 | Menovity sklz motora 02z 10.00 % 2.5%
p215 | Menovitd frekvencia 0-999.9 Hz (podla ititku elektromotora) 50.00 Hz
elektromotora
P216 | Odpor statora 0-100.0 Ohm Podfa
P217 | Odpor rotora 0-100.0 Ohm Podla
P218 | Vlastna indukénost rotora| 0 —100.0 H F;sgha
P219 Vzdjomnad indukénost 0-100.0 H Podla
rotora typu
Skupina P3: Parametre | /O (Vstup / Vystup)
AVI FIV/FIC miniméalne
P300 | vstupné napatie 0-10V=0,0 ;pre 4-20mA=1,00 0.00vVv
A 550 PLUS
AVI FIV/FIC maximalne
P301 | vstupné napitie 0-11V=10,0 ;pre4-20mA=5,00 10.00V
A 550 PLUS
AV vstupny casovy filter .
P302 10. 1
30 A 550 PLUS 0az10.0s 0.1s
P303 | Rezerva
P3... | Rezervy
P309 | Rezerva
Min. limitovana
P310 | frekvencia analégového |0 az 999.9 0.0 Hz
nastavenia
Smer otdcania pri min. 0: Smer chodu dopredu
P311 . A 0
analégovom signali 1: Smer chodu dozadu
Max. limitovana
P312 | frekvencia pri 0az999.9 Hz 50.00 Hz
analégovom nastaveni
P313 Smer otdcania pri max. 0: Smer chodu dopredu 0
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P314

Rezerva

P315

Vstupna svorka
FWD (0-32) A 550 Plus

P316

Vstupna svorka
REV (0-32)

P317

Vstupna svorka
S1 (0-32)

P318

Vstupna svorka
S2  (0-32)

P319

S3 pre modely od 45 kW

P320

S4 pre modely od 45 kW

P321

Rezervované

P322

P323

P324

Rezervované

0:
1
2
3
4
5:
6
7
8
9

16

10:
11:
12:
13:
14
15:

Neplatné

: JOG reZim (Typovanie)

: JOG Vpred FWD

: JOG Vzad REV

: Dopredu FWD / REV dozadu

Chod RUN

: Dopredu FWD
: Dozadu REV
: STOP (3 vodicové riadenie-zastavenie po krivke)

Pevna rychlost 1
Pevna rychlost 2
Pevna rychlost 3
Pevna rychlost 4
Zrychlenie / Spomalenie svorka 1
Zrychlenie / Spomalenie svorka 2
Signal zvySovania frekvencie (UP)

: Signal zniZzovania frekvencie (DOWN)
17:
18:
19:
20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:

STO

Signal pre RESET menica

PID v chode

PLC v chode

Start signalu pre ¢asovac 1

Start signalu pre ¢asovac 2

Impulzny signdl pocitadla

RESET pocitadla

STOP (menic zastavi pohon po krivke)
Prepinanie kanalu frekvencie medzi X a Y

27 az 31: Rezervy

32:

PTC / TK tepelnd ochrana elektromotora

33 az 59 Rezervy

18
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P325

Vystupna svorka

programovatelného

relé RA / RC (0-30)
A 550 PLUS

OO NOOTUDS WNEFEO

R R R R R R R R
NouphWwN R O

: Neplatné

:V chode (RUN)

: Frekvencia dosiahnuta

: Alarm (porucha)

: Nulové rychlost (ak je STOP)
: Frekvencia FDT 1 dosiahnuta
: Frekvencia FDT 2 dosiahnuta
: Zrychlenie

: Spomalenie

: Indikdcia podpatia

: Casovac 1 dosiahnuty
: Casovac 2 dosiahnuty
: Zastavenie procesu

: Indikacia procesu

: PID maximum

: PID minimum

:4—20 mA rozpojené - nastala chyba

: PretaZenie motora

18: PretaZzenie menica
19 aZ 26: Rezerva

27: Ukoncena operacia Casovaca
28: Dosiahla sa stredna hodnota nastavenia
29: Dodavka kvapaliny konstantnym napatim

1 zapnuté /0 vypnuté
30: Menic pripraveny
31 a32: Rezervy

P326

Rezervované

P327

Rezervované

P328

Cas filtracie signalu

0.000 a7z 1.000 s

0.010s

P329

Sposoby riadenia z
externého terminalu

0: Dvojvodic¢ové riadenie 1
1: Dvojvodicové riadenie 2
2: Trojvodicové riadenie 1
3: Trojvodicové riadenie 2

P330

Rozsah riadenia
z terminalu UP/DOWN

0.01 Hz a7 99.99 Hz

1.00 Hz

P331

Rezim vystupného relé
RA /RC

..X: Rezerva
0: Pozitivna logika
1: Negativna logika

X.: plati pre RA/RC Nastavené: H.010 relé NC
Nastavené: H.000 relé NO

0: Pozitivna logika
1: Negativna logika

H.000

P332

Cas oneskorenia FWD

0.0saZz999.9s

0.0s
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P333 | Cas oneskorenia REV 0.05a7999.9s 0.0s
p334 | Cas oneskorenia S1 0.05saz999.9s 0.0s
...X: plati pre FWD
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje parameter
..X.: plati pre REV
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
Vyber reZimu logiky 1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje parameter
P335 Svoriek X..: plati pre S1 0000
FWD,REV,S1,52 0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje parameter
X...: plati pre S2
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje parameter
Skupina P4: Pomocné aplikacné funkcie
pagp | \astaveniefrekvencie v | ¢ 5 _1aximaina frekvencia 5.0 Hz
JOG méde
pao1 | Doba zrychlenia 2 0aZ999.9s 10.0s
P402 | Doba spomalenia 2 0az999.9s 10.0s
P403 | Doba zrychlenia 3 0az999.9s 10.0s
P404 Doba spomalenia 3 0az999.9s 10.0s
pags | Dobazrychlenia 4 /doba |, gqq g 10.0's
zrychlenia v JOG rezime
page | Dob3 spomalenia 4/ doba) ), gqq g 10.0s
spomalenia v JOG rezime
Pa07 Prevtlinastavena hodnota 0 a3 999.95 100 s
pocitadla
Strednda hodnota .
P408 potitadla A 550 PLUS 0az999.9s 50s
. - Y o
P409 Obmedzenie krutiaceho |50 az 200% 150.0 %

momentu pri zrychleni

100% = menovity prud menica
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Nadprud pri zastaveni

(FDT 2)

P410 .. . 0az 100% 40.0%
— reguldcia zisku (Gain)
Prepitova ochrana DC 0: Prepétova ochrana vypnuta
P411 | obvodu (potas Pri brzdeni s brzdovym odporom nastavte P411=0 1
dynamického brzdenia) 1: Prepatova ochrana zapnutd
. 0az 100 %
Faktor V/F prebud -
P412 @ Orl ) / p_rek u(Gen.Ia) 0 % ziadna regulacia (predlZuje ¢as brzdenia) 10.0%
regulacia zisku {Gain 100% maximalna regulacia (skrati ¢as brzdenia)
s . . . | 0az 200%
P t [
P413 _repa l‘? Prl ?pkomg qvanl 0 % ziadna regulacia (predlZuje ¢as brzdenia) 50.0 %
regulacia zisku (Gain) 200 % maximalna reguldcia (skrati ¢as brzdenia)
pa1a Zahdjenie dynamického 4T modely: 700.0 V DC (560 —800 V DC)
brzdenia pri DC napati 2S modely: 370.0 V DC (360 —-400V DC) 700/ 370
(cez brzdny odpor)
P415 | Rezerva
Pa16 Ochrana proti restartu po | 0: Ochrana proti restartu zapnuta (zakazany restart) 1
okamzZitom vypnuti 1: Ochrana proti restartu vypnuta (povoleny restart)
Vyber akcie pri 0: Ziadna akcia
P417 | okamzitom vypadku 1: Spomalit po krivke 0
napéjania 2: Spomalit po krivke a zastavit
P418 | Rezerva 1
P419 | Rezerva 1
P420 | Pocet pokusov o restart |0 az 20 0
papy | C3S Oneskorenia pre 0.15a%100.0's 1.0
autorestart po poruche
P422 | Rezerva
Urovenvde.tekue ] 0 a3 200%
prekrocenia nadpridu
0,
P423 | elektromotora 0.0 % = Detekcia prekrocenia nadpridu 0.0%
(100% = hodnota elektromotora je vypnutd
nastavena v P210) Jevyp
pagq | C3s detekcie prekroenia | ), 050 4 ¢ 10.0's
nadpridu elektromotora
P425 (D;g;l:r;utle frekvencie 1 0.00-maximalna frekvencia 0.0 Hz
P426 Dosiahnutie frekvencie 2 0.00-maximalna frekvencia 0.0 Hz
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P427 | Nastavenie Casovaca 1 0az999.9s 10.0s
P428 | Nastavenie Casovaca 2 0az999.9 s 20.0s
P429 | Rezerva
pazp | Hysterézafrekvencnej | 0o/ 5106 0% (FDT1 alebo FDT2) 5.0 %
detekcie (FDT2) e e e
P431 | Skokova frekvencia 1 0.00-maximalna frekvencia 0.00 Hz
P432 | Skokova frekvencia 2 0.00-maximalna frekvencia 0.00 Hz
pagz |Sirkaslucky hysterézie |, ) . aximéina frekvencia 0.00 Hz
skokovej frekvencie
P434
az Rezerva
P499
Skupina P5: PLC operacie
.X: Vyber funkcie po zastaveni
0: Vypnuta
it s 1: Zapnutd
P500 | PLC pamdtovy rezim X.: Vyber funkcie po vypadku napdjania 00
0: Vypnutd
1: Zapnutd
oy 0: Ak je nastavené P101 =7 PLC aktivne
P501 | PLC rezim Startu 1: PLC spbsob &tartu
0: PLC po jednom cykle zastavi
1: UdrZiava posledné hodnoty po tom, ¢o menic
vykona jeden cyklus
P502 | PLC reZimy chodu 2: PLC cyklus znovu opakuje po tom ako dokonéi prvy 0
cyklus
3 a4: Rezervy
P503 | Pevna rychlost 1 0.00-maximalna frekvencia 5.0 Hz
P504 | Pevna rychlost 2 0.00-maximalna frekvencia 10.0 Hz
P505 | Pevna rychlost 3 0.00-maximalna frekvencia 20.0 Hz
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P506 | Pevna rychlost 4 0.00-maximalna frekvencia 25.0 Hz
P507 | Pevna rychlost 5 0.00-maximalna frekvencia 30.0 Hz
P508 | Viacnasobna rychlost 6 0.00-maximalna frekvencia 35.0 Hz
P509 | Viacndsobna rychlost 7 0.00-maximalna frekvencia 40.0 Hz
P510 | Viacnasobna rychlost 8 0.00-maximalna frekvencia 45.0 Hz
P511 | Viacndsobna rychlost 9 0.00-maximalna frekvencia 50.0 Hz
P512 | Viacnasobna rychlost 10 | 0.00-maximalna frekvencia 10.0 Hz
P513 | Viacndsobna rychlost 11 | 0.00-maximalna frekvencia 10.0 Hz
P514 | Viacnasobna rychlost 12 | 0.00-maximalna frekvencia 10.0 Hz
P515 | Viacndsobna rychlost 13 | 0.00-maximalna frekvencia 10.0 Hz
P516 | Viacnasobna rychlost 14 | 0.00-maximalna frekvencia 10.0 Hz
P517 | Viacnasobna rychlost 15 | 0.00-maximalna frekvencia 10.0 Hz
P518 | PLC - doba prevadzky 1 0~9999 s 3s(h)
P519 | PLC - doba prevadzky 2 | 0¥9999 s 4 s (h)
P520 | PLC - doba prevadzky 3 0~9999 s 55 (h)
P521 | PLC - doba prevadzky 4 | 0-9999 s 0s(h)
P522 | PLC - doba prevadzky 5 0~9999 s 0s (h)
P523 | PLC - doba prevadzky 6 | 0¥9999 s 0s(h)
P524 | PLC - doba prevadzky 7 | 0~9999 s 0s (h)
P525 | PLC - doba prevadzky 8 | 0¥9999 s 0s(h)
P526 | PLC - doba prevadzky 9 | 0~9999 s 0s(h)
P527 | PLC - doba prevadzky 10 | 09999 s 0s(h)
P528 | PLC - doba prevadzky 11 | 0~9999 s 0s(h)
P529 | PLC - doba prevadzky 12 | 0~9999 s 0s(h)
P530 | PLC - doba prevadzky 13 | 0~9999 s 0s(h)
P531 | PLC - doba prevadzky 14 | 0~9999 s 0s (h)
P532 | PLC - doba prevadzky 15 | 0-9999 s 0s(h)
P533 | PLC smer prevadzky 0az 9999 0000
P534 | Rezerva
P535 | Rezerva
p536 | SMeru chodu PLCvo 0az3 0
vysokej Urovni
P537 | Jednotky ¢asu chodu PLC 2 :eokdul:jy 0
P538 | Pevna rychlost 0: plati nastavenie z P503 1 aZ 6: Rezervy 0
Cas zrychlenia /
P539 | spomalenia jednoduchej |0az3 0

referencie PLC 1

50




Kapitola 6

P540

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 2

P541

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 3

P542

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 4

P543

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 5

P544

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 6

P545

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 7

P546

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 8

P547

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 9

P548

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 10

P549

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 11

P550

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 12

P551

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 13

P552

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 14

P553

Cas zrychlenia /
spomalenia jednoduchej
referencie PLC 15

P554

ReZim nastavenia
frekvencie kolisania

0: Vo vztahu k zédkladnej frekvencii
1: Vo vztahu k maximalnej frekvencii
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Amplituda frekvencie

»Boost setpoint”

P555 S 0.0 a7z 100.0 % 0.0%
kolisania
psse | AMPlitida frekvencie 14 5 50 6o 0.0%
skoku
pss7 | CYKlus frekvencie 0.15a2999.9s 10.0s
kolisania
pssg | Koeficient ndrastu 0.1a% 100.0 % 50.0%
trojuholnikovej viny
P559
az | Neobsadené parametre
P599
Skupina P6: PID Operacie
0: PID vypnuty
P600 | PID prevadzkovy rezim 1: PID zapnuté 0
2: PID Start z externého terminalu
P601 | PID volba spatnej vazby o Negatnvn:ma sPatn"\a )/azba 0
1: Inverznd spatna vazba
) 0: Cislicovy rezim (P604)
pgo2 | 7D nastavenie bodu 1: AVI (FIV alebo FIC) 0
¢innosti A 550 Plus s
2 az 6: Rezervy
0: AVI z analégového riadenia
P603 PID volba zdroja Ak je J21:4az20 mA (P300=1.00VaP301=5.00V) 0
spatnej vazby Ak jeJ2V:0az10V (P300=0.00VaP301=10.00V)
1azZ5: Rezerva
PID ¢iselné nastavenie Rozsah: 0.00 bar az 50.00 bar
P604 cielovej hodnoty Nastavujeme cielovu hodnotu tlaku = setpoint 2.50 bar
P605 | PID horna hranica P606 az 10.00 bar 10.00 bar
0.0 bar az P605
P606 | PID dolné hranica Ak nasltawte P6Q6=O potom pri r]edostatku v?dy 0.00 bar
v systéme reaguje po 100 sek. vystrahou ,LL
(Low level — nizka hladina)
peoy | PP P (proporciondine) | 4 5 00,0 % 100.0 %
pasmo
P08 | PID | (doba integrécie) | 0032100 . 2.00's
0.0 znamena uzavrety
P609 | PID D (deriva¢na doba) 0.029.99 S, , 0.00s
0.0 znamena uzavrety
ZvySenie hodnoty vystupu .
P610 0.00 2z 99.99 % 2.00 %
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PID frekvencia uspania

0.00 a7 999.9 Hz

Poll “SLP” 0.00 Hz : funkcia spanku je uzavretd 250Hz

pg12 | P10 doba detekcie 02%9999 s 10.0's
spanku ,SLP
PID hodnota zobudenia 0.0 az 1.00.0 % z nastavenej hodnoty P694 .

P613 Wak lue” Napr: Ak je P604=3 bar a P613=090.0% zobudi sa pri 90.0 %
»Wakeup value dosiahnuti tlaku 2,70 bar

pp14 | Mierka - Rozsah 0.00 a% 99.99 bar 10.00 bar
prevodniku tlaku

P615 | PID pocet Cislic displeja laz4 4

PE16 E’ID poFet d_esatmnych 0asa )
Cislic displeja

P617 | PID horna hranica frekv. | 0.0 az max. frekvencia 48.00 Hz

P618 | PID dolna hranica frekv. | 0.0 az max. frekvencia 20.00 Hz

P619 | PID detekcny Cas 0az9999s 20s

P620 | PID limit odchylky 0.00 az 100.0 % 0.1%
Rozboznanie rozooienia 0: Vypnuté (nerozpozna rozpojenie)

P621 ovao)du AV PoJ 1: Zapnuté (rozpozna rozpojeny obv.) kéd chyby ,,20“ 0

2: Zapnuté + STOP (rozpozna a zastavi pohon ) "20”

Hodnota detekcie strat Rozsah: 0.0z 10.0V

P622 spitnei vizb Vol ak je spatna vazba prudova 4 — 20 mA, potom 0.50V

P ) y nastavte detekciu na menej ako 2 mA (P622=0.50V )

Hodnota nastavenia ¢asu

P623 | detekcie straty spatnej 0.0az20.0s 1.0s
vazby

pg24 | Medznd frekvencia 0.00 a maximélna frekvencia 0.00 Hz
spatného chodu PID

P625 | PID diferencny limit 0.00 aZz 99.99 % 0.10%

pe26 | "ID nastavenie casu 0.00 a7 99.99 s 0.00s
zmeny

pg2y | Nastavenie casufiltracie | o, 5 66 00 s 0.00s
spatnej vazby

pg2g | Nastavenie casufiltracie | 1, 5 66 00 s 0.00s
vystupu PID

P629 | Rezerva 0000

P630 | PID pomerny zisk P2 0.0 az 600.0 % 200.0 %

P631 | PID pomerny zisk |2 0.0az10.00 s 0.50s
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P632 | PID pomerny zisk D2 0.0az9.999 s 0.000s
Stav prepnutia parametra 0: Neprepina
P633 prepnutia p 1: Prepina cez X2 0
PID . .
2: Automaticky prepina
Odchylka prechodu o
P634 parametrov PID 1 00.0% az 010.0% 05.0%
pg3s | Odchvika prechodu 0.0% a# 100.0 % 10.0%
parametra PID 2
P636 | PocCiato¢na hodnota PID | 0.0 % az 100.0 % 0.0%
Cas zadrZania pociato¢nej .
P637 hodnoty PID 0.002299.99 s 0.00s
P638 | Rezerva
X: Integracna separdcia
0: Neaktivna
R 1: Integralny cas oddeleny
P639 | Integralny cas PID X.: Ak integracia dosiahne nastavenu hranicu tak 0o
0: Pokracuje v integracii
1: Zastavi integraciu
PG40 PID operacia zastavenia | 0: Ziadna prevadzka PID pri zastaveni 0
STOP 1: Prevadzka PID pri zastaveni
Hodnota detekcie tlaku 0.0 barai 2.50
pri nedostatku média (ak je nastavené 0.00, funkcia je vypnuta)
P641 . . Y R . L 0.50 bar
(kvapaliny, plynu, atd.) | Doba po¢as ktorej sa detekuje nizka hladina je
Ak P606=0 nastavend v P644 .Potom vyhlasi ,LL“
0: Vystraha o vysokom/nizkom tlaku sa nevynuluje
. 1: Ked sa na menici zobrazi vystraha o vysokom tlaku,
Nastavenie ¢asu po . . ,
| po navrate tlaku na normalny sa vystraha
ktorom sa vystraha automaticky resetuje (po nastavenom case)
P642 | vysokého/nizkeho tlaku ] ¥ - Jep . , 0010s
. . 2: Ked'sa na menici zobrazi vystraha o nizkom tlaku,
Resetuje (vynuluje) , , . .
AR po navrate na normalny sa automaticky resetuje
Plati pri aktivacii , LP Y
(po nastavenom case)
Rozsah nastavenia: 0 az 9999 s
Cas detekcie nizkeho Ak je tlak nizsi ako nastavenie v P606, parameter P643
P643 tlaku v zariadeni udrZiava zariadenie pri behu este urcity nastaveny ¢as.| 0010s
Plati pri aktivacii ,LP“ | Rozsah: 0-9999 s
Cas detekcie varovania
pred nedostatkom 0aZz9999s
P6A4 kvapaliny v zariadeni Hodnotu detekcie nastavime v P641 0100 s

Ak P606=0 aktivuje sa ,LL

Po zisteni nizkej hladiny vyhlasi ,LL“
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Zapnutie Casu

. 0: Vypnuté

pgas | Oneskoreniachodupo 5 o e 0000
automatickom obnoveni
napajania
Prvych 10 ¢asovych

P646 |nt?rvalov |c,>o auto resete 0 a7 9999 s (nastavenie dizky intervalu) 0600 s
z dévodu nizkeho tlaku
v zariadeni
Nastavenie dizky ¢asu . . , . )

p647 | prestavky medzi prvymi 0 az 1000 min (prestavka medzi intervalmi) 0060 min.
10 intervalmi autoresetu
Ochrana proti zamrzaniu | 0: Ochrana vypnuta

P648 . . , . 0
kvapaliny v zariadeni 1: Ochrana zapnutd
Nastavenie Casu

P649 | prestavky medzi cyklami | 0 az 9999 s 0900 s
cirkuldcie proti zamfzaniu

peso | ostaveniecasu 15 999 0030s
cirkulacie proti zamfzaniu
Nastavenie frekvencie

P651 | chodu pri cirkulacii 0 az 500.0 Hz 015.0 Hz
proti zamfzaniu
] A reZi anku* ‘ . . .

pes | roven rezimu,spanku® | 5 1600 Hz (pracuje, ked je frekvencia <P652) 000.5 Hz
Nastavenie dolnej frek.
Hodnota urovne poklesu . . . o "

P653 ” .« |0.0az10.0% (povoleny tlak pocas znizenej frekvencii)| 00.6 %
tlaku v reZzime ,,spanku
Hodnota urovne poklesu

P654 | frekvencie/sekundu 0.0 a7 100.0 Hz 000.3 Hz
pre rezim ,spanku“
Pocet redukovanych

P655 | cyklov frekvencie pre 0 az 1000 krat 0010 krat
rezimu ,spanku“

— Uroven re:2|mu ,,s;?anku 0.0 Z-:1Z max. frel.<venC|a z P195 , . , 42.0 Hz
Nastavenie hornej frek. | (Ak je frekvencia> P656, rezim spanku je neaktivny)

P657 | Cas vzorkovania PID 0aZz 1000 ms 0004 ms
Cinnost chladiaceho 0: Ventilator pracuje len pri chode (RUN)

P668 |ventilatora menica 1: Ventilator pracuje nepretrzite 1

(software 1030-5,7)

Skupina P7:

Komunikaéné parametre
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0: 4800 bps
ika¢na 1: 9600 bps
P700 Kf)mum}(acna p 1
rychlost 2: Rezerva
3: Rezerva
0: No check (8-N-1) pre ASC
1: Even parity check (8-E-1) pre ASC
P701 Komunikacény rezim 2: Odd parity check (8-0-1) pre ASC 3
A 550 Plus 3: No check (8-N-1) pre RTU
4: Even parity check (8-E-1) pre RTU
5: Odd parity check (8-0-1) pre RTU
P702 | Komunikacna adresa 1 az 249 (slave adresy) ; 0: adresa vysiela¢a master 001
0: Bez poruchy
P703 | Poruchy komunikacie 1: Porucha, displej Co
2: Displej Co a STOP
Skupina P8: Specifické parametre nastavenia
. 0: Zamknuté
P800 | Uzamknutie parametrov 1: Odomknuté 1
P801 | Rezerva
0: G Konstantny kratiaci moment (linearna
charakteristika s konstantnym zvySenim momentu)
V tomto rezime dovoluje meni¢ pretazenie 150%
Konitantny alebo pod dobu 1.m|n. pri tovarenskom nastaveni pradu ,
P802 | premenlivy krutiaci v parametri P210. Podfa
fnoment ¥ 1: P Premenlivy kratiaci moment (kvadraticka modelu
charakteristika). V tomto rezime prevadzky
dovoluje menié pretazenie 120% pod dobu 1 min.,
ale hodnotu prudu meni¢ v P210 sam zvysi
o jednu vykonovu radu vyssie.
pgo3 | Nastavenie ochrany proti 400V DC pre modely 25 a 25.... Podla
prepéatiu DC obvodu 810V DC pre modely 4T modelu
P804 Nastavenie ochrany proti | 150 V DC pre modely 2S a 2S....S Podla
podpatiu DC obvodu 310V DC pre modely 4T modelu
pgos | Nastavenie ochrany pred |, s 50 e 90°C
prehriatim menica
Nastavenie €asu filtracie Y " .
P806 vt 0az 100 ms (*software verzie 1100-7 a 1104-6) 40
DC napadtia
P807 | Rezerva
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P808

Rezerva

P809

Rezerva

P810

Rezerva

P811

Rezerva

P812

UP/DOWN moznost
pamadte nastavenej
frekvencie

0: Po vypnuti vynuluje pamat
1: Po vypnuti uchova v pamati

P813

Rezerva

P814

Nastavenie koeficientu
pretaZenia menica

0.20 aZz 10.00

1.00

P815

Nastavenie spinacej
frekvencie PWM

0.0aZ 15.0 Hz

12.0 Hz

P816

Ochrana proti pretazeniu | 0: Zakazana
menica 1: Povolena

parametre nasledovne)

P101=0
P102=1
P105=300
P107=3
P108=3
P110=300
P126=300
P312=300
P702=2

P1.17=35 makro pre VF riadenie (*platné pri software verzii ver.1030-7) Makro nastavi

57




Kapitola7a 8

Kapitola 7: Odstranovanie poruch A 550 PLUS

7.1. Chybové hlasenia

Indikacia na
ovladacom Nazov Mozny dévod poruchy Napravné opatrenie
paneli
1: Cas zrychlenia je prili§ kratk
2: KrivkayV/F nie 'Je :astavené ! 1:Zvyste Cas zrychlenia
’ , ) 2: Spravne nastavte krivku V/F.
spravne 3: Skontrolujte izolacny stav elektro-
3: Motor alebo privod k motoru ma | = iy
skrat na uzemnenie motora a vodicov.
Nadmerny prud 4: Znizte hodnotu velkosti krdtiaceho
0C1(2) \ . vp ) 4: ZvySenie kratiaceho momentu je
pocas zrychlenia PP momentu.
nastavené prilis rychlo i , rs
A Mt iy 5: Skontrolujte vstupné napatie
5: Vstupné napatie je prilis nizke . iy
. AR . 6: Skontrolujte zatazenie
6: Nastavenie menica nie je spravne Ly . iy
. i o 7: Zvyste kapacitu menica
7: Kapacita menica nepostacuje
velkosti zataZzenia pohonu
1: Cas spomalenia je prili§ kratky 1: Zvyste ¢as spomalenia
0c2 (3) Nadmerny prud 2: Vykon - parametre menica su 2: Zvyste vykon menica
pocas spomalenia nevhodne nastavené 3: Odstrante zdroj rusenia
3: Menic je ruseny VF signdlom 4: Nainstalujte brzdny odpor
1: Poskodena izolacia motora 1: Skontrolujte izolacny stav vinutia
alebo privodnych vodic¢ov elektromotora a privodov
— 2: Kolisavé zatazenia 2: Skontrolujte stav zataZzenia a mazanie
Nadmerny prud L . e . , s
N M .| 3: Kolisanie vstupného napatia 3: Skontrolujte vstupné napatie
0C3 (4) pocas konstantnej i [ i . oy
richlosti 4: Vykon menica je nevhodne 4: Zvyste kapacitu menica
v nastaveny 5: Zvyste kapacitu napdjania (,, tvrdost”
5: Nadmerna zataZz pohonu zdroja napajania)
6: VF rusenie 6:0dstrarite zdroj VF rusenia
1: Nespravne napajacie napatie 1: Skontrolujte vstupné napatie
. M 2: Periférne obvody st nespravne | 2: NepouZivajte vypina¢ napdjania na
Prepétie pocas . . - )
0U1 (5) richlenia nastavené (zapnutie alebo zapnutie alebo vypnutie chodu (RUN)
¥ vypnutie spinaca atd') menica
1: PredfZte &as spomalenia
1: Cas spomalenia je prili§ kratky 2: Skontrolujte napajanie
2: Napajacie napdtie je neobvyklé. | 3: Nainstalujte (brzdovu jednotku)
Prepitie potas 3: Velkd zotrva¢nost zataZenia brzdovy odpor
0u2 (6) P P X 4: Nespravna konfiguracia brzdného| 4: Znovu nakonfigurujte parametre
spomalenia " K
odporu dynamického brzdenia
5: Nastavenie parametrov brzdy je | 5: Spravne nastavte parametre, ako
neprimerané napriklad prevadzkové napatie
zahdjenia brzdenia, atd.
1: Napdjacie napatie je neobvyklé Skontrolu!te napaJacllc.a napatie
. M e o 2: Namontujte brzdovu jednotku,
Prepétie pocas 2: Energeticka spatna vazba ;
0ou3(7) Y L . . L , a brzdovy odpor
konstantnej rychlosti | 3: Nespravna konfiguracia brzdného . N
3: Znovu skontrolujte konfiguraciu
odporu .
brzdového odporu
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Kapitola7a 8

Indikacia na
ovlddacom Nazov Mozny dévod poruchy Napravné opatrenie
paneli
PretaZenie 1: Nesprivne napaiacie napitie 1: Skontrolujte vstupné napatie
POF (8) vyrovndvacich ) ,p e paj P 2: Skontrolujte vstupné napétie a spinac
s 2: Chybajlca faza o ‘s
odporov napatim ¢i ,nevypadla“ faza
1: Nespravne nanaiacie napatie 1: Skontrolujte vstupné napatie
LU (9) Nizke napétie ) ’p L . P P 2: Skontrolujte vstupné napétie a spinac
2: Chybajuca faza . P
¢i ,nevypadla“ faza
L li/lotorlje pre.ta.zeny’ N 1: ZniZte zataz.
2: Cas zrychlenia je prilis kratky o , .
, . 2: Zvyste €as zrychlenia
3: Nizko nastavené ochrany motora - .
. L . 3: Zvyste nastavenie ochrany
4: Krivka V/F nie je nastavena J .
e ) 4: Spravne nastavte krivku V/F.
OL1(11) Motor pretazeny spravne . .
. - . | 5: Znizte kruatiaci moment
5: Zvy3enie krutiaceho momentu je e e
ey 6: Skontrolujte izoldciu motora alebo
prilis rychle M
il vymerite motor
6: Vadna izolacia motora 7. Pousite wkonneidi motor
7: Maly motor -nizky vykon motora| ¥ )
L E’retaz::-zme n?ehlca vt 1: Znizte zataz alebo zvyste kapacitu
2: Cas zrychlenia je prilis kratky menita
3: Zvysenie krutiaceho momentu je vy , .
PO 2: Zvyste Cas zrychlenia
prilis rychle - e
. L . 3: Znizte krutiaci momentu
4: Krivka V/F nie je nastavend . .
Ly S , 4: Spravne nastavte krivku V/F.
0OL2 (10) Meni¢ pretazeny spravne ) . o Ly
, s 5: Skontrolujte vstupné napatie, zvyste
5: Nizke napatie na vstupe . iy
6: ESte pred zastavenim motora sa kapacitu menica
’ . Ly 6: Spustite menic az ked motor zastavil
spusti menic¢ ) s e s
L . .| 7: Skontrolujte stav zataZenia, Ci nie je
7: Kolisanie alebo zablokovanie pri |
s . pohon zablokovany
zatazeni
OH (14) Prehriatie menica Pretazer.ne menica - upchané ZabezpecTe dos:tatocne chladenie,
chladenie skontrolujte privod vzduchu....
. , . . Odstrarite poruchu na externom
EF (15) Externd chyba Chyba externého zariadenia ) . P
zariadeni
1: Pripojenie komunikacnej link
I,poj,e I; omunikacne finky 1: Vykonajte spravne zapojenie svoriek
Komunikacna ma zav.a lf . ) RS-485
CO (16) 2: Komunikacny parameter je
chyba [ , 2: Znova nastavte parameter
nespravne nastaveny . . —_
. . . 3: Skontrolujte format prenosu udajov
3: Format prenosu je nespravny
Bol zaznamenany nizky tlak
LP (24) Nizky tlak ° zalz ame 'a 'y |z/y tla Zabezpecte zvySenie tlaku v systéme
v systéme (pri riadeni tlaku)
hP (27) Vysoky tlak Bol zaznamenany vysoky tlak Zabezpecte znizenie tlaku v systéme
YsoKy v systéme (pri riadeni tlaku) P ¥
LL (28) Varovanie pre V systéme bol zaznamenany Zabezpecte dostatok kvapaliny do
nedostatkom vody | nedostatok kvapaliny systému
1: Volnd svorka; signdlne vedenie | 1: Vykonajte spravne zapojenie svoriek
20 (31) Strata signélu PID je nespravne pripojené 4-20mA a kabelaze

2: Prevodnik tlaku ma poruchu
3: Parametre su nespravne zadané

2: Vymerite prevodnik tlaku (teploty...)
3: Nastavte parametre korektne
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Kapitola7a 8
7.2. Varovné hlasenia

Chyba zapisu . . , Po ukonéeni prevadzky vykonajte
Pr Nastavenie parametra je nespravne .
parametra nastavenie parametrov.
Nespravna skupina | Parameter neexistuje alebo je .
Err P P . . I . Opustite tento parameter
parametrov nastaveny tovarensky
Pohon bol zastaven\'/ Skontrolujte vietky bezpeénostné funkcie a odblokujte
ES Zastavenie STO . , n STO. Resetujte meni¢ a ak nehrozi Ziadne
z beZpecnOSthCh dévodov STO nebezpecenstvo, zadajte START
Menic je v rezime
SLP jevres - -
»Sspanku
PTC ochrana motora bola Skontrolujte zapojenie PTC ochrany,
Pt PTC ochrana motora X . — ) pol y
aktivovand, alebo bol PTC odpojeny| alebo teplotu elektromotora

Kapitola 8: Zarucné podmienky A 550 PLUS

8.1.Skusky menica

Frekvencny menic vyrobca pred expediciou dokladne preskusal a predprogramoval. Vlastnosti vyrobku
zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je nainstalovany a pouzivany v zhode s pokynmi
a odporuceniami uvedenymi v technickej dokumentacii a v ndvode na obsluhu.

Testovany obvod I Vysledok testu I Prislusna norma
lzalaény odpor > 1MQ GB12663
Pevnost izolacie 2,5kV AC; 80 s tnikowy prid < 1 mA GB12668

Kontaktny wyboj +-4kV
ESD Vzdugny wboj +-8 kV ENG1000-4-2
Vyboj na spojeniach +-4 KV
RST +H-4kV
EFT uvw +-2kV EN61000-4-4
Signélne drahy +-25kV
Prepétie na vedeni MesHiRIZoie LR En61000-4-5
Protismemé +H-4kV
CS test ( Frekvencny rozsah 150 kHz aZ 80 MHz) 10V (e.mf) EN61000-4-6

8.2. Zarucna doba:

Zarucna doba pre spotrebitelov je 24 mesiacov od dna predaja vyrobku.

8.3. Zarucné podmienky:

Zaruka sa vztahuje len na poruchy a vady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouZitych materialov.
Zaruka sa predlzuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave. Zaru¢nt opravu odberatel
uplatriuje u predavajuceho. Menic frekvencie kupujlci dopravi na opravu predavajucemu na vlastné
naklady.

8.4. Poskodenia na ktoré sa zaruka nevztahuje - spésobené:

1. Vinou kupujuceho — uzivatela, pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo padom), alebo
pri pouZivani v rozpore s technickou dokumentéciou, nespravnym zapojenim, pretazenim, resp., ak
zavada vznikla neodbornym zasahom do vyrobku.

2. Pri poskodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zaprasenie vnatornych ¢asti menica, navlhnutie
vnutornych obvodov) a Zivelnou udalostou (Ucinky vysokych prepéti v désledku blesku, poZiar,
zatopenie vodou, atd’)

3. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za poskodenia vonkajsimi
vplyvmi, hlavne ucinkami elektrickych veli¢in nepripustnej velkosti
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

Kapitola 9: Prilohy zapojenia a parametrizacie
9.1 Priklad ¢.1: Strucny postup parametrizacie pre zaciatocnikov

Po tom ako Vam opravnend osoba s kvalifikaciou podla § 21 az 24 Vyhlasky
508/2009 Z.z. a vyskolend na instalaciu FM, spravne a podla navodu na obsluhu
zapojila menic frekvencie A 550 Plus, zadajte nasledovné zdkladné parametre:

P209 = napr. 400 (V; menovité napatie podla stitku elektromotora)

P210 = napr. 5,50 ( A; menovity prud podla stitku elektromotora)

P212 = napr. 1460 (ot./min.)

P213 = napr. 4 (pocet pdlov motora 4 = cca 1460 ot./min.)

P215 = napr. 50 (Hz; menovita frekvencia elektromotora)

P107 = napr. 15 (s; doba zrychlenia 15 sekund)

P108 = napr. 10 (s; doba spomalenia 10 sekund)

P109 = napr. 400 (V; napatie 3 f. siete alebo 230 V pri 1 fazovom napajani)
P208 = napr. 10 (% zosilnenie tofivého momentu)

Ak potrebujete zvysit vystupnu frekvenciu menica nastavte parameter P105
P105 = napr. 70 (Hz; maximalna vystupna frekvencia je nastavena na 70 Hz)

9.2 Priloha ¢€.2: Priklady parametrizacie A550-4T0007 a A550-2S0007

*Elektromotor je zapojeny na Y 400 V.

Instalovany menic frekvencie A550-4T0007 (vstup:3x400 V/ vystup: 3x400 V)
P209 = 400 ( V; menovité napatie podla Stitku elektromotora) -
P210=1,47 ( A; menovity prud podla stitku elektromotora)

P212 = 1380 ( ot./min.; menovité otacky elektromotora)
P213 =4 (pocet pélov motora)

P215 = 50 (Hz; menovita frekvencia elektromotora)

P107 = 15 (s; doba zrychlenia 15 sekund)

P108 = 10 (s; doba spomalenia 10 sekind)

P109 =400V

P317 = 32 (aktivacia PTC tepelnej ochrany elektromotora)
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

P816 = 1 (ochrana elektromotora proti pretazeniu povolena)

P423 =110 (% ; hodnota z P210=100%; Vypocet: 1,47x1,1=1,61A)
FM bude vypinat pohon pri detekcii vystupného pridu 1,61 A
po dobu nastavenu v P424

P424 =30 (s; menic¢ bude detekovat prud nastaveny v P423 po dobu 30 s)
FM po tomto ¢ase 30 s vypne pohon a vyhlasi chybu OL2

Instalovany menic frekvencie A550-250007 (vstup:1x230 V/ vystup: 3x230 V)

P209 = 230 ( V; menovité napatie podla stitku elektromotora) -
P210 = 2,56 ( A; menovity prud podla stitku elektromotora)
P212 = 1380 ( ot./min.; menovité otacky elektromotora)

P213 =4 (pocet pélov motora)

P215 = 50 (Hz; menovita frekvencia elektromotora)

P107 = 15 (s; doba zrychlenia 15 sekund)

P108 = 10 (s; doba spomalenia 10 sekind)

P109 =230V

P317 = 32 (aktivacia PTC tepelnej ochrany elektromotora)

P816 = 1 (ochrana elektromotora proti pretazeniu povolena)

P423 =105 (% ; hodnota z P210=100%; Vypocet: 2,56x1,05=2,69 A)
FM bude vypinat pohon pri detekcii vystupného pridu 2,69 A
pod dobu nastavenu v P424

P424 =60 (s; menic¢ bude detekovat prud nastaveny v P423 po dobu 60 s)
FM po tomto case 60 s vypne pohon a vyhlasi chybu OL2
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

9.3 Priklad ¢.3: Zapojenie FM A 550 PLUS pre riadenie ¢erpadla /
kompresora na konstantny tlak

Schéma zapojenia s prevodnikom tlaku s vystupom 4 — 20 mA.

RC RA 92 &ﬂFVWOﬂS-RSOAV‘HWGQ !

START/STOP

RC RA S2 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10VGND

|
@\ D\ D\ 2| D\ D\ DD\ D\ DD El
\'

0-6 bar/ 4-20 mA

Prevodnik tlaku
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

12 I Riadenie pradové 4 az 20 mA

P101 1 Volba zdroja frekvencie Al vstup

P102 1 Volba spdsobu riadenia I/O externy terminal

P104 0 Volba ochrany proti spatnému chodu

P106 0 Minimalna pracovna frekvencia (Hz)

P300 1 Minimalny prud analégového vstupu (1=4 mA)

P301 5 Maximalny priad analégového vstupu (5=20 mA)

P600 1 PID Start povoleny

P601 0 ReZim negativnej spatnej vazby

P602 0 PID nastavené podla P604

P603 0 Volba spatnej vazby PID cez Al (analégovy vstup)

P604 4 Nastavenie cielovej hodnoty tlaku (napr. 4 bar)

P605 10.0 PID hornd hranica alarmu

P606 1.5 PID dolnd hranica alarmu
Ak je P606=0 potom pri nedostatku vody reaguje po 100 sek
IILL’I

P607 100 Rozsah 0 — 600%

P608 2.00 PID doba intergracie

P609 0.000 PID doba derivécie

P610 2.00 ZvySenie hodnoty vystupu

P611 25 Frekvencia PID pri ktorej sa uvedie do pohotovostného rezimu
(Hz) SLP

P612 0003 Doba detekcie rezimu spanku a po ktorej sa uvedie do spanku
“SLP” (sekundy)

P613 090.0 PID hodnoty pri prebudeni (%)

P614 6 Rozsah prevodniku tlaku (narp.6 bar) 0 —99.99

P615 4 1-4

P616 2 0-4

P617 48 PID horna hranica frekvencie

P618 20 PID dolnd hranica frekvencie

P619 0005 PID detekény Cas

P620 000.1 PID limit odchylky

P641 00.50 Hodnota detekcie tlaku pri suchom chode

P642 0060 Nastavenie ¢asu po ktorom sa vystraha LP/HP vynuluje

P643 0030.0| Doba pocas ktorej zariadenie detekuje nizky tlak
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

P606= napr. 1.5 Plati pri aktivacii “LP!
P644 0100 Sek plati pri aktivacii “LL”
P652 020.0 Zobrazi SLP
P0O00 07 Zobrazenie nastaveného tlaku/skuto¢ného tlaku

Hodnota nastaveného Hodnota skuto¢ného tlaku
(ziadaného tlaku P604) 5.2 bar

Ked sa menic frekvencie uvedie do stavu “spanku”, na displeji zobrazi SLP
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

Ked nastaveny tlak v systéme prekroci hornd medzu, menic zastavi prevadzku a
displej zobrazi hlasenie hP (vysoky tlak)

Pocas PID prevadzky (riadenie na konstantny tlak) mézete Sipkou (tla¢idlom) hore
pridavat PoZadovany nastaveny tlak a naopak Sipkou (tlacidlom) dole mézete
znizovat hodnotu poZadovaného tlaku aj pocas prevadzky.

v X

Zvysenie tlaku Znizenie tlaku
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

V pripade ak menic vyhodnoti nedostatok kvapaliny v systéme (chod na sucho) Na
displeji sa zobrazi hlasenie (nizka hladina) “LL” a menic zastavi prevadzku.

9.4 Priklad ¢.4: Zapojenie FM A550 PLUS pre riadenie ¢erpadla /
kompresora na konstantny tlak (0-10V)

12

P101
P102
P104
P106
P300
P301

O OO R FPR L

10

Riadenie napatim0az 10V

Volba zdroj frekvencie Al Vstup

Volba spdsobu riadenia I/0O externy terminal
Volba ochrany proti spagtnému chodu
Minimalna pracovna frekvencia (Hz)

Minimalne napatie analégového vstupu (0 V)
Maximalne napatie analégového vstupu (10V)

*Ostatné parametre sa nastavuju rovnako ako pri riadeni 4 — 20 mA

Schéma zapojenia prevodniku tlaku s napatovym vystupom

@ START

sTOP

@l2zl2l2l222121212) [g]

RC RA S2 St REVFWDRS RS+ AiveND 'y

32
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

9.5 Priklad ¢.5: Extrené ovladanie a riadenie frekvencie pridom 4-20 mA

Priklad zapojenia ovladacej svorkovnice pre riadenie frekvencie pridom 4-20 mA:

J2
P101=1

) )
>| | | P102=1

2222222222 [] -
RC RA S2 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10VGND Vv
Programovatelné

relé NO

max. 250 V/3A

CHOD VPRED

4-20 mA

9.6 Priklad ¢.6: Extrené ovladanie a riadenie frekvencie napatim 0-10 V

Priklad zapojenia ovladacej svorkovnice pre riadenie frekvencie napatim 0-10 V:

(=)
L
&
D/>
S S
>| S
O

| p1o1=1
eld2lel D2 Dd22122) [ 5
RC RA S2 S1 REV FWDRS- RS+ AVI+10VGND 'y  P301=10

Programovatelné
rele NO
max. 250 V/3A

0-10V
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS
9.7 Priklad ¢.7: Zapojenie a parametrizacia A550 Plus pre riadenie

pevnymi rychlostami

P101=6

P102=1

P317 =9 (1 Pevna rychlost).....S1
P318= 10 (2 Pevna rychlost).....S2
P503= 30 (Hz)

P504= 50 (Hz)

Ak zopnete FWD/GND a stcéasne S1/GND......meni¢ pracuje na rychlosti 30 Hz
Ak zopnete FWD/GND a stcasne S2/GND......meni¢ pracuje na rychlosti 50 Hz

Zapojenie:
Bl o
o o
n o
/ /7

N

CHOD VPRED

RC RA S2 81 REV FWDRS- RS+ AVI+10VGND

Programovatelné
relé NO
max. 250 V/3A

e 2222) |
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS
9.8 Priklad ¢.8: Parametrizacia A550 Plus pre riadenie vysokofrekvenéného
vretena

Pracovna frekvencia vretena: 200 Hz, Pracovna frekvencia vretena: 300 Hz;
Un vretena 400 V; In vretena 8,5 A Un vretena 165 V; In vretena 8,5 A
P105=200 P105=300Hz
P110=200 P106=300Hz
P112=10 P107=20
P114=5 P109=165
P201=1 P110=300
P209=400 P111=40
P210=8,5 P112=55
P213=2 P113=6
P215=200 P114=15
P201=1
P209=165
P210=8,5
P212=18000
P213=2
P215=300

Nastavenie makro parametrom ( s predprogramovanym VF riadenim)
P1.17=35 makro pre VF riadenie (*platné pri software verzii ver.1030-7)
P101=0

P102=1

P105=300

P107=3

P108=3

P110=300

P126=300

P312=300

P702=2

P806=40 (parameter filtracie DC napatia)

70



Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

9.9 Priklad €.9: Riadenie pohonu portalového Zeriavu
Parameter P101=6; P102=1; P318=32; P325=1; atd.

£ GND o P

L)
s ® ol ¥y
T

470040

@ +/B1 o
) VWE 829

S2 o

Oo T = =
Do :
[ Ry Ponaly

Sart/Sop  CW | |

Sar/Sop  COW J

s s %
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

9.10 Priklad €.10: Parametrizacia A550 Plus a zapojenie pre riadenie
tlacidlami (impulzom)

Parametrizacia

P101 = 4 (riadenie frekvencie UP / DOWN) P102 = 1 (povely cez externy terminal)

P315 =6 (Chod vpred FWD) ........... vstupna svorka FWD

P316 = 8 (STOP) ...... vstupnad svorka REV

P317 =15 (signal zvySovania frekvencie)...vstupna svorka S1

P318 = 16 (signal znizovania frekvencie) ...vstupna svorka S2

P315=8 (START cez svorku FWD)

P329=2 (trojvodicovy rezim 1)

l *  FA
L) == b .
o sBt b\ sB3 b\
uP START
IERE 3
Vb kM sB2 sB4 [
4 e ey DOWN STOP |

=
g2 2 2
A550 PLUS s
A550-250015 FM1
> > 3 g §
O=0=0

A

YSLOY-12
46x2.5mm2
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

9.11 Priklad ¢.11: Bezpeénostna funkcia (Safe Torque Off — STO)

Bezpecnostna funkcia: funkcia odpojenia momentu, zabrariuje vytvoreniu kratiaceho
momentu na hriadeli elektromotora. Funkcia STO tiez zabrani opatovnému spusteniu

motora.
@ |
e
A
[ I I
; > s
RYCHLOST 4 [ STO
NN\
N
NN~
CAs

NAPAJANIE
1x230V

L

Napajanie chranené pred
skratom a zemnym skratom +24V

I\
Oe—

R
- gé A550-

NAPAJANIE
3x400V

(@D
=/

0/4-20 mA

|
1 1
[
(.
l. ; (0-10V)

Ml
+10V # F“ZM Vystupné relé 1
I!l NO RC

RA

llya,o

Komunikécia

Pre povolenie funkcie STO nastavte nasledovné parametre:
P318=17 (vyber rezimu funkcie STO)
P335=1000 (vyber rezimu logiky digitalnych vstupov)
P800=0 (zamknutie parametrov).

Funkcia STO je po nastaveni parametru P318=17 ucinna aj pri ovladani menica
z panelu P102=0 aj pri ovladani menica cez svorkovnicu P102=1
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

UPOZORNENIE! Samotné poufzitie funkcie STO nezarudi bezpeénost zariadenia

a prevadzky. Bezpecnostné zariadenia sa musia spravne zaclenit do celého systému.
Cely systém potom musi byt navrhnuty v stlade so vSetkymi prislusnymi normami
EN 61800-5-2; EN ISO 13849-1; EN 62061 a EN 60204-1 a normami platnych odvetvi.

Princip funkcie: funkcia STO umoznuje, aby sa menic zablokoval a na hriadeli
elektromotora sa negeneroval krdtiaci moment. Pre tento Gcel, musi byt na vstup
S2/GND pripojeny signal 24 V, aby sa meni¢ mohol dostat do odblokovaného stavu.
Pri aktivacii funkcie STO sa zablokuje nezavislou cestou modulacia menica tym, Ze sa
zablokuju signdly vystupov hradla na elektroniku IGBT koncovych stupriov menica.
Pri aktivacii funkcie STO menic zablokuje vystup a na displeji sa rozsvieti ndpis , ES“.

ES

Ak potrebujete A550 PLUS znovu spustit po aktivacii STO, musite odblokovat STO,
resetovat meni¢ a znovu zadat START (RUN). Meni¢ frekvencie A550 PLUS bude
»drzat” poruchu aj ked odpojite napéjanie a znovu ho pripojite. Aj potom musite
postupovat ako bolo uvedené hore (odblokovat STO, resetovat meni¢, zadat START).

UPOZORNENIE! Tato bezpecnostna funkcia nie je v sulade s EN 61800-02 bezpecné
odpojenie momentu SIL3; EN ISO 13849-1 PLe Kategorie 3.

UPOZORNENIE! Aktivacia tejto bezpecnostnej funkcie neizoluje elektricky vystup
menica frekvencie od elektrickej siete, preto ak sa na zariadeniach menica frekvencie,
elektromotora alebo kabeldze musia previest elektrikarske prace, musi sa menic
frekvencie od elektrickej siete Uplne izolovat pomocou odpojovaca napdjania, atd’.
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS
Priklad ¢.12: Dynamické brzdenie

InStalovany FM A550-4T0040 s brzdovym
odporom 300W/130 Ohm

Elektromotor 3AL-100L2-4; Un=3x400 V;
Pn=3kW; In=6,0 A I Parametrizacia:
Aplikdcia: pohon dopravniku

P209=400 (V)
P210=6,00 (A)
i P212=1460 (ot./min)
o ]ﬁ P213=4  (4P)
T

5]
L2

L3
PE

P215=50  (Hz)
Nastavenie pre max. ucinok
brzdenia

P411=0

P410=100
P412=100
P413=200

Nastavenie pre stredny ucinok
brzdenia

P411=0

P410=50

P412=50

P413=100

Nastavenie pre minimalny ucinok
brzdenia

P411=0

P410=10

P412=10

POZOR! Ak nemate pripojeny brzdovy odpor, nikdy nevypinajte prepatovi DC
ochranu. Musi byt nastavené P411=1 !
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Kapitola 9: Priklady zapojenia a parametrizacie A550 PLUS

9.13 Spravne zapojenie s dodrzanim poziadaviek EMC
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A 550 PLUS Névod na obsluhu — Funkéné parametre podrobne VYBO Electric a.s.

Kapitola 10: Funkcéné parametre A550 PLUS podrobne

10.1 PO: Monitorovacie parametre

Parameter Nazov Rozsah. Popis
nastavenie
0 Zobrazuje nastavenu frekvenciu
1 Zobrazuje vystupnu frekvenciu menica
Vyber hlavnych 2 Zobrazuje vystupny prid menic¢a
udajovvzobrazema 3 Zobrazuje otacky elektromotora
iatoén3
P0O00O pociatocna 4 Zobrazuje napatie DC zbernice
hodnota: 0
rozsah nastavenia 5 Zobrazuje vystupné napatie menica
(0-8) 6 Rezerva
7 Zobrazuje hodnotu signalu PID spatnej vazby
8 Zobrazuje PID nastavenie

Napriklad, ak chcete monitorovat otacky elektromotora cez ovlddaci panel, pouzivatel
mbze nastavit parameter PO0O = 3. Pociato¢nd hodnota PO0O = 0, preto ak nie je zmenena,
meni¢ A 550 Plus zobrazi nastavenu frekvenciu. UZivatel moze nastavit pociatocné
zobrazenie menica prostrednictvom parametra POOO.

‘ P0O01 ‘Zobrazi nastavenu frekvenciu.

Pomocou tohto parametra mézete sledovat nastavenu frekvenciu menica.

‘ P002 lZobrazisttuan’Jfrekvenciu

Aktudlnu vystupnu frekvenciu meni¢a mozZete sledovat pomocou parametra P002.

‘ P003 ‘Zobraziv{/stupn\'/ prud

Aktualny vystupny prid mozete sledovat pomocou parametra P003.

‘ P0O04 lZobraziotéékymotora.

Mébzete sledovat skutoénu rychlost otacania motora pomocou parametra P004.

‘ P005 lZobrazi hodnotu napétia DC zbernice.

Sledovanie skuto¢ného napétia zbernice DC mézete sledovat parametrom P005S.

‘ P006 ‘Zobrazi teplotu menica.

Aktualnu teplotu meni¢a mozete sledovat pomocou parametra P006, ktory vdm pomdze
posudit prevadzkovy stav menica. Tato funkcia je dostupna pre modely 4T0075 a vyssie.

PO0O7 Zobrazuje nastavenu hodnotu PID spatnej vazby
P0O08 Zobrazi kumulativny ¢as v prevadzke
P0O09 Zobrazi strednt hodnotu vystupného AC napatia menica

77



A 550 PLUS Névod na obsluhu — Funkéné parametre podrobne VYBO Electric a.s.
V dalsich parametroch moézete skontrolovat podmienky vzniku poslednych troch poruch

preskimanim P010 az P012. Tieto 3 parametre mbzu pouzivatelovi pomdct pri posudzovani
stavu prevadzky menica a najst pricinu poruchy a odstranit skryté problémy.

P010 Zobrazuje prvu poruchu (kéd poruchy: 0 az 31)

PO11 Zobrazuje druhu poruchu (kéd poruchy: 0 az 31)

P012 Zobrazuje druhu poruchu (kéd poruchy: 0 az 31)

PO13 Rezerva

P014 Zaznamenava nastavenu frekvenciu pri poslednom alarme (poruche)

PO15 Parametre zobrazuju detailny stav, ked nastane posledna chyba. MdZete skontrolovat
az aktualne nastavenie frekvencie, aktualnu vystupnu frekvenciu, skutocné vystupné

P018 napatie a DC napatie hlavného obvodu v menici.

Podla vy$sie uvedenych Gdajov mébzete analyzovat pri¢inu poruchy a rychlo najst rieSenie,
ktoré pomoze personalu udrzby pri opravach.

Na menici série A 550 PLUS sa po zapnuti na displeji zobrazi nastavenie frekvencie. "F00.0".
Ak je nastavena frekvencia napr. 25,6 Hz, menic zobrazi F25.6 (znamena: Frekvencia 25,60
Hz)

Iné data mozete sledovat stlacenim tlacidla, ako je znazornené v nasledujlcej tabulke:

Parameter PO19 a Parameter P020 je rezerva.
Parametre P021 aZ P028 su detailne rozpisané v kapitole 7.1 Parametre - tabulka

10.2 P1: Zakladné parametre

P100 Digitdlne nastavenie frekvencie (poc€. hodnota: 0.00 Hz)

Rozsah nastavenia | 0.00 az Max. frekvencia (P105) Mer. j. 0.01

Ked je P101 nastavené na 0, meni¢ funguje v reZime nastavenia digitalnej frekvencie.
Hodnota frekvencie je nastavena pomocou P100.

Pocas prevadzky mozete zmenit frekvenciu Upravou obsahu parametra P100 alebo stlaéenim
tlacidla """ alebo "J{ " na zmenu frekvencie. Ak zmenite frekvenciu modifikovanim P100,
ked menic stoji alebo ked je vypnuty, upraveny obsah sa méze zapamatat.

Ak zmenite frekvenciu stlacenim tlacidla """ alebo "J.", ked meni¢ stoji alebo je vypnuty,
upraveny obsah sa nebude pamiatat (ak P812=0); bude sa pamétat povodny obsah P100. Po
nastartovani menica bude pracovat pri pévodnej hodnote P100.
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A 550 PLUS Névod na obsluhu — Funkéné parametre podrobne VYBO ElLectric a.s.

P101 Volba nastavenia frekvencie X A 550 PLUS Tovarenské nastavenie : 3

Rozsah nastavenia 0-9 Mer. j. | 1

0: Digitalne nastavenie tlac¢idlami UP / DOWN
(Po vypnuti sa vynuluje ak je P812=0)

: AVI (FIV/FIC analdgové 0-10 V alebo 4-20 mA)
: Potenciometrom na externom paneli

: Potenciometrom na paneli

UP / DOWN externé nastavenie frekvencie
RS485 nastavenie frekvencie cez komunikaciu
: Pevna rychlost (pevné frekvencie)

: Nastavenie frekvencie cez PLC

: Nastavenie frekvencie cez PID

: Rezerva

A 550 PLUS Vysvetlenie

WoONOU A WNRE

Volba nastavenia frekvencie sa mdZe pouzit na uréenie vystupnej frekvencie menica.

0: Digitalne nastavenie frekvencie tladidlami

Vystupnu frekvenciu menica riadi parameter P100. Vo vieobecnosti mbzete zmenit vystupnu
frekvenciu stla¢enim tlacidla """ alebo "J," na klavesnici. Viac informacii najdete v P100.

1: AVI (0—10 V DC alebo 4 — 20 mA DC) podla polohy J2

Vystupnu frekvenciu menica riadi externy napatovy signal (0 -10 V), ktory je privedeny do
menica cez terminal AVI alebo pridovy signal 4-20 mA.

K dispozicii s dva rezimy napatového signalu: jeden je externé privedenie signalu v rozmedzi
od 0 do 10 V dvojvodi¢ovo; druhy je nastaveny potenciometrom - vlastnym napatovym
signdlom ktory si meni¢ generuje zo svorky +10 V. Pozrite si nasledujicu schému pripojenia.

A350 PLUS

, o—— R U
Napajanie ] VY
—T W

——e AV
0-10V 1} E
—+—% GND
P

Motor

W g

Vysvetlenie: vystupna frekvenciu sa ovlada cez terminal AVI (0-10V).
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A550 PLUS

o——4R U9
Napajanie °o—45 i Motor
o— ¢ 'l' “v

S g +10V =
0-10V [EE. AVI
i —$ GND

1

g

Vysvetlenie: riadiaca vystupna frekvencia menia sa ovldda pomocou AVI napitového
signalu z externého POT (napr. 10 kQ). Poloha J2 =V

A550 PLUS
o—— R U¢
Napajanie o—45 A Motor
o—T W9
4-20mA o -
-20mA |} E¢
i1 K

Vystupnu frekvenciu menica riadi externy pradovy signal (4 - 20 mA), ktory je privedeny do
menica cez terminal AVI (poloha J2 =1).

2: Potenciometrom na externom paneli
Nastavenie frekvencie u menicov série A 550 PLUS mozete ovladat pomocou otoéného
gombika POT na externom paneli, ktory je konstrukéne totozny ako na hlavnom paneli

39 Otvor pre montaz
externého panelu

Potenciometer POT na externom panely Pripojeny externy ovladaci panel
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3: Nastavenie cez ovladaci panel (hlavny panel)
Otacajte gombikom POT na paneli pre zmenu vystupnej frekvencie

FS00

UP@

snid 0SSV

Gombik POT

4: Nastavenie frekvencie cez UP/DOWN (externymi svorkami)
Vystupnd frekvencia meni¢a moze byt riadend externymi svorkami UP / DOWN. Vonkajsie
terminaly mozno nakonfigurovat cez P315 az P318, vyberd sa jeden z externych termindlov

ako UP / DOWN. Ked' je UP aktivne, frekvencia sa zvysi. Ak je DOWN aktivne, frekvencia sa
znizi. Ked'su aktivne obidva vstupy UP a DOWN, frekvencia zostane rovnaka.

o—-9
Napajanie o—9

o—9
- A550 PLUS
up_| st =

‘—__ﬁ *DOWN | | E{

o——9 S2
p GND

Priklad : P317 =15, svorka S1 sa nastavi v reZzime UP.
P318 = 16, svorka S2 sa nastavi v rezime DOWN.

Motor

- W
Zac

H

Vysvetlenie: ak je UP aktivne (UP je obvod), frekvencia sa zvysi. Ak je DOWN aktivne
(DOWN je obvod), frekvencia sa znizi.
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5: Nastavenie frekvencie cez RS 485 pomocou komunikacie.
V tomto rezime riadime frekvenciu prostrednictvom sériovej komunikacie MODBUS.
Podrobnejsi popis najdete v kapitole 7.0 a vo zvlastnej prilohe Komunikacia MODBUS.

6: Nastavenie pevnych frekvencii (pevné rychlosti).
Menic A 550 PLUS ndm umo?Ziuje nastavit 4 pevné rychlosti. Ovladanie
pevnych rychlosti je rieSené cez terminal (t.j. externé ovladanie). Stacdi prekonfigurovat
parametre svoriek FWD,REV,S1 a S2.
7: Nastavenie frekvencie cez vlastné PLC
Menic je vybaveny vstavanym jednoduchym PLC ktory si m6Zete nakonfigurovat
v parametroch kapitoly 5.0

8: Nastavenie frekvencie cez PID
Meni¢ je taktiez vybaveny PID reguldciou. Nastavenie je moZiné pomocou parametrov
kapitoly 6.0

9: Rezerva

P102 Volba miesta riadiaceho signalu Pociato¢nd hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-2 Mer. j. ‘ 1

0: Cez ovladaci panel FWD/REW/STOP
Vysvetlenie 1:1/0 svorka (multifunkény terminal)
2: Komunikdcia RS485

Volba Startovacieho signalu sa pouZiva na nastavenie zdroja signalu.

0: Ovladaci panel - hlavny (FWD / REV / STOP)
Na ovlddacom paneli sa zobrazuje vybrany parameter. Riadenie menica je mozné ovladat
tla¢idlom Stlacte tlagidlo pre START. Stlacte tlacidlo pre STOP prevadzky menica.

1:1/0 svorka

Pri pociatocnom nastaveni sa ako signal Startovania a zastavenia pouZzivaju signaly otacania
dopredu a dozadu. Ak chcete spustit motor v prislushom smere, zapnite niektory zo smerov
otacania dopredu a dozadu. Ak su obidva pocas prevadzky vypnuté (alebo zapnuté), menic
spomali na zastavenie (alebo udrZiava povodny prevadzkovy stav). Dvojvodicovy alebo
trojvodicovy rezim ovladania mézete pouzit pomocou | / O terminalu.

2: ReZim komunikacie cez RS485
Meni¢ moze prijimat riadiace a datové Udaje z pocitaca prostrednictvom sériovej
komunikacie MODBUS RTU.

P 103 ...Rezerva

P104 Volba ochrany pred spatnym chodom Pociato¢na hod. : 1

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Spatny chod zakéazany

Vysvetlenie 1: Spitny chod povoleny
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Mnoho zariadeni umoznuje len rotdciu v jednom smere. V tomto pripade mdzete tento
parameter nastavit v rezime len s jednosmernou rotaciou.

0: spatny chod zakazany
Spatny chod motora je zakazany. Ak je P104 nastavené na Chod vzad je zakazany,
prepinanie medzi Vpred a Vzad je neucinné.

1: spatny chod povoleny
Spatny chod motora je povoleny, prepnutie medzi dopredu a dozadu je aktivne.

P105 Maximalna generovana frekvencia Pociato¢na hod.: 50.00

Rozsah nastavenia Nastavitelné od 50.0 az 999.9 Hz

Vystupny frekvencny rozsah meniéa je 0,1 - 999,9 Hz. Preto meni¢ mdze pohanat bezny
motor nad 50 / 60 Hz, ¢o mdze spdsobit jeho mechanické poskodenie alebo poruchu.
Tento parameter ma obmedzit vystupnu frekvenciu menica, aby sa zabranilo neZiaducej
prevadzke motora pri vyssej rychlosti.

P106 Minimalna frekvencia Pociatoc¢na hod.: 0.00

Rozsah nastavenia 0.0 Hz - maximalna frekvencia

Tento parameter nastavuje minimalnu vystupnu frekvenciu menica. Ak je nastavena
frekvencia nizsia ako minimalna frekvencia menica, bude bezat na min. frekvenciu. V
niektorych aplikaciach by tato funkcia mohla zabranit prehriatiu motora kvoli prevadzke s
nizkou rychlostou.

P107 Doba zrychlenia Pociatocna hod.: Podla vykonového typu
P108 Doba spomalenia Pociato¢na hod.: Podla vykonového typu
Rozsah nastavenia 0.1-999.9s

Doba zrychlenia znamend ¢as, kedy ma menic¢ dosiahnut maximalna frekvencia z 0.00 Hz.
Doba spomalenia sa vztahuje na ¢as, kedy sa frekvencia menica znizi na 0.00 Hz z max.
frekvencie.
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F
P1D5_ . A
maximalna
frekvencia (----————-——- P
£l |
L |
: o H
Nastavena |f--——-——-—- I :
frekvencia !
I
I
I
|
I
I
I
I
1
|
! k-
- 1 : =
Zrychlenie : Spomalenie T
e J—! -
P107 ! P102

Predvolena hodnota spomalenia/zrychlenia je primarny ¢as. Iny ¢as spomalenia/zrychlenia
moze byt zvoleny cez externy terminal.

s . Pociato€nd hod.: 380 (4T)
P109 V/F maximalne napatie 220 (25)
Rozsah nastavenia | V/F stredné napétie az 500.0V | Mer. j. 0.01
P110 V/F zékladna frekvencia Pociato¢na hod.: 50
Rozsah nastavenia V/F stredna frekver.ma az max. Mer. j. 0.01
frekvencia
P111 V/F stredné napétie Pociato¢na hod.: change
Rozsah nastavenia V/F min. napatll.e.az V/F max. Mer. j. 0.1
napatie
P112 V/F strednd frekvencia Pociatoc¢na hod.: 2.5
V/F minimalna frek ia az V/F
Rozsah nastavenia / m|n,|ma na, e venqa azV/ Mer. j. 0.01
zakladna frekvencia
P113 V/F minimalne napatie Pociatoc¢na hod.: 15
Rozsah nastavenia 0 az V/F stredné napdtie Mer. j. 0.1
P114 V/F minimalna frekvencia Pociatoc¢na hod.: 1.2
Rozsah nastavenia 0 aZ V/F strednd frekvencia Mer. j. 0.01

Parametre od P109 do P114 uréujd krivku V/F menica.
Nastavte zodpovedajuce krivky V/F podla réznych zatazeni.

Konstantna krivka krutiaceho momentu: aplikacia pre konstantné momentové zatazenie,
vystupné napatie a vystupna frekvencia su v linedrnom vztahu.
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Dolnd (premenlivd) krivka krutiaceho momentu: aplikdcia pre premenlivé zataZenie
krdtiaceho momentu, ako je ventilator a ¢erpadlo. ZataZenie sa zvysi s ndrastom otacok.
Krivka krutiaceho momentu s vysokym zacdiatkom: aplikacia pre vysoké zataZenie a zatazZenie,
ktoré si vyzaduje vysoky rozbehovy moment.

W Vysoka Startovacia krivka

A kratiaceho momentu
PIOO o ’ L. o
7 [ Konst. Startovacia krivka
! ! kratiaceho momentu
Pl oo ! Iy Nizka Srarrovacia krivka
! | krdtiaceho momentu
‘ | |
| 1
| | I
Pi13 [-& I |
I | g F
P14 Pl12 P110 P103

P109: Maximalne napatie V/F sa nastavuje podla pripojeného motora. VSeobecne sa
nastavi na menovité napéatie motora. Ked sa motor nachdadza v blizkosti menica, zvycajne
do 30 metrov, mal by byt nastaveny na vy$siu hodnotu.

P110: zakladna frekvencia V/F
Zakladnu frekvenciu V/F nastavte na frekvenciu prevadzky motora. Vo vieobecnosti
nemente zdkladnu frekvenciu V/F pretozZe je velmi pravdepodobné, Ze poskodite motor.

P111: V/F stredné napitie

Nastavte stredné napatie V/F podla $pecifického zataZzenia. Nespravne nastavenie moze
spOsobit nadmerny prud motora alebo nedostato¢ny kriutiaci moment alebo dokonca
vyvolat ochranu menica. Zvysenie hodnoty P111 moZe zvysit vystupny kratiaci moment a
vystupny prud. Sledujte vystupny prud pri zmene hodnoty P111. Pri zmene hodnoty P111
pomaly nastavujte hodnotu, kym sa nedosiahne potrebny vystupny kratiaci moment. Prili$
vysoké nastavenie moze vyvolat ochranu alebo poruchu menica.

P112: V/F stredna frekvencia

Strednad frekvencia V/F uréuje stredny bod krivky V/F. Nespravne nastavenie moze spdsobit
nedostatocny krutiaci moment alebo nadstandardni ochranu menica. Vo vSseobecnosti
nemente pocas pouZzivania nastavenie tohto parametra.

P113: V/F minimalne napétie

Nastavenie minimalneho napatia V/F je do urcitej miery relevantné pre spustenie
kratiaceho momentu. Spravne zvy3enie hodnoty tohto parametra moze zvysit kratiaci
moment pri Starte, moze tiez spdsobit nadmerny prud. Vo vieobecnosti nie je potrebné
menit hodnotu P113.

P114: V/F minimalna frekvencia
Minimalna frekvencia V/F urcuje pociato¢ny bod krivky V/F, je to minimdlna hodnota v
krivke V/F.
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Pozrite si nasledujucu tabulku pre konkrétne predvolené nastavenie kazdého modelu:

Parameter
Model P107 P108 P111 P115

A 550-250007 PLUS 8 8 14 10

A 550-2S0015 PLUS 9 9 14 9

A 550-4T0007 PLUS 8 8 27 5

A 550-4T0015 PLUS 9 9 26 5

A 550-4T0022 PLUS 10 10 25 5

P115 Nosna frekvencia Tovérenslfé
nastavenie

Rozsah nastavenia 1.0 a7 15.0 kHz Podfa typu menica

Nosna frekvencia urcuje frekvenciu spinania interného napajacieho modulu. Vyrobné
nastavenie menicov s r6znou kapacitou je odlisné, pretoze ovplyviuje hluk motora,
ohrievanie motora a iné rusenia.

Nosna frekvencia Hluk motora Ohrievanie motora Rusenie
1az15kHz 1az15kHz 1az15kHz 1 a7 15 kHz
Mala -> Velkd Velky -> Maly Malé -> Velké Madlo-> Viac

Preto ked okolie vyZzaduje prevadzku bez hluku, zvyste hodnotu P115, maximalne zatazenie
menica sa zniZi. Ak sa motor nachadza daleko od menica, znizite hodnotu P115 tak, aby ste
znizili zvodovy prud medzi drotmi a vodicom na zem. Ak je teplota prostredia alebo
zataZzenie motora vysoké, znizte hodnotu P115, aby ste zniZili ohrievanie menica. Pozri
tabulku v P114 pre vyrobné nastavenie P115.

P117 Reset parametrov Pociatoc¢na hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-35 Mer. j. ‘ 1

8: Inicializacia tovarenského nastavenia (navrat na tov. nastav.)

Vysvetlenie 35. makro (riadenie VF vretena ver.1030-7)

Ak nastavenie parametrov nie je spravne, mozete nastavit P117 na 08, aby ste obnovili
vsetky parametre na tovarenské nastavenie a potom ich mbzete znova nastavit podla vasej
aktualnej potreby.

Upozornenie: Ked si parametre uzamknuté, to znamena P118 = 1, nemézete inicializovat
parametre a zmenit ich. Najskér zmerite P118 a potom tieto parametre nastavte.
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P118 Uzamknutie parametrov Pociato¢na hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Odomknutie parametrov

Vysvetlenie .
¥ 1: Zamknutie parametrov

0: Parametre su odomknuté

1: Zamknutie parametrov

Parameter mézete zamknut pomocou funkcie P118, aby sa zabranilo neo¢akdvanej zmene
nastavenia menic¢a neopravnenou osobou. Ked'je P118 =1, nemdZu sa menit Ziadne ostatné
parametre okrem P100 (hlavné nastavenie frekvencie).

0: Smerom dopredu

P119 Smer otédcania .
1: Opacnym smerom

0: Digitalne nastavenie tladidlami UP/DOWN
(Po vypnuti sa vynuluje ak je P812=0))

1: AVl analégové 0-10 V alebo 4-20 mA)

: Potenciometrom na externom paneli

: Potenciometrom na paneli

: UP/DOWN externé nastavenie frekvencie 0
: RS485 nastavenie frekvencie komunikaciou
: Pevna rychlost (pevné frekvencie)

: Nastavenie frekvencie cez PLC

: Nastavenie frekvencie cez PID

: Rezerva

Vyber frekvencie

P120 zdroja Y

OO0 NOULLE WN

V tomto parametri si mbzZete zvolit zdroj pomocnej frekvencie Y.

...X (zdroj frekvencie)

0: Hlavny zdroj frekvencie

1: X a Y operdcie (prevadzkovy rezim uréeny

desiatkami)

2: Prepinanie medzi Xa 'Y

Viyber zdroja 3: Prepinanie medzi Xa "Xa Y"
frekvencie 4: Prepinanie medziYa “XaY"

..X. (X a Y operdcia)

0: X+Y

1: X-Y

2: Maximum X a Y

3: Minimum XaY

P121

Parameter P121 umoznuje vybrat zdroje frekvencie a ich vzdjomné pdsobenie.

Vyber pomocného zdroja |0: Vzhladom na maximalnu frekvenciu

P122 frekvencie Y 1: Vzhladom na frekvenciu zdroja X
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Rozsah pomocného

3 0, 0,
P123 zdroja frekvencie Y 0az150% 100%
Frekvencny posun
P124 pomocného 0.00 Hz az max. frekvencia P105 0.0 Hz

frekvencného zdroja pre
operacie Xa Y

Zakladna frekvencia 0: Frekvencia chodu

P125 upraY UP / DOWN pocas 1: Nastavena frekvencia !
prevadzky

Horna medzna frekvencia|Dolna hranica frekvencie P106 az maximalna
P126 . . R . 50.0 Hz
(horna vystupna hranica) [frekvencia P105

Zakladna frekvencia 0: Maximalna frekvencia
P127 |pocas zrychlenia a 1: Nastavena frekvencia 0
spomalenia 2:100 Hz

10.3 P2: Parametre elektromotora a DC brzdenie

P200 Volba Startovacieho rezimu Pociatocna hod. : 0
Rozsah nastavenia 0 Mer. j. 1
Vysvetlenie 0: BeZny Start
1: Rezerva

0: Bezny Start
Vadsina typov zatazenie nema pri Starte Specidlne poZiadavky. Vystup menica je Startovacia
frekvencia.

P201 Volba reZzimu zastavenie Pociato¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
. 0: Spomalenie do zastavenia po krivke
Vysvetlenie , . . .
1: VolnobeZné zastavenie (zotrvacnostou)

Mébzete vybrat vhodny rezim zastavenia podla skuto¢ného zataZenia.
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0: Spomalenie do zastavenia po krivke

Po prijati prikazu zastavenia menic znizi vystupnu frekvenciu podla doby spomalenia.
Podla nastavenej rampy potom spomaluje pohon.

FA
Frekvencia
chodu i
|
1
|
: |
Vypnutie : s Volnobeh
frekvencie I v ;
i N .. po vypnuti
| | % -

|"1—|—}'| x5 -

Doba wypnutia DC brzdenie

Pokial' ide o rezim zastavenia po dosiahnuti frekvencie zastavenia, mdZete zvolit DC brzdu a
dalSie moznosti. Ak nevyberiete brzdenie DC, motor sa samovolne zastavi v reZime dojazdu.

1: Volnobeh az do zastavenia
Ked menic prijme prikaz na zastavenie, odpoji vystup a motor sa samovolne zastavi.

P202 Startovacia frekvencia Pociatoc¢na hod. : 0.5
Rozsah nastavenia 0.10 - 50.00 Hz Mer. j. 0.01
F
A

Nastavena
frekvencia

Startovacia
frekvencia

>t

Prikaz BEH 4I—I—

Startovacia frekvencia je pociatoéna frekvencia pri $tarte menica. Pri zariadeni s velkym
zatazenim alebo vyZadujucim velky rozbehovy kratiaci moment sa zvySuje Startovacia
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frekvencia. Ak je vSak Startovacia frekvencia prili$ vysokd, mdze to spOsobit aktivovanie
ochrany pretazenia.

P203 Frekvencia pri zastaveni Pociatocna hod. : 0.5

Rozsah nastavenia 0.10 - 50.00 Hz Mer. j. 0.01 Hz

Ak menic prijme prikaz zastavenia, znizi vystupnu frekvenciu az do frekvencie zastavenia,
potom spusti reZim samovolného zastavenia, alebo zastavenie DC brzdenim, podfa typu
parametrizacie.

P204 Napatie pri ktovrom je zahajlene DC brzdenie Potiatoins hod. : 0.0
(Start brzdenia)
Rozsah nastavenia [0 —10.0 % menovitého nap. motora| Mer. . 0.1
P2 Prevadzkovy cas zahajenia Poiatoéns hod. :
05 DC brzdenia ociatoc¢na hod. : 0.0
Rozsah nastavenia 0- 100.0s Mer. j. 0.1

DC brzdenie pri Starte je aplikacia vhodna napr. pre ventilator, v reZime zastavenia alebo pri
premenlivom zatazeni.

PretoZe pred Startom menica je motor v reZime volnobeznej prevadzky a smer otacania nie
je znamy, je lahké vyvolat pretazenie ochrany pri Starte. Preto by ste mali pred Startom
pouzit vopred DC brzdu na zastavenie motora.

DC brzdny pruad pri Starte je pomernd ¢ast z menovitého pridu menica. Nastavenie P204
moze mat rdzne brzdné momenty. Pri nastavovani hodnoty parametra mozete nastavit
nizku az vysoku hodnotu, kym sa nedosiahne dostatocny brzdny moment podla aktualneho
zatazenia.

DC doba brzdenia je doba trvania DC brzdenia. Ak je nastavenie 0, brzda DC je neaktivna.

P02

Y

P203

Prikaz BEH J I—
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206 Napatie pri ktorom kon¢i DC brzdenie Siatozna hod. : 0.0
P (Stop brzdenia) Pociatocna hod. : 0.
Rozsah nastavenia | 0.1 az 10.0% men. nap.mot. Mer. j. 1
P207 Prevadzkovy Cas skoncenia Potiatoéns hod. : 0.0
DC brzdenia ociato¢na hod. : 0.
Rozsah nastavenia 0az100.0s Mer. j. 1

DC brzdenie v stope je vhodné pre zatazenie, ktoré ma poziadavku na brzdenie.

DC brzdny prud v stope je pomernd ¢ast z menovitého pridu menica. Nastavenie tohto
parametra moze vyvolat rozne brzdné momenty.

DC doba brzdenia v stope je doba trvania reZimu brzdenia DC. Ak je nastavenie 0, brzda DC
je neaktivna. Podrobné informacie najdete vo vysvetleniach P203, P204 a P205.

FA
Frekvencia ) :
Spomalenie do zastavenia
chodu
DC brzdenie do zastavenia
anutie. ——————————————————— Volnobeh
frekvencie .
po vypnuti
> 0
P208 Zosilnenie krutiaceho momentu Pociato¢nd hod. : 4.0 %
Rozsah nastavenia 0.0az30.0% Mer. j. 0.1

Nastavenie parametra P208 moze zvysit napatie a dosiahnut vyssi kratiaci moment.
Upozornenie: Prili$ vysoka hodnota moze spdsobit prehriatie motora. Zvyste nastavenie krok
za krokom, kym nedosiahnete poZadovany rozbehovy kritiaci moment.

v
A

100% Lo __

kritiaceho
momentu

Kompenzacia T

Y
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P209 Menovité napatie motora Pociatoc¢na hod. : 380 V
Rozsah nastavenia Podl(’)a-éfict)lflljori(\)/tora Mer. j. 0.01
P210 Menovity prad motora Pociatocna hod. : nominal
Rozsah nastavenia Podla stitku motora Mer. j. 0.1
P211 Menovity pridd motora bez zataZenia Pociato¢nd hod. : 50 %
Rozsah nastavenia 0az 100 % Mer. j. 1
P212 Menovité rychlost motora Pociatoc¢na hod. : 1460
Rozsah nastavenia 0 az 6000 ot./min Mer. j. 1
P213 Pocet pdlov motora Pociato¢na hod. : 4
Rozsah nastavenia 0az 20 Mer. j. 1
P214 Menovity sklz motora Pociato¢nd hod. : 2.5
Rozsah nastavenia 0az10.0% Mer. j. 0.1

Nastavte vyssie uvedené parametre podla Stitku motora.

P209: Menovité napatie motora
Nastavte menovité napatie motora podla hodnoty napétia na typovom Stitku motora.

P210: Menovity prud motora
Nastavte menovity prudd motora podla aktualnej hodnoty na typovom Stitku. Ak prud
prekro¢i hodnotu menovitého prudu, menic sa vypne kvoli ochrane motora.

P211: Menovity prid motora bez zatazenia
Hodnota menovitého prudu motora méze ovplyvnit kompenzaciu sklzu. Menovity prad
motora bez zataZenia je percento prudu plne zatazeného motora.

P212: Menovita rychlost motora
Hodnota parametra P212 je rychlost otacania pri 50 Hz. Vztahuje sa k zobrazenym otackam.
Vo vSeobecnosti sa nastavi podfa hodnoty na typovom Sstitku.

P213: Pocet pdlov motora
Nastavte pocet pdlov motora nastavenim tohto parametra podla hodnoty na typovom
Stitku.

P214: Menovity sklz motora

Ak pri riadeni motora meni¢om zvySime zatazenie, mdze sa prejavit sklz motora. Nastavenie
P214 mbze kompenzovat sklz a rychlost motora sa pribliZzi pozadovanej rychlosti.
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P215 Menovita frekvencia motora Pocdiatocna hod. : 50 Hz

Rozsah nastavenia 0',00v_,999'9 Hz Mer. j. 0.01
Podla Stitku motora

P216 Odpor statora Pociato¢na hod. : -
Rozsah nastavenia ‘ 0-100.0 Ohm Mer. j. ‘ 0.1

P217 Odpor rotora Pociatoc¢na hod. : -
Rozsah nastavenia ‘ 0-100.0 Ohm Mer. j. ‘ 0.1

P218 Vlastnd indukcia rotora Pociatoc¢na hod. : -
Rozsah nastavenia | 0-100.0 H Mer.j. | 0.01

P219 Vzajomna indukcia rotora Pociatoc¢na hod. : -
Rozsah nastavenia 0-100.0H Mer. j. 0.01

10.4 P3: Parametre I/O (Vstup/Vystup)

P300 AVI minimalna hodnota vstupu Pociato¢nd hod. : 0.0 V
Riadenie 0-10 V 0=0V Mer. j. 0.1
Riadenie 4-20 mA 4mA=1V Mer. j. 0.1

P301 AVI maximélna hodnota vstupu Pociatocnd hod. : 10V

Riadenie 0-10 V 10=10V Mer. j. 0.1
Riadenie 4-20 mA 20mA=5V Mer. j. 0.1
P302 AVI doba vstupného filtra Pociatocna hod.: 0.1s
Rozsah nastavenia 0.0az1.0s Mer. j. 1

P300: AVI minimalna hodnota vstupu

Vstupnd hodnota minimdlneho napatia AVI suvisi s ekvivalentnou frekvenciou analégovych
vstupov. Prikaz s napatim pod touto hodnotou sa povaZuje za neplatny prikaz.

P301: AVI maximalna hodnota vstupu

Vstupnd hodnota maximalneho napatia AVI suvisi s frekvenciou analégového vstupu.

Pri napati, ktoré je vyssie ako tato hodnota, bude zariadenie stale pracovat len pri tejto
hodnote. Hodnota P300 a hodnota P301 urcuju rozsah vstupného napétia a prudu.

P302: AVI doba vstupného filtra

Hodnota vstupného filtraéného ¢asu uréuje rychlost odozvy menica na analégovi zmenu. S
narastom hodnoty P302 bude menic reagovat na analégovi zmenu neskorsie.

P303 az P309 ...Rezervy

P310 Min. limitovana frekvencia analégového nastavenia Pociatocna hod. : 0.00

Rozsah nastavenia 0-999.8 Hz Mer. j. 0.01
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P311 Smer otdcania pri min. analégovom vstupe Pociatoc¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Vysvetlenie 0: Smer chodu dopredu
¥ 1: Smer chodu dozadu
P312 Max. limitovanad frekvencia pri analégovom nast. Pociato¢na hod. : 50
Rozsah nastavenia 0-999.8 Hz Mer. j. 0.01
P313 Smer otdcania pri max. analégovom vstupe Pociatoc¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Vysvetlenie 0: Smer chodu dopredu
¥ 1: Smer chodu dozadu

Skupina parametrov P310-P313 riadi analégové signaly vratane vystupnej frekvencie a
smeru. Podla aktudlnej potreby uZivatela mozu vytvarat rozne riadiace krivky.

P310: Frekvencia pri min. analégovom vstupe
Frekvencia mensieho analdgu urcuje vystupnu frekvenciu najmensieho analégového vstupu
zodpovedajucu vstupu analégového minimalneho napatia (pradu).

P311: Smer pri min. analégovom vstupe
Smer mensieho analdgu urcuje prevadzkovud podmienku pri nizkej frekvencii, ¢i uz je to
dopredu alebo dozadu.

P312: Frekvencia pri max. analégovom vstupe
Analdgova vysoka frekvencia urcuje vyssiu vystupnu frekvenciu a zodpoveda vstupu
analégového maximalneho napatia (prudu).

P313: Smer pri max. analégovom vstupe
Analégovy smer urcuje, €i je stav vyssej frekvencie je vpred alebo vzad.

Priklad 1: horny vystup z PC je 2-10 V signal na ovladanie menica 50 Hz spatny chod a 50 Hz
vpred.

P312
SOHz [---———===========—mmmmmm-

0 ] § 10
P00 P310

P310

50
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P300 = 2 minimalny napatovy vstup FIV: 2V (meni¢ povaZuje signaly pod 2 V za neplatné );
P301 = 10, Maximalny napatovy vstup FIV: 10V (signaly nad 10 V sa povazuji za 10V );
P310 =50 Analdgova spodna frekvencia: 50 Hz;

P311 =1 Analdgovy smer spodnej Urovne: 1 (spatny chod - dozadu);

P312 =50 Analdgova vysoka frekvencia: 50 Hz;

P313 =0 Analdgovy smer vysokej Urovne: 0 (dopredu);

Upozornenie: V roznych krivkach, spinacie prikazy dopredu a dozadu zostanu uc¢inné ak pri
prepinani dopredu a dozadu bude krivka obratend a diagram krivky je nasledujuci:

%

(]
=3

Priklad: Prepinac J2 = | (prudovy vstup)
Vystup z riadiaceho PC je 4 — 20 mA a meni¢ ma nastaveny parameter vystupna frekvencia:
100 Hz -0 Hz

P310

100Hz

P312 - Signal

0 4(P300) 20(P301)

Parametre: P300 =1 (FIC minimalny prud vstupu)

P301 =5 (FIC maximalny prud vstupu)

P310 = 100.0 Frekvencia pri min. analégovom vstupe
P311 =0 Smer pri min. analégovom vstupe (chod vpred)
P312 = 0.0 Frekvencia pri max. analégovom vstupe

Specidlna obratena krivka méze byt vytvorena pouzitim P310-P313.
Pozndamka: vstupny signal pod 4mA sa povazuje za neplatny signdl meni¢om.

P314....Rezerva
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P315 Multifunkény vstupny terminal—FWD terminal Prednastavené 6

P316 Multifunkény vstupny terminal—REV terminal Prednastavené 7

P317 Multifunkény vstupny terminal—S1 terminal Prednastavené 18

P318 Multifunkény vstupny terminal—S2 terminal Prednastavené 9
P319 Modely nad 45 kW —S3 terminal Prednastavené 0
P320 Modely nad 45 kW —S4 terminal Prednastavené 0

P321 Rezerva—S5 terminal Prednastavené 0

P322 Rezerva—S6 terminal Prednastavené 0

P323 a P324 Rezerva Mer. j. 1

: Neplatné

: JOG rezim (Typovanie)

: JOG Vpred FWD

: JOG Vzad REV

: Dopredu FWD /REV dozadu

: Chod RUN

: Dopredu FWD

: Dozadu REV

: STOP (3 vodi¢ové riadenie-zastavenie po krivke)
Pevna rychlost 1

: Pevna rychlost 2

: Pevna rychlost 3

: Pevna rychlost 4

: Zrychlenie / Spomalenie svorka 1

: Zrychlenie / Spomalenie svorka 2

: Signal zvySovania frekvencie (UP)

: Signal zniZzovania frekvencie (DOWN)

:STO

: Signdl pre RESET menica

: PID v chode

:PLC v chode

: Start signalu pre ¢asovaé 1

: Start signalu pre ¢asovac 2

: Impulzny signal pocitadla

: RESET pocitadla

: STOP (menic zastavi po krivke)

26: Prepinanie kanalu frekvencie medzi Xa'Y

27 az 31: Rezervy

32: PTC / TK tepelna ochrana elektromotora

33 az 59: Rezervy

WKONDUEWNRO

e el
W N RO

P315

az
P322

[N
»

Nastavenie

NNNNNNRERRERERR
U B WNEOWOWWNOWM

0: Neplatné - Ziadna funkcia

1: JOG (typovanie) tento parameter nastavuje JOG, zvyCajne pouzivany pri skusobnej
prevadzke, zavadzani pasu, atd. Bezny chod je 5 Hz.
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2: JOG vpred. Nastavuje JOG dopredu.
3:JOG vzad. Nastavuje JOG vzad.

4: Dopredu FWD / REV Dozadu
Nastavuje prepinanie dopredu / dozadu, ak je terminal definovany ako aktivny, smer chodu
je REV - vzad. Ak je neaktivny, zostava smer chodu FWD —vpred.

A550 PLUS

o——R Ug
—4s —
—47 W =
™ YFWD
Es
E o—$REV gut
» GND

Parametre: P102 =1, P315=6,P316=4

Stav svoriek . i
Podmienky prevadzky
FWD REV
ON OFF Vpred
ON ON Vzad
OFF OFF Stop

5:V prevadzke - Nastavuje terminal ako signal pre prevadzku RUN.

6: Vpred - Ak je svorka aktivna, motor bezi dopredu FWD.

7:Vzad - Ak je svorka aktivna, prevadzka je vzad REV.

8: Stop - Ak je svorka aktivna, motora sa zastavi po krivke-v trojvodicovom riadeni.
9: Pevna rychlost 1

10: Pevna rychlost 2

11: Pevna rychlost 3

12: Pevna rychlost 4

Systém umozriuje vybrat 15 rychlosti kombinaciou parametrov P503 az P517, v 4 krokoch.
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Viacrychlostna svorkovnica

Pevna rychlost
1

Pevna rychlost
2

Pevna rychlost
3

Pevna rychlost

4

Stav a vysvetlenie

o

o

o

o

Primarna frekvencia je dana P100

alebo potenciometrom

Viacrychlostna 1 (P503)

Viacrychlostna 2 (P504)

Viacrychlostna 3(P505)

Viacrychlostna 4 (P506)

Viacrychlostna 5 (P507)

Viacrychlostna 6 (P508)

Viacrychlostna 7 (P509)

Viacrychlostna 8 (P510)

Viacrychlostna 9 (P511)

Viacrychlostna 10 (P512)

Viacrychlostna 11 (P513)

Viacrychlostna 12 (P514)

Viacrychlostnda 13 (P515)

oO|Rr|(kRr|P|IO|IO|O|FRP|PR|[Pr|O|lOC|O|F

P O|lRr|P|IO|FRP|P|IO(O|R,r|O|OC|R|O

PP |P|IO|RP|P|OlR,|[O|O|R,r|O|OC|O

Viacrychlostnda 14 (P516)

1

1

Rlr|kr|lO|lR|[Rr|lO|Rr|O|Rr|O|lO|rRr|O|O

1

Viacrychlostna 15 (P517)

Poznamky: 0 = terminal neplatny

13: Zrychlenie / Spomalenia 1
14: Zrychlenie / Spomalenia 2

1 = terminal platny

K termindlom 1 a 2 mozno zvolit 4 druhy ¢asov zrychlenia/ spomalenia.

Multifunkéna svorka Stav a vysledok
Vyber zrychlenia / Vyber zrychlenia / . ; .
. ) spomalenia/zrychlenia
spomalenia 1 spomalenia 2
0 0 Doba zrychlenia / spomalenia 1
(P107, P108)
1 0 Doba zrychlenia / spomalenia 2
(P401, P402)
0 1 Doba zrychlenia / spomalenia 3
(P403, P404)
1 1 Doba zrychlenia / spomalenia 4
(P405, P406)

15: Signal zvysujuci frekvenciu (vzostupny signal UP)
Ked je tato svorka aktivna, frekvencia sa zvysuje konstantnou rychlostou, az kym sa
nedosiahne pozadovana frekvencia.
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16: Signal znizujuci frekvenciu (klesajuci signal DOWN)

Ked'je tato svorka aktivna, frekvencia sa znizuje konstantnou rychlostou, az kym nie je
dosiahnuta najnizsia pracovna frekvencia.

Upozornenie: menic si nebude pamatat nastavenie frekvencie zmenené signdlom "UP" a
"DOWN". Po vypnuti napdjania a opatovnom resetovani menic si stale pamata parameter
P100, pokial nezmenite parameter P812 =1

Frekvencia

Maximalna
frekvencia chodu

Nastavena frekvencia

Min. frekvencia .
chodu

Prikaz CHOD 4[ I

Prikaz UP

Prikaz DOWN —,—I—

17: STO (Safe Torque Off — bezpecné odpojenie momentu; podrobne na strane 73)

18: RESET poruchy
V pripade vyskytu alarmu resetuje menig, tato funkcia terminalu je rovnaka ako funkcia
tlacidla RESET na paneli.

19: Povolenie funkcie PID - Ked' je svorka aktivna, je aktivovana funkcia PID.
20: Povolenie funkcie PLC - Ked'sa tento kontakt zopne, PLC funkcia sa spusti.

21: Spusti sa ¢asovac 1
22: Spusti sa ¢asovac 2

Ked sa tento kontakt aktivuje, Casovac sa spusti a zaéne merat ¢as, ked ¢asovac
dosiahne nastavenu hodnotu, vykona sa nastavena akcia multifunkéného vystupu.23:
Vstup impulzného pocitadla - Tento terminal moze prijimat impulzné signaly s maximalnou
frekvenciou 250 Hz.

24: Vynulovanie pocitadla - Pocitadlo bude vynulované.

“. Coo Cn Co .

e . . nastavena
Politané L D= T 2= odnors
impulzy ! !
Dosiahnuta | |
hodnota I S—
potitadla
Nulovanie [

99



A 550 PLUS Névod na obsluhu — Funkéné parametre podrobne

25: STOP

Ak je svorka s tymto parametrom aktivna, menic vykona zastavenie po krivke.
26: Prepinanie kanalu frekvencie medzi Xa Y
Ak je svorka aktivovana, prepne sa kanal vstupu frekvencie na Y.

27 az 31: Rezervy

32: Ak je elektromotor vybaveny PTC alebo PTO alebo TK tepelnou ochranou, nastavte

parameter P317=32 a zapojte vyvody z PTC napr. na svorky S1 / GND.

33 az 59: Rezervy

P325

Vystupna svorka programovatelného

relé RA/RC (0-32) A 550 PLUS Potiatotnd hod. 03

Rozsah nastavenia 0-32 Mer. j. 1

Nastavenie
P325

OO NOUL S WNERLO

19
27
28
29
30
31

: Neplatné

1V chode (RUN)

: Frekvencia dosiahnuta

: Alarm (chyba)

: Nulova rychlost (ak je STOP)
: Frekvencia 1 dosiahnuta

: Frekvencia 2 dosiahnuta

: Zrychlenie

: Spomalenie

: Indikacia podpatia

10:
11:
12:
13:
14.
15:
16:
17:
18:

Casovac 1 dosiahnuty

Casovac 2 dosiahnuty

Zastavenie procesu

Indikacia procesu

PID maximum

PID minimum

4 —-20 mA rozpojené - chyba
PretaZenie motora

PretaZenie menica

aZz 26: Rezerva

: Ukoncend operacia ¢asovaca

: Dosiahla sa strednd hodnota nastavenia
: Dodavka kvapaliny konstantnym napatim *T zapnuté / 0” vypnuté
: Menic pripraveny

a 32: Rezervy

0: Neplatné - Ako neobsadeny terminal, Ziadna funkcia

1:V prevadzke - Nastavuje terminal ako signal pre prevadzku. Vystup je ON.
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2: Dosiahnutd frekvencia - Ked' frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa
zopne (ON).

3: Alarm (v poruche) - Ked menic zistil neobvykli stav, tento kontakt sa zopne (ON).

4: Nulova rychlost - Ak je vystupna frekvencia meni¢a mensia ako frekvencia Startu,
tento kontakt sa zopne (ON).

5: Dosiahnutd nastavena frekvencia FDT 1 - Ked' frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu,
tento kontakt sa zopne (ON).

6: Dosiahnuta frekvencia FDT 2 - Ked frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento
kontakt sa zopne (ON).

Frekvencia
4
Nastavend
frekvencia
Dosiahnuta | Frekvenény
nastavend frekv. I rozsah
Cas
Meni& v chode J
Multifunkéna

wystupna svorka

7: Zrychlenie - Ak je menic v stave zrychlovania, tento kontakt je zapnuty (ON).

8: Spomalenie - Ak je menic v stave spomalovania, tento kontakt je zapnuty (ON).

Frekvencia

Menié v chode J
1

1

Zrychlenie _I |

1

Spomalenie ’—l_

9: Nizke napétie (poplach) - Ked menic zisti, Ze napéatie DC zbernice je nizSie nez nastavena
hodnota, je tento kontakt zapnuty a aktivuje sa poplach. Limit nizkeho napétia a alarm
je mozné zmenit pomocou rozsirenej skupiny parametrov aplikacie.

10: Dosiahnuta hodnota ¢asovaca 1
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11: Dosiahnuta hodnota ¢asovaca 2 - Ked meni¢ dosiahne nastavenu hodnotu, tento
kontakt sa zapne (ON), ked'sa vypne spustaci signal ¢asovaca, tento kontakt sa rozopne
(OFF).

12: Ukoncenie sekcie programu - V prevadzkovom rezime PLC, menic¢ vygeneruje tento
impulzny signdl, ked meni¢ dokondil ¢ast programu.

Mastavenie programu: stop
A po troch cykloch programu

Menié v chode i
Ukonéenie 1 n I_i_l__
tasti procesu !

Signal ukonéenia n_
procesu

13: Indikdacia ukonéenia procesu -V prevadzkovom rezime PLC, menic vygeneruje tento
impulzny signal, ked meni¢ dokoncil cely program.

14: Horny limit PID - Ak hodnota spatnej vazby PID prekroci nastavenu hodnotu hornej
hranice, kontakt sa zopne (ON).

15: Dolny limit PID - Ak je hodnota spdtnej vazby PID mensia ako nastavend hodnota,
kontakt sa zopne (ON).

16: Slucka (obvod) 4-20 mA je prerusena. Ked'je vstupny signal FIC odpojeny, je tento
kontakt zopnuty (ON) a alarm je aktivy.

17: Pretazenie - Ak meni¢ detekuje pretaZzenie motora, tento kontakt je zapnuty (ON).

18: Pretazenie menica - Ak menici detekuje jeho pretaZzenie, je tento kontakt zopnuty.

19 a7 26: Rezerva

27: Ukoncena operacia ¢asovaca - Ked' je operacia ukoncen3, je tento kontakt zopnuty (ON).
28: Dosiahnutd strednd hodnota nastavenia pocitadla

29: Dodavka kvapaliny konstantnym napatim *T zapnuté / 0” vypnuté

30: Menic je pripraveny na prevadzku — hldsi pripravenost menica.

P326 a P 327: Rezerva

102



A 550 PLUS Névod na obsluhu — Funkéné parametre podrobne

VYBO Electric a.s.

P328 Cas filtracie signalu 0.000 a7 1.000 s 0.010s
Nastavuje ¢as reakcie na signaly relé RA/RC
Rozsah nastavenia 0-3 Mer. j. 1

P329

Spbsoby riadenia z externého terminalu

Pocdiatoc¢na hod. 0

Nastavenie vstupného
termindlu

0: Dvojlinkové (dvojvodicové) riadenie 1
1: Dvojlinkové (dvojvodi¢ové) riadenie 2
2: Trojlinkové (trojvodicové) riadenie 1
3: Trojlinkové (trojvodic¢ové) riadenie 2

0: Dvojvodicovy rezim 1 - dvojvodicové pripojenie je znazornené nizsie:

D—"IR
MNapajanie — g
D_IT

Parameter:

AS50 PLUS

i«"‘i—--m’-_}
E‘-—d"’o—-r?&".'

GND

U
Ve
W

E"’__L

P102 =1; P315=6; P316=7;P329=0

Motor

Oznacené svorky Sx a Sy si FWD a REV funkcie; S1 a S2 zostavaju ako multifunkéné

Terminal Nastaveny parameter Popis parametru
Sx 6 CHOD vpred (FWD)
Sy 7 CHOD vzad (REV)

Vstupna volba

v = Stav menica

OFF OFF STOP

ON OFF VPRED (FWD)
OFF ON VZAD (REV)

ON ON STOP
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1: Dvojvodicovy reZim 2 - pouZite toto nastavenie, ked' svorka Sx urcuje prevadzku a
svorka Sy je uréend na spustenie.

|
Napajanie o e
L
Kl
— 4
e
—

AS550 PLUS
B U
g v
FWD
REV E
GND

Motor

Terminal Nastaveny parameter Popis parametru
Sx 6 CHOD vpred (FWD)
Sy 7 CHOD vzad (REV)

Vysvetlenie ovladania:

Vstupna volba .
Stav menica
K1 K2
OFF OFF STOP
ON OFF VPRED (FWD)
ON ON VZAD (REV)
OFF ON STOP

2: Trojvodicovy reZzim 1 zapojte podla nasledovného obrazku
V tomto reZzime Sw3 svorka povoluje CHOD a smer urcuju svorky Sw1l a Sw2.

Napajanie Eﬁ"ﬁ—-n U S
- [§ AS30 V]
3x400V AC - T W
sw3 o =
m
- *—4 5]
m_Sw2
o— 52
FWD B
| GND -

Parametrizacia bude nasledovna:

P317 =6 (S1je VPRED) -SW1
P318 =7 (S2 je VZAD) -SW2
P315=8 (FWD/STOP) -SW3
P102 =1 (externé ovladanie)

P329 =2 (trojvodicovy rezim 1)
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Vystupna frekvencia

)

VYBO Electric a.s.

Swl n

Sw2

e

Sw3

Lt

3: Trojvodicovy rezim 2 - V tomto rezime Sn povoluje vykonanie prikazu. Prikaz CHOD je
dany signalom Sx a smer urcuje signal Sy.

Parametre nastavenia su uvedené nizsie:

Svorka Hodnota Popis
Sx 6 CHOD vpred (FWD)
Sy 7 CHOD vzad (REV)
Sn 8 STOP (Trojvodic¢ové riadenie)

KB1: STOP tlacidlo KB2: CHOD (RUN) tlacidlo

T AS550 Plus
CHOD KB2 :

—" Sx CHOD

gy | SEC sToP |kg1'T! '
chodu : Sn STOP

0 VPRED

&/—¢>Sy Prepinanie smeru
1 VZAD

—TGND

Rozsah riadenia .
P330 .01 . 1.
z termindlu UP/DOWN 0.01 Hz a2 99.99 Hz 00 Hz
..X: Rezerva
. i . |0: Negativna logika
Rezim vystupného relé 1: Pozitivna logika
P331 RA/RC X.: Plati pre RA/RC (relé je NO H.000
Rozsah: H.000 az H.457 ak:P331=H.000)
0: Negativna logika (relé je NC
P332 |Cas oneskorenia FWD [0.0sa7999.9s 0.0s
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FWD,REV,S1,S2

X...: plati pre S2

X..: plati pre S1
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje param.

0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje param.

P333 Cas oneskorenia REV |0.05a%999.9s 0.0s
P334 Cas oneskorenia S1 |0.0sa?999.9 s 0.0s
...X: plati pre FWD
0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje param.
..X.: plati pre REV
, .. . 0: Pozitivna logika — pri spojeni aktivuje parameter
Vyber rezimu logiky . . . . P
. 1: Negativna logika - pri rozpojeni aktivuje param.
P335 Svoriek 0000

10.5 P4: Pomocné aplikacné funkcie

P400

Nastavenie frekvencie v JOG méde typovania

Pociato¢na hod. 5.00

Rozsah nastavenia

0.00 - maximalna frekvencia Mer. j.

0.01

Nastavenie typovacej frekvencie (JOG) sa zvycajne uplatnuje pri skisobnej prevadzke. Tato
funkcia mozZe byt aktivovana iba cez externy terminal. Ked'sa aktivuje funkcia JOG, iné

prikazy su ignorované. Ked'je signal JOG aktivny, meni¢ spomaluje do zastavenia. JOG doba
zrychlenia/spomalenia sa nastavuje v 4. parametri zrychlenia/ spomalenia.
Priorita Urovne riadenia:

JOG -> vonkajsie viacotackové -> PLC prevadzkové prostriedky -> PID prostriedky ->

trojuholnikova vina (prechodova funkcia) -> navijanie -> prostriedky na nastavenie
frekvencnej konverzie.

P401 Doba zrychlenia 2 Pocdiato¢na hod. 10.0 s
P402 Doba spomalenia 2 Pocdiatocna hod. 10.0 s
P403 Doba zrychlenia 3 Pociato¢na hod. 10.0 s
P404 Doba spomalenia 3 Pocdiato¢na hod. 10.0 s
P405 Doba zrychlenia 4 Pociato¢na hod. 10.0 s
P406 Doba spomalenia 4 Pocdiato¢na hod. 10.0 s

Rozsah nastavenia 0-999.9s Mer. j. 0.1
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Séria menicov A 550 Plus poskytuje mozZnost nastavit 4 ¢asy zrychlenia / spomalenia. Pre

normdlnu prevadzku je predvolenou hodnotou 1. Pre prevadzku JOG je predvolenou
hodnotou ¢as zrychlenia/ spomalenia 4.

P407 Pozadovana hodnota pocitadla Pociatoc¢na hod. 100 s
P408 Stredna hodnota pocitadla Pociato¢na hod. 50 s
Rozsah nastavenia 0-999.9s Mer. j. 1

Menic série A 550 Plus ma 2 skupiny pocitadiel. Impulzny signal s frekvenciou do 250 Hz
moze byt prijaty cez multifunkény terminal. Ak hodnota pocitadla dosiahne nastavenu
hodnotu, prislusna multifunkéna vystupna svorka je zapnuta, vstupna svorka pocitadla
resetuje signal cez pocitadlo, vynuluje pocitadlo a zacne poditat znova.

P409 Obmedzenie kratiaceho momentu pri zrychleni Pociato¢na hod. 150 %

Rozsah nastavenia 50 az 200 % Mer. j. 1

Parameter P409 je medzna hodnota krdtiaceho momentu pocas zrychlenia. Ked' vystupny
prad dosiahne nastavenu hodnotu, meni¢ pozastavi akceleraciu. Ak prud klesne pod
nastavenu hodnotu, menic¢ pokracuje v akceleracii.

Hodnota krutiaceho

momentu (%) prad
ri

)
]

|

i

1 i

1
i’,<zj_/_
‘ Vystupna frekvencia

100% = menovity prud menica; ak je P409 nastavené na hodnotu 0, potom je obmedzenie
kruatiaceho momentu neaktivne a nema ochrannd funkciu.

P410 Nadprud pri zastaveni — regulacia zisku (Gain) Pociatocna hod. 0.0 %

Rozsah nastavenia 0-100 % Mer. j. 1

Parameter P410 je obmedzenie nadprudu pri zastaveni. Ked vystupny pruad dosiahne
hodnotu nastavenia, meni¢ automaticky zniZi vystupnu frekvenciu, aby sa zniZilo zataZenie.
Ked vystupny prud klesne, menic dalej zniZuje vystupnu frekvenciu na hodnotu nastavenia.
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Reguldcia
pridu (%) A

P410

i

VYBO Electric a.s.

Vystupna frekvencia

L.

cas (t)'

P411

Prepatovéa ochrana DC obvodu

Pociatoc¢na hod. 1

Rozsah nastavenia

0-1 Mer. j.

Nastavenie

0: Vypnutd prepatova ochrana
Pri brzdeni s brzdovym odporom nastavte P411=0
1: Zapnuta prepatova ochrana

0: Vypnuta ochrana
Pri spomaleni méze déjst k zvySeniu napatia zbernice DC,

ak je vyber ochrany proti prepatiu

vypnuty, meni¢ sa moze dostat do poruchy pre nadmerné DC napitie.

1: Zapnuta ochrana

Pri spomaleni, ked napétie DC zbernice dosiahne nastavenu hodnotu, menic zastavi proces
spomalenia. Ked' sa napatie zbernice DC vrati do pripustnej hodnoty, meni¢ obnovi

spomalovanie.

A
Hodnota napétia
ZPA14 — — - RS misietutiniete
1
naRr. /00N E i DC napitie
1
] ]
— |
! Vystupna frekvencia
i
2 1
Prikaz na = >
vypnutie gas (t)

P412 V/F prebudenie — reguldcia zisku (Gain)

Pociato¢na hod. 10.0 %

Rozsah nastavenia 0az 100 %

Mer. j. 1

brzdenia sa znizi na najkratsi mozny ¢as

Ak nastavite P412=0.0 parameter sa stane neaktivny. Ak nastavite P412=100 (maximdlna regulacia) ¢a

P413 Prepatie pri spomalovani — regulacia zisku (Gain)

Pociato¢na hod. 50.0 %

Rozsah nastavenia 0-200%

Mer. j. 1
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Ak nastavite parameter P413=0.0 parameter je neaktivny(¢as
brzdenia sa predlzZuje). Ak nastavite P413=200 (maximalna
reguldcia) ¢as brzdenia sa skrati na najkratsi mozny.

4T modely: 700.0 V DC

P414 Zahajenie d ického brzdenia pri DC ati
ahdjenie dynamického brzdenia pri DC napati 25 modely: 370.0V DC

Séria 4T...

Séria 25.... 2 25....5 Mer. J. 1

Rozsah nastavenia

P415 Rezerva

P414 uréuje hodnotu napatia DC brzdiace pri ktorej sa aktivuje zabudovana brzdova
jednotka. Ak je DC napdtie menica vysoké a je vyssie ako nastavend hodnota P414,
zabudovanad brzdova jednotka sa zopne. Energia sa uvolfiuje prostrednictvom brzdového
odporu. Potom sa jednosmerné napétie spatne znizuje az na urciti hodnotu, pri ktorom sa
zabudovana brzdova jednotka vypne.

Napr.: P414=680 V Menic pri spomalovani-pri dosiahnuti DC napétia 680 V aktivuje brzdovy
tranzistor (zahaji brzdenie cez brzdny odpor). Ak potom DC napétie klesne na 630V, brzdovy
tranzistor sa uzatvori, brzdenie cez brzdny odpor je skoncené.

A
i

?//f/,{/{;/g =

-

Ak je hodnota P414 prilis vysoka, jednosmerné napatie moze byt prilis vysoké a moze
vyvolat zapnutie ochrany menica. Ak je hodnota P414 prilis nizka, brzdny odpor sa moze
prili$ zohrievat.

P416 Restart po nahlom vypnuti napajania Pociatocna hod. 1

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Zakdazany restart po okamzitom vypadku napajania

Nastavenie 1: Povoleny redtart po vypadku napéjania

0: Zakazany restart
Menic po vypadku napdjania vymaze spusteny prikaz. Po obnoveni napdajania sa menic
automaticky nespusti.
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1: Povoleny restart

Ked'ide o kratkodoby vypadok napdjania, menic udrziava spusteny prikaz ako ucinny. Ked'

sa napajanie obnovi v kratkom ¢ase, menic bude sledovat otdcky motora a znovu sa spusti.
Upozornenie: ak je aktivované okamZzité opatovné spustenie po vypadku napajania, menic
mbZze spustit motor automaticky. Pri pouZivani tejto funkcie dbajte na bezpecnost!

— ¢
Napéjanie (o
LR |
E *—FWD
} GND 1

A550 PLUS

W
=
| -
1 =
)
(=]
g

Priklad:

Pouzite K1 (FWD), ovladanie chodu menica.

Ak je K1 sa spojeny, vykonava sa frekvencna konverzia, ked'je K1 rozpojeny, menic sa zastavi.
Ked' je napajanie vypnuté a K1 zostane spojené a napajanie je zapnuté, meni¢ sa nahle
rozbehne, ¢o moéze byt velmi nebezpecné. Pouzite iné ovladacie metddy, ako je napr.
trojvodi¢ovd metdda pripojenia k systému.

P417 Vyber akcie pri okamzitom vypadku napajania Pociatoc¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-2 Mer. j. 1

0: Ziadna akcia
1: Spomalit po krivke
2: Spomalit po krivke a zastavit

P417 mozete nastavit aku akciu ma menic vykonat po vypadku napajania

P418 a P419: Rezerva

P420 Pocet pokusov o restart Pociatocna hod. 0
Rozsah nastavenia 0-20 Mer. j. 1

P421 Cas oneskorenia reétartu po poruche Pociato¢na hod. 1.0 s
Rozsah nastavenia 0.1az100.0s Mer. j. 1

Po vyskyte poplachu (napr. pre prad, nadmerné napétie atd.), sa po uplynuti casového
intervalu nastaveného parametrom P421, menic¢ automaticky spusti (v pripade nenulove;j
hodnoty nastavenej podla P420) podla nastavenych spustacich parametrov (P200).

Po spusteni, ak do 60 sekind nedéjde k Ziadnemu poplachu, menic¢ automaticky resetuje
P420.
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Ak doéjde k opatovnému vyskytu alarmu v priebehu 60 sekind, meni¢ zaznamena pocet
alarmov a ked' pocet alarmov dosiahne nastavenu hodnotu P420, menic zastavi vystup.
Upozornenie: Ak P420 = 0, restart po poruche nie je aktivny.

Ked'je funkcia restartovania po poruche aktivna, motor sa méze nahle spustit, takZe pri
pouZivani tejto funkcie dbajte na bezpecnost.

P422: Rezerva

Uroveri detekcie prekrocenia nadprudu

P423 Pociato¢na hod. 0.0 %
elektromotora
Rozsah nastavenia ‘ 0-200 % Mer. j. ‘ 1
pa2a Doba detekcie prekrocenia nadprudu Potiatoina hod. 10.0 s

elektromotora

Rozsah nastavenia | 0az999.9s Mer. j. | 1

Parameter P423 je podmieneny parametrom P210 (menovity prad motora), hodnota prudu
nastavena v P210 tvori 100% hodnoty v P423. Napr. ak sme nastavili P210=5, v parametri
P423=100% (5A).

Ak vystupny prud do elektromotora prekroci nastavent hodnotu P423, menic¢ za¢ne poditat
dobu prekrocenia nadpradu. Ak doba trvania presiahne nastavenu hodnotu v P424,
aktivuje sa vystupny signal alarmu menic¢a OL1 a menic zastavi pohon.

Ak P423 = 0.0 detekcia prekrocenia nadprudu elektromotora nie je aktivna, prad tecuci do
elektromotora je 100% menovitej hodnoty prddu menica frekvencie.

P425 Dosiahnuta frekvencia 1 (FDT 1) Pociato¢nda hod. 0.0 Hz
Rozsah nastavenia 0 - maximalna frekvencia Mer. j. 0.1

P426 Dosiahnuta frekvencia 2 (FDT 2) Pociato¢na hod. 0.0 Hz
Rozsah nastavenia 0 - maximalna frekvencia Mer. j. 0.1

Séria A 550 PLUS poutziva dve skupiny frekvencii. Ak vystupna frekvencia dosiahne
nastavené hodnoty P425 a P426, zodpovedajuci multifunkény vystupny terminalu je
zopnuty. Frekvencna Sirka je Sirka je hysteréznej slucky, ktoru nastavuje parameter P430.

A e
Dosiahnuta

nastavena
frekvencia

Multifunkény
vystup [ S
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P427 Nastavenie ¢asovaca 1 Pociato¢nd hod. 10.0 s
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 0.1

P428 Nastavenie ¢asovaca 2 Pociato¢nd hod. 20.0 s
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 0.1

Séria A 550 PLUS ma dva ¢asovace. Ked' ¢asovac dosiahne nastavenu hodnotu (nastavenu
podla P427 a P428), zodpovedajuci multifunkény terminal sa zopne.

Spustenie ¢asovaca sa riadi externym multifunkénym vstupnym termindlom. Niektoré
jednoduché programy mézu byt vykonané pomocou tychto dvoch ¢asovacov.

P429 : Rezerva

Sirka pasma frekvencie hysteréznej slucky
(FDT1 alebo FDT2)

Rozsah nastavenia 0.0 aZz 100.0 % Mer. j. 0.01

P430 Pociato¢na hod. 5.0 %

Tento parameter nastavuje Sirku pasma dosahovanej frekvencie, podrobnosti najdete v
uvodnych castiach P425 a 426.

P431 Skokova frekvencia 1 Pociato¢na hod. 0.0 Hz
Rozsah nastavenia | 0.0 - horny limit frekvencie Mer. j. 0.01

P432 Skokovd frekvencia 2 Pociato¢na hod. 0.0 Hz
Rozsah nastavenia | 0.0 - horny limit frekvencie Mer. j. 0.01

P433 Sirka slu¢ky hysterézie skokovej frekvencie Pociatoc¢na hod. 0.00 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 - 999.9 Hz Mer. j. 0.01

Ak sa vyskytla rezonancia stroja pri urcitej frekvencii, méZzeme pouzit funkciu skokovej
frekvencie, aby sa preskocil rezonancny bod. A 550 PLUS podporuje 2 skokové frekvencie
podla parametrov P431 a P432. Sirku hysteréznej slueky (pasma) skoku je mozné nastavit
pomocou P433.

Parametre P434 az P499 su rezervné.

10.6 P5: PLC operiacie
P500 PLC rezim pamate Pociatoc¢na hod. 00

0: Vyp. = Bez zapamatania

Rozsah nastavenia 1: Zap. = Zapamétanie

Mer. j. 1
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X: Vyber funkcie po zastaveni

0: Vypnuta

1: Zapnuta

X.: Vyber funkcie po vypadku napdjania
0: Vypnuta

1: Zapnuta

Nastavenie

0: Bez zapamatania
Ak sa zariadenie zastavi z dévodu chyby alebo z inych dovodov, menic si nepamata stav,
v ktorom bol zastaveny. Po restarte za¢ne beZat od pociatocného stavu.

1: Zapamatanie
Ak sa zariadenie zastavi z dévodu chyby alebo z inych dovodov, menic si pamata stav pred
zastavenim. Po restartovani bude menic pokracovat v prevadzke podla programu.

Upozornenie: napajanie sa nesmie odpojit. Ak zastavite zariadenie a odpojite napéjanie,
menic si nebude pamatat stav pred vypadkom napajania. Po restartovani sa meni¢ spusti
podla pociato¢ného programu od zaciatku.

P501 Rezim Startu PLC Pocdiatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Neplatné (PLC nestartuje)

Nastavenie 1: Platné ($tart PLC)

P501 urcuje Startovaci rezZim PLC menica. P501 = 0 znamena, Ze PLC je blokované. Menic je
ovladany beznym rezimom. Ked P501 = 1, PLC pracuje. Menic zvoli PLC program, ktory
spusti. V Stadiu spustenia PLC, pri réznych prevadzkovych prikazoch a programoch, sa bude
meni¢ riadit podla prioritnej Urovne zaznamenanej v nasledovnej tabulke:

Uroven priorit Prioritna uroven Polozka

1 JOG

Externd viacndsobna rychlost

Vysoka -> Nizka
Interna viacnasobna rychlost

2
3
4 PID
5
6
7

Trojuholnikova vina

Vysoka -> Nizka Navijanie

ReZim nastavenie menica

P502 ReZim prevadzky PLC Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-4 Mer. j. 1
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0: PLC stop po jednom cykle

1: PLC stop rezim, po jednom cykle sa zastavi

Nastavenie 2: PLC znovu opakuje po tom ako dokonéi prvy cyklus

3: Rezerva
4: Rezerva

Rezim prevadzky PLC urcuje stav spustenia internej viacnasobnej rychlosti, bud'je spusteny

jeden cyklus alebo cyklus bezi dalej. P502 je platny len pri spusteni PLC.

ReZim pauzy PLC znamenag, Ze pri dokonéeni kazdého fazy rychlosti, sa rychlost znizi, zastavi

a zrychli na dalsiu rychlost. Obrazok pre objasnenie je uvedeny nizie:

frekvencia

= Cas

Pouzivatelia mézu vybrat spravny rezim prevadzky podla aktualnych podmienok.

P503 Pevna rychlostl Pociatoéna hod.: 5.0 Hz
P504 Pevna rychlost2 Pociato¢na hod.: 10.0 Hz
P505 Pevna rychlost3 Pociato¢na hod.: 20.0 Hz
P506 Pevna rychlost4 Pociato¢na hod.: 25.0 Hz
P507 Viacnasobna rychlost5 Pociato¢na hod.: 30.0 Hz
P508 Viacnasobna rychlosté Pociatoéna hod.: 35.0 Hz
P509 Viacnasobna rychlost7 Pociato¢na hod.: 40.0 Hz
P510 Viacnasobnd rychlost8 Pociatoéna hod.: 45.0 Hz
P511 Viacnasobna rychlost9 Pociato¢na hod.: 50.0 Hz
P512 Viacndsobna rychlost10 Pociato¢na hod.: 10.0 Hz
P513 Viacndsobna rychlost11 Pociato¢na hod.: 10.0 Hz
P514 Viacndsobna rychlost12 Pociato¢na hod.: 10.0 Hz
P515 Viacndsobna rychlost13 Pociatocna hod.: 10.0 Hz
P516 Viacndsobna rychlost14 Pociatocna hod.: 10.0 Hz
P517 Viacndsobna rychlost15 Pociatocna hod.: 10.0 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 — maximalna frekvencia Mer. j. 0.1
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V P503 - P517 su nastavené rychlosti. Pokial ide o vztahy medzi viacerymi
otackami a externym terminalom, pozrite si pokyny 1, 2, 3, 4 krokovej (pevnej rychlosti).

P518 PLC doba prevadzky 1 Pociatocna hod.: 3 s
P519 PLC doba prevadzky 2 Pociatocna hod.: 4 s
P520 PLC doba prevadzky 3 Pociatocna hod.: 5 s
P521 PLC doba prevadzky 4 Pociatocna hod.: 0's
P522 PLC doba prevadzky 5 Pociatocna hod.: 0's
P523 PLC doba prevadzky 6 Pociatocna hod.: 0's
P524 PLC doba prevadzky 7 Pociato¢nd hod.: 0's
P525 PLC doba prevadzky 8 Pociatoénd hod.: 0's
P526 PLC doba prevadzky 9 Pociatocna hod.: 0's
P527 PLC doba prevadzky 10 Pociato¢nd hod.: 0's
P528 PLC doba prevadzky 11 Pociatocna hod.: 0's
P529 PLC doba prevadzky 12 Pociato¢na hod. :0s
P530 PLC doba prevadzky 13 Pociatocna hod. :0s
P531 PLC doba prevadzky 14 Pociato¢na hod. :0s
P532 PLC doba prevadzky 15 Pociatoc¢na hod. :0s
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 1

Doba prevadzky PLC uréuje interné riadenie meniace sa o0 menovitu dobu prevadzky pre

kazdy segment.

P533 PLC smer prevadzky

Pociatoc¢na hod. 0000

Rozsah nastavenia

0aZ 9999

Mer. j.

1

P533 nastavuje smer prevadzky v kazdom segmente.

Spbsob nastavenia smeru prevadzky: pomocou 16-bitového binarneho systému a potom
prevod do desiatkovej sustavy; kazdy bit uréi zodpovedajtci smer prevadzky:
0=FWD pred a 1 = REV vzad. Tento parameter je platny iba vtedy, ked' je PLC zapnuté.

Napriklad: mame pat segmentovy program, nastavenie cyklu bude nasledovné
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Polozka Vystupna frekvencia Smer prevadzky Doba prevadzky
Hlavna frekvencia Potencior.nelte,r je Vpred
nastavitelny
Segment 1 20.0 Vzad 20
Segment 2 60.0 Vpred 25
Segment 3 40.0 Vzad 30
Segment 4 15.0 Vpred 20

Dve tlacidla, jedno je pre beh, druhé pre zastavenie; hlavna frekvencia vyzaduje nastavitelny
potenciometer. Priklad modelu A550-4T0450......

A550 PLUS

o——4<R J Y
Napajanie o——+S V4 ° Motor
o——T W

(1) Obrazok pripojenia
(2) Nastavenie parametrov
Nastavenie smeru prevadzky PLC: (nastavenie P533)

Hlavna
segment 1 | segment2 | segment3 | segment 4 frekvencia
4 3 2 1 0 -->pozicia (bit)
0 1 0 1 0 -->smer behu<0 vpred,
1 vzad
0%24 1%23 0%22 1%21 0%20 -->prevod ldo desiatkovej
sustave

Binarne ¢islo 01010 sa prenesie na desiatkovy systém nasledovne:
1*21+1*%23+8=10
Definuj: P533 = 10
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Parametre definujeme takto:

P101 = 3 (ReZim nastavenia potenciometrom z panelu: dominantna frekvencia je riadena
potenciometrom)

P102 = 2 (Volba sp6sobu startu: multifunkény vstup)

P105 = 60 (Maximalna frekvencia je 60 Hz)

P107 = 10, P108 = 10 (&as zrychlenia / spomalenia 10 s )

P314 =6 (koniec S1, beZi vpred)

P318 = 8 (koniec S2, zastavi sa)

P319 = 20 ( koniec S3, je spusteny PLC)

P500 = 11 PLC programovacia pamat aktivna

P501 =1 PLC je zapnuté

P502 =0 PLC sa zastavi po jednom cykle

P503 =1 Segment 1, nastaveny na 20 Hz

P504 = 60 Segment 1, nastaveny na 60 Hz

P505 =40 Segment 1, nastaveny na 40 Hz

P506 = 15 Segment 1, nastaveny na 15 Hz

P518 = 10 Nastavend dizka trvania segmentu 1 je 10 sekind

P519 = 20 Nastavend dizka trvania segmentu 1 je 20 sekiund

P520 = 25 Nastavend dizka trvania segmentu 1 je 25 sekiund

P521 = 30 Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 30 sekind

Frekvencia J Shutdown
255 e
60
Riadenie
208
15
Y A N O
\ 135!
20
0s
40
© ]
|
K1 [ ]
Pokyny:
@ Pre spustenie menica stlacte tlacidlo K1 a potenciometrom nastavte vystupnu
frekvenciu.

@ Stlacte klavesu K3, PLC sa spusti segment programu 1 PLC, ktory vykona jeden cyklus a
potom sa zastavi

@ Ak je program v prevadzke, stlacte K3, alebo ak dojde k poruche a menic sa zastavi. Ked'
je porucha vyrie$ena, stlatte K1 a meni¢ bude pokracovat vpred ako program.

@ Ak je P500=0 a program nie je v pamati, program sa spusti od Uplného zaciatku.
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FA
PS03 Lo __ .
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1 1 1
| | ] o
[ T

P318 P51%

P534 az P535: Rezervy
P536 az P558: Parametre su popisané v tabulke parametrov P5

P559 az 599: Rezervy
10.7 P6: PID operacie

Meni¢ moze byt pouzity na ovladanie procesu, napr. riadi prietok, objem vzduchu alebo
tlak.

Vstupné svorky AlV alebo nastavenie parametra sa pouZije ako nastavena hodnota a
vstupny signal terminalu FIV/FIC sa tieZ mdze pouzit ako hodnota spatnej vazby na
vytvorenie systému spatnej vazby pre riadenie PID.

P600 Pociatocny rezim PID Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-2 Mer. j. | 1

0: PID je vypnuty
Nastavenie 1: PID start (zapnuté)
2: PID $tart z externého terminalu (zapnuté)

0: PID je vypnuty, PID regulator sa nemdze pouzivat.

1: PID Start
PID regulator funguje aj napriek vstupnému externému signalu a je povoleny aj bez
externého vstupu.

2: PID sa spusti za istych podmienok; PID sa spusti, ked' je urcity externy vstup zopnuty.

P601 Volba rezimu prevadzky PID Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Normalna spatna vazba

Nastavenie e o .
1: Inverzna spatna vazba

0: Rezim normalnej spatnej vazby
Ak hodnota spéatnej vazby (P603) > nastavena hodnota (P602), menic zniZi vystupnu
frekvenciu.
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Ak hodnota spéatnej vazby (P603) < nastavena hodnota (P602), menic zvySuje vystupnu
frekvenciu .

1: Rezim inverznej spatnej vazby

Ak hodnota spéatnej vazby (P603) > nastavena hodnota (P602), menic znizi vystupnu frekv.
Ak hodnota spatnej vazby (P603) < hodnota nastavenia (P602), menic zvySuje vystupnu
frekvenciu.

P602 PID nastavenie bodu cinnosti A550 PLUS Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-6 Mer. j. 1
0: Cislicovy rezim (P604)

Nastavenie 1: AVI (0-10 V alebo 4-20 mA)

2 aZz 6: Rezerva

0: Zvolte Cislicovy rezim
Nastavte hodnotu (P604) z ovladacieho panelu alebo z jednotky parametrov.

1: AVI Vstup terminalu je nastavena hodnota (0-10 DC V alebo 4-20 mA).

2 aZz 6: Rezerva

P603 Volba zdroja spatnej vazby PID Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

0: AVI z analégového riadenia

) AkjeJ21:4a%20 mA (P300 = 1.00V a P301 = 5.00 V)
Nastavenie AkjeJ2V:0az10V (P300=0.00V a P301= 10.00 V)
1 aZ 5: Rezerva

0: Zdroj signalu spatnej vazby je z AVI analégového vstupu

P604 Ciselné nastavenie cielovej hodnoty PID Pociatocna hod. 2.50 bar

Rozsah nastavenia 0.0 bar az P614 Mer. j. 0.01

Nastavena maximalna hodnota zodpoveda analégovému napétiu 10 V alebo 20 mA.
Reguldcia PID s uzavretou sluc¢kou sa ¢asto pouZiva na riadenie procesov, ako su tlak a
teplota.

Signal spatnej vazby je vedeny zo senzora teploty alebo senzora tlaku. V pripade PID
riadenia je kanal vstupu spatnovazobného signalu analdgovy signal 4 - 20 mA alebo 0-10V.
K dispozicii su dva kanaly na nastavenie.

Blokovy diagram riadenia PID:
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P607

Cielova
hodnota

Spatna vazba -
Prevodnik

VSeobecna regulacna metdda pre PID riadenie:

(1) Zvolte spravne prevodnik/vysiela¢, pre ktory sa ako vystupna Specifikdcia zvoli
Standardny signal 4 — 20 mA alebo 0—-10 V.

(2) Nastavte spravne hodnotu akcie PID.

(3) Zvyste hodnotu proporcionalnej konstanty (P) v pripade neoscilujuceho vystupu.
(4) ZniZte integracnu konstantu (Ti) v pripade neoscilujuceho vystupu.

Vystup 1. Obmedzenie vystupu systému

Pred u
A red tpravou pri prekroceni ipecificke]
Ciefova hednoty

hodnota a: Zniienie diferentného casu
\_E o dprove (hodnota D)

b: Zwvyienie £asu integracie
{hodnota 1)

Wystup
2. Obmedzenie wjstupu systému

pri kmitani

N SN a: Znizte diferenénd kondtantu
S~ ~ {hodnota D) alebo ju nastavte

na o

b: ZniZte hodnotu

proporcionalne] konstanty (P)

A Pred dpravou

Po Uprave

Ciefova +
hodnota ’_

Spatnavazba

Prevodnik

Nastavte hornu hrani¢nd hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby prekroci nastavenu hodnotu,
spusti sa poplach. Maximalny vstup (20 mA / 10 V) nameranej hodnoty (svorka AVI)
zodpoveda 100%.
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P605 PID horna hranica Pociato¢na hod.: 10.00 bar
Rozsah nastavenia P606 az P614 Mer. j. 0.01

P606 PID dolna hranica Pociatocna hod. 0.00 bar
Rozsah nastavenia 0.00 bar az P605 Mer. j. 0.01

Nastavte dolni medznu hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby klesne pod rozsah nastavenia,
vyda sa signal.

P607

PID P (nastavenie proporcionalneho pasma)

Pociatoc¢na hod. 100.0 %

Rozsah nastavenia

| 000 -6000 %

Mer. j. 0.1

Ak je proporcionalne pasmo Uzke (parametrizacia je mala), ovladana premenna sa znacne
zmeni pri malej zmene nameranej hodnoty. Preto, ked' sa proporcionalne pasmo zuZuje,
zlepsuje sa citlivost odozvy (zosilnenie), ale stabilita sa zhorSuje, napr. nastane kmitanie.

P608

PID I (integracna konstanta — doba integracie)

Pociatoc¢na hod. 2.00s

Rozsah nastavenia

0.00 a7 10.0s

Mer. j. 0.1

Pre vstup kroku odchylky, je ¢as (Ti) potrebny len pre integrovanie (I) a ovlada premennu
ako pre proporcionalne nastavenie (P). Ked'sa integralny Cas znizuje, dosiahne sa
pozadovana hodnota skér, ale zvysi sa vyskyt kmitania. Ak je P608=0.00, parameter je

uzatvoreny.

P609

PID D (derivacna konstanta — doba derivacie)

Pociato¢na hod. 0.00 s

Rozsah nastavenia

0.00a79.99s

Mer. j. 0.01

Pre vstupnu odchylku, ¢as (Td) je potrebny iba pre ovladanie premennej pre proporcionélnu
(P) akciu. Ked' sa diferencialny cas zvysuje, jej odpovedou je vacsia zmena odchylky.
Ak je parameter P609=0, parameter je uzatvoreny.

P610 | ZvySenie hodnoty vystupu ,Boost setpoint” Pociatoéna hod. 2.00 %
Rozsah nastavenia 0.00 -100.00 % Mer. j. 0.01
P611 Frekvencia PID v rezime ,,spanku” Pociatoc¢na hod. 25.0 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 - 999.9Hz Mer. j. 0.01
P612 Doba PID v rezime ,,spanku“ Pociato¢na hod. 10.0 s
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 0.1
P613 PID hodnota pri prebudeni Pociato¢na hod. 90.0%
Rozsah nastavenia 0.0-100.0 % Mer. j. 0.1

P611 PID frekvencia v ( pohotovostnom) reZzime spanku.
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P611 musi dosiahnut minimalnu frekvenciu v pohotovostnom rezime PID. Ked frekvencia v
prevadzke je mensia ako hodnota P610, za¢ne sa pocitat (pohotovostnd) doba spanku.

P612 Doba PID v pohotovostnom rezime

Ak je doba prevadzky menica dlhsia ako doba rezimu spanku P612, prejde menic do rezimu
spanku automaticky. Potom zastavi vystup a odpoji sa od PID, ale monitorujte spatnu vazbu
PID — parameter P613.

P613: PID hodnoty pri prebudeni.
Ked menic¢ detekuje, Ze hodnota spatnej vdzby je nizsia ako nastavena hodnota prebudenia

(P613), aktivuje sa funkcia PID a menic¢ zaéne pracovat.

P614 Mierka PID Pociato¢na hod. 10.00 bar
Rozsah nastavenia 0.00 aZz 99.99 bar Mer. j. | 1

P615 PID, pocet Cislic displeja Pociato¢na hod. 4
Rozsah nastavenia 1-4 Mer. j. ’ 1

1: Zobrazenie 1 Cislice
) 2: Zobrazenie 2 &islic
Nastavenie 3: Zobrazenie 3 dislic
4: Zobrazenie 4 Cislic

P616 PID pocet desatinnych Cislic displeja Pociato¢na hod. 2

Rozsah nastavenia 0-4 Mer. j. 1

0: Nezobrazuje cislicu za des. Ciarkou
1: Zobrazuje 1 Cislicu
Nastavenie 2: Zobrazuje 2 Cislice
3: Zobrazuje 3 Cislice
4: Zobrazuje 4 Cislice

P614 PID zodpovedajuca hodnota zobrazenia mierky.

Hodnota nastavenia P614 zodpoveda max. analégovému napatiu + 10 V.

Ak je hodnota P614 nastavena na 50.00 bar, znamena to, Ze plny rozsah je 50.00 ¢o
zodpovedd napatiu + 10 V.

P615 nastavuje pocet zobrazenych Cislic.
Pouzivatelia si mdzu vybrat zobrazené Cislo podla aktualnej potreby.

P616 PID desatinna Cislica displeja.

P616 nastavuje pocet Cislic zobrazenych po desatinnej Ciarke.
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PID horna hranica

P617 . 0.0 az max. frekvencia 48.00 Hz
frekvencie
P618 PID dolné hranica 0.0 az max. frekvencia 20.00 Hz
frekvencie
P619 |PID detekény cas 0.0az9999 s 20.0s
P620 |PID limit odchylky 0.0 aZ 100.0 % 0.1%
R . 0: Vypnuté
ozpo'znénle 1: Zapnuté (rozpozna rozpojeny obvod) kéd
P621 |rozpojenia obvodu “ 0
AV chyby ,,20
2: Zapnuté + STOP (rozpozna a zastavi pohon)
1120”
Hodnota detekcie Rozsah: 0.0 az 10.0 ak je spatna vdazba prudova
P622 i . . 0.50V
straty spatnej vizby |4 —20 mA, potom nastavte detekciu na menej
ako 2 mA (P622=0.50V)
Hodnota nastavenia .
P623 |« o, detekcie straty 0.0az20.0s 1.0s
spatnej vazby
P624 Medzna frekvencia 0.00 az maximalna frekvencia 0.00 Hz
spatného chodu PID
P625 |PID diferencny limit |0.00 az 99.99 % 0.10%
P626 |PID nastavenie Casu |0.00 a7 99.99 s 0.00s
zmeny
P27 [\oStaveniecasu 1455 4560.00s 0.00s
filtracie spatnej vazby
pe2g [Nastavenie Casu 0.00 a% 60.00 s 0.00's
filtracie vystupu PID
P629 : Rezerva
Parametre P630 aZ P657 su dostatocne popisané v tabulke Skupina parametrov P6.
Parametre P658 az P667 st neobsadené.
Cinnost chladiaceho
P668 0: Ventilator pracuje len pri chode (RUN) 1

ventilatora menica
(software 1030-5)

1: Ventilator pracuje nepretrzite

Parametre P669 aZz 699 su neobsadené.
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10.8 P7: Komunikacné parametre (RS 485)
Pouziva sa na vykonanie pozadovanych nastaveni pre komunikdciu medzi meni¢om a
pocitatom.

P700 Komunikacna rychlost Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-3 Mer. j. 1
0: 4800 bps
. 1: 9600 bps
Nastavenie 2. Rezerva
3: Rezerva

Napriklad, ked je nastavend hodnota "1", rychlost komunikécie je 9600 b/s.

P701 Komunikacny rezim A550 PLUS Pociato¢nd hod.: 3

Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

0: No check (8-N-1) pre ASC

1: Even parity check (8-E-1) pre ASC

2: Odd parity check (8-0-1) pre ASC
Nastavenie 3: No check (8-N-1) pre RTU

4

5

: Even parity check (8-E-1) pre RTU
: Odd parity check (8-0-1) pre RTU

V P701 nastavte format komunikacnych dat. Podrobné informacie najdete v prislusShom
popise komunikacie.

P702 Komunikacna adresa RS-485 Pociatoc¢na hod. 001

Rozsah nastavenia 1-249 Mer. j. 1

Kazdy meni¢ musi mat svoje &islo stanice, ktoré bude definované prostrednictvom P702.
Komunikacné rozhranie menic¢a sa méze spojit s 249 dalsimi.

Ak je P702 nastavené na hodnotu "0", adresa vysielaca je master.

P703 Poruchy komunikacie Pociato¢na hod. 0

Rozsah hlasenia 0-2 Mer. j. 1

0: Bez poruchy
1: Porucha, displej zobrazi Co
2: Displej zobrazi Co a STOP
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10.9 P8: Specifické parametre nastavenia

P800 Uzamknutie parametrov aplikacie Pociatocna hod. 1
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Nastavenie 0: Zamknute
1: Odomknuté

Ak je parameter P800 nastaveny na hodnotu "0", nemézete pouzit rozsirené parametre!

P801 : Rezerva

Konstantny krutiaci moment alebo premenlivy

P802 e Pociato¢na hod. 0
krutiaci moment
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
. 0: G Konstantny kratiaci moment
Nastavenie s
1: P Premenlivy krutiaci moment

0: G Konstantny krdtiaci moment (linearna charakteristika s konstantnym zvySenim momentu)
V tomto rezime dovoluje meni¢ pretazenie 150% pod dobu 1 min. pri tovarenskom nastaveni pradu
v parametri P210.

1: P Premenlivy krutiaci moment (kvadraticka charakteristika). V tomto reZime prevadzky dovoluje
meni¢ pretazenie 120% pod dobu 1 min., ale hodnotu pridu meni¢ v P210 sdm zvysi o jednu
vykonovu radu vyssie.

Priklad: Model A550-4T0040 PLUS ma tovarensky nastaveny In=8,6 A (P210=8,6; P802=0)
Pretazitelnost menica je v tomto nastaveni 150% po dobu 1 min.
Ak prestavite parameter P802=1; meni¢ automaticky prestavi parameter P210=13,0 A
PretaZitelnost menica je v tomto nastaveni 120% pod dobu 1 min.

Tovarenské nastavenie
P803 Nastavenie ochrany pred prepatim 810V pre 4T
400V pre 2S

200—-999,9 V pre 4T modely
200-999,9 V pre 2S modely

P803 nastavuje Uroveri prepatovej ochrany DC zbernice.

Rozsah nastavenia Mer. j. 0,1V

Tovarenské nastavenie
P804 Nastavenie ochrany pred podpatim 330V pre 4T

170V pre 2S

100 -500,0 V pre 4T modely
100 -500,0 V pre 2S modely

P804 nastavuje Uroveri napatovej ochrany.

Rozsah nastavenia Mer. j. 0,1V
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Ak je vstupné napatie nizke, menic sa vypne pri nastavenom podpati. Tato funkcia by sa mala
pouzit, aby sa zabranilo pracovnému podpatiu menica.

P805 Nastavenie ochrany pred prehriatim Tovarenské nastavenie: 90°C

Rozsah nastavenia 40 - 120°C Mer. j. 1

P805 nastavuje Uroven ochrany pred prehriatim menica.
Prilis vysoka hodnota nastavenia ochrany vsak zvycajne spdsobi poskodenie IGBT, takze
najlepsim rieSenim je zlepSenie u¢innosti chladenia v rozvadzadi.

P806 Nastavenie ¢asu filtracie DC napétia Tovarenské nastavenie: 40
0az 100 ms
R h t i Mer. j. 1
ozsaN NASLAVENIA| (xoftware verzie 1100-7 a 1104-6) | o)

P807 az P811: Rezervy

UP/DOWN moznost pamate nastavenej

P812 frekvencie

Pociatoc¢na hod. : 0

0: Po vypnuti vynuluje pamét

Rozsah nastavenia , : rs
1: Po vypnuti uchova v pamati

Mer. j. 1

P813: Rezerva

Nastavenie koeficientu pretazenia

P814 Menica frekvencie

Pociato¢na hod. 1.00

Rozsah nastavenia|0.20 az 10.0 Mer. j. 1

Tento parameter je podmieneny spravnym nastavenim menovitej hodnoty prddu motora
v parametri P210. Koeficient pretazenia znameng, Ze ak ho nastavite na hodnotu napriklad:

1,00 = faktor pretazenia je 150% z hodnoty nastavenej v P210, pocas doby 4 min.
(napr.: P210=10 A; P816=1; P814=1,00...menic po detekcii prddu nad 15 A po 4 min.
prevadzky vyhlasi alarm OL2 a zastavi pohon)

0,20 = faktor pretaZzenia je 150% z hodnoty nastavenej v P210, pocas doby 1 min.
(napr.: P210=10 A; P916=1; P814=0,20...menic po detekcii prddu nad 15 A po 1 min.
Prevadzky vyhlasi alarm OL2 a zastavi pohon)

P815 Nastavenie spinacej frekvencie PWM Pociato¢nd hod. 12.0 Hz

Rozsah nastavenia| 0.0 az 15.0 Hz Mer. j. 1
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Tento parameter sa pouZiva pre ovladanie V/F.

Pouziva sa na uréenie rezimu modulécie vin pri riadeni V / F asynchrénneho motora.
Ak je frekvencia nizSia ako hodnota tohto parametra, priebeh viny je 7-segmentova
kontinudlna modulacia. Ak je frekvencia vyssia ako hodnota tohto parametra, priebeh
vlny je 5-segmentova prerusovana modulacia.

7-segmentova kontinualna modulacia spdsobuje viac strat, ale mensie prudové zvinenie.
5-segmentova prerusovana moduldacia spdsobuje mensiu stratu, ale vacsie zvinenie prudu.
To méze viest k nestabilite motora pri vysokej frekvencii. Tento parameter bezne nemerite.
Pri nestabilite ovlddania V/F pozri parameter P4.11.

Pri ndraste teploty skontrolujte parameter P0.17 (nosnu frekvenciu)

P816 |Ochrana proti pretazeniu menica frekvencie Pociatocna hod. 1

0: Zakazana ochrana pretaZzenia

Rozsah nastavenia . S
1: Povolena ochrana pretaZenia

Mer. j. 1

PRAVA TLACOVYCH CHYB VYHRADENE
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Kapitola 11: Komunikaény protokol MODBUS VYBO Electric

Kapitola 11: Komunikacny protokol MODBUS a adresare
11.1 Komunikaény protokol MODBUS série menicov A 550 PLUS

Komunikacény protokol MODBUS série menicov A 550 PLUS pouziva kéd ASCII
(American standard code for information interchange): Kazdy bajt pozostava z
2 ASCII znakov, napriklad:

Vyjadrenie Ciselnej hodnoty 54 Hex ASCIl znamena, Ze "54" pozostdva z "5" (35
Hex) a 4 (34 Hex).

1. Definicia kédovania

Komunikacny protokol patri do hexadecimalneho systému, v ktorom kazdy
znak predstavuje nasledujicu informaciu.

Znak “0” “1” “2” “3” “4”7 “5” “6” “7”
ASCII kéd 30H 31H 32H 33H 34H 35A 36A 37A
Znak “8” “9” “A” “B” “c” “D” “E” “F”
ASCII kéd 38A 39H 41H 42H 43A 44A 45H 46H

2. Struktura znaku
10-bitové znakové pole (pre ASCII)
Predloha udajov: 8N1 pre ASCII

Start bit ad 1 213 | 4 3| 6| 7 | Stopbit

8-bitovy Udajovy retazec

A
Y

10-bitové znakové pole

A
Y

10-bitové znakové pole (pre RTU)
Predloha udajov: 8N1 pre RTU

Start bit 0 1 2 3| 4 5 6 | 7 | Stop bit

B-bitovy ddajovy retazec

A
Y

10-bitové znakové pole

A
Y
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Predloha udajov: 801 pre ASCII

Startbit |0 |1 | 2 | 3| 4|5 |6 | 7 |Nepama | gionpit

parita

8-bitowy Udajovy retazec

A

Y

11 -bitove znakove pole

A

Y

Predloha udajov: 8E1 pre ASCII

Startbit |0 |1 |2 | 3| 4|5 |6 |7 |2 Stop bit

parita

8-bitovy Udajovy retazec

A

Y

11 -bitové znakoveé pole

A

Y

Predloha udajov: 801 pre RTU

: MNeps ;
Startbit | 0 | 1 | 2 |3 | 4 |5 |6 | T | 3ha |Stopbi

8-bitovy Udajovy retazec

A

Y

11 -bitove znakove pole

A

Y

Predloha udajov: 8E1 pre RTU

Startpit |0 | 1 |2 | 3| 4|5 |6 | 7 |FPam2 Stop bit

parita

8-bitovy (dajovy retazec

A

Y

11 -bitove znakové pole

A

Y
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VYBO Electric

3.Struktura komunikaénych tdajov / Format pola udajov :

ASCII reZim:

STX Startovaci znak = “’(3AH)
Horna cast Komunikac¢na adresa:
adresy

Dolna ¢ast adresy

8-bitova adresa pozostava z 2 ASCII kédov

Horna ¢ast kodu

Kéd funkcie:

Dolna ¢ast kodu

8-bitovy kdd funkcie pozostava z 2 ASCII kédov

DATA (n-1) Udajové znaky:
n x 8-bitovy Udajovy obsah pozostava z 2n ASCII kédov
DATAO n <16, maximalne 32 ASCII kédov
LRC CI:”( i,-lorna LRC kontrola:
Cast

LRC CHK Dolna ¢ast

8-bitova LRC kontrola pozostava z 2 ASCII kédov

END Horna ¢ast

Koncovy znak:

END Doln4 ¢ast

END Hi = CR (ODH), END Lo = LF (0AH)

RTU reZim:

Horna éast

START Nulovy vstupny signal dIhsi alebo rovny 10 ms
Adresa Komunikaéna adresa: 8-bitova binarna adresa
Funkcia Kéd funkcie: 8-bitova binarna adresa
DATA (n-1)
Udajové znaky: n * 8-bit udaje, n = 16
DATAO
CRC,CVHK, CRC kontrola:
Doln4 cast
CRC CHK

16-bit CRC kontrola pozostava z 2 8-bititovych znakov

END

Nulovy vstupny signal dIhsi alebo rovny 10 ms
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Komunikacna adresa

OOH: V3etky menice vysielaju

01H: Pre menic s 1. adresou

OFH: Pre menic s 15. adresou

10H: Pre menic so 16. adresou, analogicky, moze dosiahnut maximum 240.

Kéd funkcie a udajové znaky

03H: Precitaj obsah docCasnej pamate
06H: Zapis Slovo do doéasnej pamate;
Kéd funkcie

03H: Precitaj obsah do¢asnej pamate.

Napriklad: Adresa menica 01H, cita udaje z dvoch po sebe nasledujucich docasnych
pamatovych adresach: Podiato¢nd adresa pamate 2102H

Kod funkcie

06H: ZapiSe Slovo do docasnej pamate

ASCIl rezim

Format vyzvy
STX

Adresa

Funkcia

Udajové adresa

Pocet slov

LRC kontrola

N|O|N|O|O(O|IN[([O|R[|IN|[W|O(R|O

(@]
el

END

—
M
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Format odpovede
STX

Adresa

Funkcia

Pocet slov

Obsah pociatoc¢nej
adresy 2102H

Obsah adresy
2103H

LRC kontrola

RINOO|O|0|0O N[Nk |dfO(Ww|O |~ |O

(@)
=

END

—
mal

RTU reZim:
Format vyzvy

Adresa 01H

Funkcia 03H

21H

Udajové adresa
02H

00H

Pocet slov
02H

CRC CHK
dolnd ¢ast
CRC CHK
hornd ¢ast

6FH

F7H
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Format odpovede

Adresa 01H
Funkcia O3H
Pocet slov 04H
17H
Obsah adresy 8102H
70H
00H
Obsah adresy 8103H
O0H
CRC CHK
doln3 ¢ast FEH
CRC,CE-”(, 5CH
horna ¢ast

Napriklad: menic adresuje 01H, zapisuje 6000 (1770H) do interného nastavovacieho
parametra 0100H menica.

LRC kontrola parity rezimu ASCII

ASCIl rezim:

Format vyzvy
STX

Adresa

Funkcia

Udajové adresa

Obsah udajov

LRC kontrola

RIN[OIN|IN|([Rr|O|O|Rr|O|0 O |O

(@]
=X

END

—
M
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Format odpovede
STX

Adresa

Funkcia

Udajova adresa

Obsah udajov

LRC kontrola

R INOIN|N|Rr|O|O|R|O|0V|O | |O

(@)
=

END

—
mal

RTU reZim:
Format vyzvy

Adresa 01H
Funkcia 06H
O1H
Udajova adresa
OOH
17H
Obsah udajov
70H
CRC CHK
dolna &ast 86H
CRC,CHK, 22H
horna cast
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Format odpovede

Adresa 01H
Funkcia 06H
O1H
Udajové adresa
00H
17H
Obsah udajov
70H
CRC,CVHK, 36H
dolna cast
CRC,CE-'K, 22H
horna ¢ast

Kontrola LRC je hodnota pridana z adresy k datovému obsahu. Napriklad kontrola LRC
vyssie uvedenej vyzvy 3.3.1 je nasledovna: 01H + 03H + 21H + 02H + O0H + 02H = 29H,
potom sa doplni 2 (D7H).

Kontrola CRC v reZzime RTU
Kontrola CRC je od adresy po datovy obsahu a pravidlo fungovania je nasledovné:
Krok 1: ZapiSte 16-bitové slovo do docasnej pamate (docasné ukladanie CRC) = FFFFH.

Krok 2: Vypocitajte XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizSim bajtom 16-
bitového CRC registra, pricom vysledok vlozte do registra CRC.

Krok 3: Preskimajte LSB registra CRC.

Krok 4: Ak LSB registra CRC je 0, posurite register CRC o jeden bit doprava s doplnenim
MSB nulou, potom opakujte krok 3. Ak LSB registra CRC je 1, posurite register CRC jeden
bit doprava s doplneni m MSB nulou, vypocitajte XOR registru CRC s poly- nominalnou
hodnotou AOO1H, potom zopakujte krok 3.

Krok 5: Opakujte kroky 3 a 4, kym sa nevykona osem posunov. Ked k tomu déjde,

vysledkom je kompletny 8-bitovy byte.
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Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracujte v
tom az vSetky bajty budu spracované. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC. Pri
prenose CRC v sprave, horné a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j. nizsi
bajt bude vysielany ako prvy.

Nasleduje priklad programu pre vypocet C napisany v jazyku C:

Unsignedchardata<//Messageinstruction pointer
Unsignedcharlength < //Lengthofmessageinstruction
unsignedintcrc_chk (unsignedchar*data, unsignedcharlength)
{

intj;

unsignedint reg_crc=0XFFFF;

while( 1ength--) {

reg_crch=*data;

for (j=0; j<?;j){

if (reg_crc& Ox01) { /*LSB (b0) =1 */

reg_ere= (reg_crc>>1) AOXa001;

}else{

reg_cre=reg_crc>>1;

}

}

retumreg_crc; //Finallyfeedbackthevalueof CRC temporarystorage
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6dr¢.esa Bitova adresa Obsah Cltajn!e/ Adresa
udajov zapis
BIT1~BITO 00B: bez akcie
01B: stop
10B: Start
11B: JOG start
BIT2~BIT3 00B: bez akcie
;fc?zo—l-iz 01B: spatny chod 24pis 2000H
( =2) 10B: vpred
11B: zmena smeru
0B: bez akcie
BIT4
1B: nulovanie alarmu
BIT5~BIT15 vyhradené
Frekv. prikaz 0000~4000
2001H (PoZadovana frekvencia) sois/Eitanie | 2001H
o BITO~BIT15 apis/citanie
1 Cislica po des. Ciarke; jednotka :Hz
Kédy alarmov
BITO 1: UG;
0: Ziadny alarm
BIT1 1. OC
0: Ziadny alarm
BIT2 1: chyba komunikacie NF
0: Ziadny alarm
1: strata vystupnej fazy LO
Po27 BIT3 e len ¢itanie | 001BH
0: Ziadny alarm en citanie
BIT4 1. OU
0: Ziadny alarm
BIT5 vyhradené
BIT6 1. LU
0: Ziadny alarm
BIT7 1. pretazeny motor OL
0: Ziadny alarm
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VYBO Electric

6dr¢.esa Bitova adresa Obsah Clta}n!e/ Adresa
udajov zapis
BITS 1: prekroceny povoleny kratiaci moment
0: Ziadny alarm
1: prehriatie OH ;
BIT9 "
0: Ziadny alarm
P027 | BIT10 1: Ziadny 4-20mA signal: len Eitanie | 001BH
0: Ziadny alarm
BIT11~BIT14 vyhradené
1:alarm
BIT15 -
0: Ziadny alarm
0: vpred
BITO 1:vzad
P028 len ¢itanie | 001CH
0: stop
BIT1
1:run
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11.2. Adresare - Zoznam funkcénych parametrov

VYBO Electric

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P001 Zobrazi nastavenu frekvenciu 0001H

P002 Zobrazi vystupnu frekvenciu 0002H

P003 Zobrazi vystupny prud 0003H

P004 Zobrazi otacky motora 0004H

P005 Zobrazi hodnotu napatia jednosmernej zbernice 0005H

-g P006 Zobrazi teplotu menica 0006H
= P007 | Zobrazi PID 0007H
'*3 P009 Zobrazi vystupné napatie 0009H
'g P010 Zaznam alarmu 1 000AH
3 PO11 Zaznam alarmu 2 000BH
S P012 Zaznam alarmu 3 000CH
'g PO13 Zéznam alarmu 4 000DH
S P014 Nastavenie frekvencie pri poslednom alarme 000EH
P015 Vystupna frekvencia pri poslednom alarme 000FH

P016 Vystupny prad pri poslednom alarme 0010H

P017 Vystupné napatie pri poslednom alarme 0011H

P018 Vystupné napatie DC zbernice pri poslednom alarme 0012H

P020 Vystupny vykon 0014H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P100 Digitalne nastavenie frekvencie 0064H

P101 Vyber nastavenia frekvencie 0065H

P102 Vyber Startovacieho signalu 0066H

P103 Vyber operacie uzamknutia tlacidiel ,,stop”. 0067H

P104 Vyber ochrany proti spatnému otacaniu 0068H

< P105 | Maximalna frekvencia 0069H
- P106 Minimalna frekvencia 006AH
33 P107 | Doba zrychlenia 1 006BH
5 P108 Doba spomalenia 1 006CH
‘E" P109 Maximalne napatie V/F 006DH
0 P110 Z&kladna frekvencia V/F 006EH
P111 Stredné napdtie V/F 006FH

P112 V/F stredna frekvencia 0070H

P113 Minimalne napétie V/F 0071H

P114 Minimalna frekvencia V/F 0072H

P115 Nosna frekvencia 0073H
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VYBO Electric

Funkcia | Parameter Nazov A(!resa
prikazu

P116 Automatické nastavenie parametrov 0074H

P117 Inicializacia parametrov 0075H

P118 Uzamknutie parametrov 0076H

P200 Vyber rezimu Startu 00C8H

P201 Vyber reZzimu zastavenia 00C9H

P202 Frekvencia pri Starte 00CAH

P203 Frekvencia pri zastaveni 00CBH

P204 Prevadzkovy pruad DC brzdy (Start) 00CCH

o P205 Doba prevadzky DC brzdy (Start) 00CDH
E P206 Prevadzkovy prud DC brzdy (stop) 00CEH
§ P207 Doba prevadzky DC brzdy (stop) 00CFH
‘Q P208 ZvysSenie krutiaceho momentu 00DOH
§] P209 Menovité napatie motora 00D1H
= P210 Menovity prid motora 00D2H
N P211 Prid motora bez zataze 00D3H
P212 Menovitd rychlost otd¢ania motora 00D4H

P213 Pocet pdlov motora 00D5H

P214 Menovity sklz motora 00D6H

P215 Menovitd frekvencia motora 00D7H

P216 Odpor statora 00D8H

P217 Odpor rotora 00D9H

P218 Vlastna indukénost rotora 00DAH

P219 Vzajomna indukénost rotora 00DBH

Funkcia | Parameter Nazov A(!resa
prikazu

P300 Vstup minimalneho napatia AVI 012CH

° P301 Vstup maximalneho napatia AVI 012DH
E P302 Doba vstupného filtra AVI 012EH
S P303 Rezervované 012FH
° P304 Rezervované 0130H
s P305 Rezervované 0131H
é P306 Rezervované 0132H
E P307 Rezervované 0133H
] P310 Frekvencia nizkeho analégového signalu 0136H
g' P311 Smer nizkeho analégového signalu 0137H
§ P312 Frekvencia vysokého analégového signdlu 0138H
P313 Smer vysokého analégového signalu 0139H

P314 Reverzny vyber analégového vstupu 013AH
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Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P315 Vstupna svorka FWD (0~32) 013BH

° P316 Vstupna svorka REV (0~32) 013CH

'g P317 Vstupna svorka S1 (0~32) 013DH

S P318 Vstupna svorka S1 (0~32) 013EH

° P319 Rezervované 013FH

s P320 Rezervované 0140H

é P321 Rezervované 0141H

E P322 Rezervované 0142H

] P323 Rezervované 0143H

2 P324 Rezervované 0144H

g P325 Vystupna svorka alarmu RA, RB, RC (0~32) 0145H

P326 Rezervované 0146H

P327 Rezervované 0147H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P400 Nastavenie frekvencie pri JOG 0190H

P401 Doba zrychlenia 2 0191H

P402 Doba spomalenia 2 0192H

P403 Doba zrychlenia 3 0193H

P404 Doba spomalenia 3 0194H

P405 Doba zrychlenia 4 / doba zrychlenia pri JOG 0195H

P406 Cas spomalenia 4 / doba spomalenia pri JOG 0196H

P407 Nastavend hodnota pocitadla 0197H

o P408 Medzi hodnota poditadla 0198H

% P409 Obmedzenie zrychlenia krdtiaceho momentu 0199H

] P410 O,bmedz.enle kratiaceho momentu pri konstantnej 019AH
‘2 rychlosti

° P411 Volba ochrany pred prepatim pri spomalovani 019BH

E P412 Automaticka volba regulacie napatia 019CH

o P413 Automaticky volba Uspory energie 019DH

P414 DC brzdné napatie 019EH

P415 ZataZenie pri brzdeni 019FH

P416 Restart po okamzitom vypnuti 01A0H

P417 Povoleny ¢as vypadku prudu 01A1H

P418 Uroveri obmedzenia pradu pri restarte 01A2H

P419 Doba restartu hrany 01A3H

P420 Cas restartu pri poruche 01A4H

P421 Doba oneskorenia restartu po poruche 01A5H
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Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P422 Nadmerny krutiaci moment 01A6H

P423 Uroveri detekcie nadmerného pradu motora 01A7H

P424 Cas detekcie nadmerného pridu motora 01A8H

P425 Dosiahnuta frekvencia 1 01A9H

o P426 Dosiahnuta frekvencia 2 01AAH

% P427 Nastavenie ¢asovata 1 01ABH

3 P428 Nastavenie asovaca 2 01ACH

] Pa29 Doba obmedzenia krutiaceho momentu pri konstantnej 01ADH
= , .
2 tychlostl

3 P430 Sirka frekvencie v hysteréznej slucke 01AEH

Q P431 Frekvencia skoku 1 01AFH

P432 Frekvencia skoku 2 01BOH

P433 Sirka slucky hysterézy skokovej frekvencie 01B1H

P434 Frekvenény krok UP/DOWN 01B2H

P435 Volba pamate frekvencie UP/DOWN 01B3H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa

prikazu

P500 Pamatovy rezim PLC 01F4H

P501 Startovaci rezim PLC 01F5H

P502 Rezim prevadzky PLC 01F6H

P503 Viacndsobna rychlost 1 01F7H

P504 Viacndsobna rychlost 2 01F8H

P505 Viacndsobna rychlost 3 01F9H

P506 Viacndsobna rychlost 4 01FAH

P507 Viacndsobna rychlost 5 01FBH

9 P508 Viacnasobna rychlost 6 01FCH

‘-; P509 Viacnasobna rychlost 7 01FDH

] P510 Viacnasobna rychlost 8 O01FEH

:§ P511 | Viacnasobna rychlost 9 01FFH

v P512 Viacnédsobna rychlost 10 0200H

e P513 Viacndsobnd rychlost 11 0201H

P514 Viacndsobnd rychlost 12 0202H

P515 Viacndsobnd rychlost 13 0203H

P516 Viacnasobnd rychlost 14 0204H

P517 Viacnasobnd rychlost 15 0205H

P518 Prevadzkovy Cas PLC 1 0206H

P519 Prevadzkovy Cas PLC 2 0207H

P520 Prevadzkovy Cas PLC 3 0208H
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Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P521 Prevadzkovy cas PLC 4 0209H

P522 Prevadzkovy Cas PLC 5 020AH

P523 Prevadzkovy Cas PLC 6 020BH

P524 Prevadzkovy ¢as PLC 7 020CH

E P525 Prevadzkovy Cas PLC 8 020DH
s P526 Prevadzkovy Cas PLC 9 020EH
5 P527 Prevadzkovy ¢as PLC 10 020FH
'S P528 Prevadzkovy ¢as PLC 11 0210H
s P529 | Prevadzkovy cas PLC 12 0211H
P530 Prevadzkovy ¢as PLC 13 0212H

P531 Prevadzkovy cas PLC 14 0213H

P532 Prevadzkovy Cas PLC 15 0214H

P533 Smer prevadzky PLC 0215H

Funkcia | Parameter Nazov Ac!resa
prikazu

P600 Startovaci rezim PID 0258H

P601 Volba prevadzkového rezimu PID 0259H

P602 Nastavenie bodu akcie PID 025AH

P603 Volba hodnoty spatnej vazby PID 025BH

P604 Nastavenie ciefovej hodnoty PID 025CH

P605 Hodnota alarmu hornej hranice PID 025DH

P606 Hodnota alarmu dolnej hranice PID 025EH

o P607 PID pasmo proporcionality 025FH
o P608 Integralna doba PID 0260H
S P609 | Diferencidlna doba PID 0261H
3 P610 PID velkost kroku 0262H
§ P611 Stand-by frekvencia PID 0263H
e P612 Trvanie stand-by rezimu PID 0264H
P613 Hodnota prebudenia PID 0265H

P614 PID zodpovedajlca hodnota displeja 0266H

P615 PID pocet Cislic displeja 0267H

P616 PID pocet desatinnych Cislic displeja 0268H

P617 Horna medzna frekvencia PID 0269H

P618 Spodna medzna frekvencia PID 026AH

P619 Pracovny rezim PID 026BH

143




Kapitola 11: Komunikaény protokol MODBUS VYBO Electric

Funkcia Parameter Nazov At!resa
prikazu
P800 Rozsirené uzamknutie parametrov aplikacie 0320H
P801 Nastavenie 50Hz / 60Hz 0321H
P802 Konstantny alebo premenlivy krutiaci moment 0322H
P803 Nastavenie ochrany proti prepatiu 0323H
P804 Nastavenie ochrany proti nizkemu napétiu 0324H
-g P805 Nastavenie ochrany pred prehriatim 0325H
:a‘:: P806 Aktudlny Cas filtrovania zobrazenia 0326H
o 0-10V analdgovy vystup pre kalibraciu s nizkymi 0327H
© P807 .
‘o hodnotami
o 0-10V analdgovy vystup pre kalibraciu s vysokymi 0328H
= P808 .
9 hodnotami
n°: 0-20mA analdgovy vystup pre kalibraciu s nizkymi 0329H
P809 .
hodnotami
0-20mA analdgovy vystup pre kalibraciu s vysokymi 032AH
P810 .
hodnotami
P811 Frekvencny bod kompenzacie po dobu neaktivity 032BH
P811 UP/DOWN volba pamétania frekvencii 032CH

Cisla registrov na ¢&itanie okam#itych hodnét nasledujucich veliéin napr.:
aktudlna frekvencia: 0002H
pozadovana frekvencia: 0001H
aktualny prud, vykon :  0003H

Cisla registrov (holding alebo input) pre zapis hodnét nasledovnych velicin:

Pozadovana frekvencia: 2001H

Pripadne ovladanie START / STOP, zadajte smer 2000H
(napiste 000AH FWD 0006H REV 0001H STOP)
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VYHLASENIE O ZHODE

Obchodné meno: VYBO Electric a.s.

Sidlo: Radlinského 18
05201 Spisska Nova Ves ;
Slovenska republika ICO: 45537143

Vyhlasenie o zhode v mene vyrobcu vydava a prehlasuje na vlastnu zodpovednost
zhodu nasledujucich vyrobkov:

Menice frekvencie A200-2S....; A550-2S....; A550-4T....; X550-2S....; X550-
4T....;

Bezpe&nostné funkcie tohto vyrobku spifiaju vietky prislu§né bezpeg¢nostné
poziadavky na sucasti v sulade so smernicou ES 2006/42/ES o elektrickych
strojovych zariadeniach.

Dalej boli pri posudzovani pouzité nasledovné smernice:

Smernice o nizkonapatovych zariadeniach 2014/35/EU

Smernice o ECM 2014/30/EU

Smernice o ekodizajne 2009/125/EC

Pri posudzovani zhody boli pouZité aj harmonizované technické normy:
EN 61800-5-1:2007+A1:2017

EN 61800-5-1:2007+A11:2021

EN 61800-3:2004+A1:2012

Spisska Nové Ves, 04.11.2022

70

Ing. Babeta Vybostokova
podpredseda predstavenstva

Toto prehlasenie nie je zarukou vlastnosti vyrobkov v zmysle zodpovednosti za Skody nimi

spb6sobené. Bezpecnostné pokyny a spésoby vhodného pouzitia uvedené v dokumentacii
k vyrobku musia byt dodrzané.
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Specialna priloha A550 PLUS pre projektovanie

P 12.1 Specifické parametre meni¢a A550

i Priblizné vykonové| Potrebné mnoistvo ortgany | Odporucany ort¢ané

'fl':/eplu( \r;;i::'cea S(t‘r:"l\t;y ch|ad(i::7£o\;zjuchu V;:i?kmmr‘; prie(r:lzm;éma Od’z(;f:g
A550-250002S* 47 25 0.25 3x2.5 10
A550-250004S* 69 37 0.37 3x2.5 10
A550-250007S5* 104 50 0.75 3x4 16
A550-2500155* 152 50 1.50 3x4 25
A550-250022S5* 220 60 2.20 3x6 32
A 550-250004 55 37 0.37 3x2.5 10
A 550-250007 73 50 0.75 3x2.5 10
A 550-250015 118 50 1.5 3x4 16
A 550-250022 161 50 2.2 3x4 25
A 550-250030 227 62 3.0 3x6 32
A 550-250040 232 68 4.0 3x10 50
A 550-250055 280 90 5.5 3x16 80
A 550-250075 380 110 7.5 3x25 100
A 550-4T0004 30 35 0.37 3x2.5
A 550-4T0007 40 42 0.75 3x2.5
A 550-4T0011 52 42 1.1 3x2.5
A 550-4T0015 73 48 1.5 3x2.5 10
A 550-4T0022 97 50 2.2 3x2.5 10
A 550-4T0030 127 50 3.0 3x2.5 10
A 550-4T0040 172 60 4.0 3x4 16
A 550-4T0055 232 85 5.5 3x4 20
A 550-4T0075 337 85 7.5 3x4 32
A 550-4T0110 457 130 11 3x6 32
A 550-4T0150 562 150 15 3x6 40
A 550-4T0185 667 170 18.5 3x10 50
A 550-4T0220 907 250 22 3x10 63
A 550-4T0300 1120 280 30 3x16 100
A 550-4T0370 1440 310 37 3x25 100
A 550-4T0450 1940 350 45 3x35 125
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Specialna priloha A550 PLUS pre projektovanie
P 12.2 Specifikacia vstupnej timivky (oznacenie AC timivka)

» ’ Hodnoty pre vyber AC timivky
Model menica Vykon motora
frekvencie (kw) MBS o g o)
prud (A)

A550-250004 04 54 4.5
A550-250007 0.75 7.2 3.3
A550-250015 1.5 10 1.5
A550-250022 2.2 16 1.3
A550-250030 3.0 23 1.0
A550-250040 4.0 28 0.6
A550-250055 5.5 40 0.42
A550-250075 7.5 53 0.35
A550-4T0004 0.4 3.0 14
A550-4T0007 0.75 3.8 7
A550-4T0011 1.1 4.5 6
A550-4T0015 1.5 5 5
A550-4T0022 2.2 5.8 3.5
A550-4T0030 3.0 7.9 3.0
A550-4T0040 4.0 10 2.5
A550-4T0055 5.5 15 1.5
A550-4T0075 7.5 20 1.0
A550-4T0110 11 26 0.8
A550-4T0150 15 35 0.6
A550-4T0185 18.5 39 0.42
A550-4T0220 22 46 0.35
A550-4T0300 30 62 0.28
A550-4T0370 37 76 0.19

Tlmivka na vstupnej Casti napajania menica je uzito¢na k potlaceniu vyssich harmonickych
prichadzajucich z napajacej siete a k ochrane menica v pripade vyssej nevyvazenosti siete
(viac ako 3%). TImivka tiez sluzi na potlacenie vplyvu kolisania faz a upravuje aj ucinnik.
Vyznamne chrani menic ak je kapacita predradenej sustavy vacsia ako 500 kVA.
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Specialna priloha A550 PLUS pre projektovanie
P 12.3 Specifikacia vystupnej timivky (oznacenie OC timivka)

» , Hodnoty pre vyber OC tIimivky
Model menica Vykon motora
frekvencie (kW) Menovit}'/ vystupny Induk&nost (mH)
prud (A)

A550-250004 0.4 2.4 7
A550-250007 0.75 4.5 7
A550-250015 1.5 7.0 3.8
A550-250022 2.2 10 2.5
A550-250030 3.0 16 0.85
A550-250040 4.0 17 0.7
A550-250055 5.5 25 0.5
A550-250075 7.5 32 0.4
A550-4T0004 0.4 1.2 4.5
A550-4T0007 0.75 2.5 3.8
A550-4T0011 1.1 3.0 3.5
A550-4T0015 1.5 3.7 3.0
A550-4T0022 2.2 5.0 2.8
A550-4T0030 3.0 6.8 2.5
A550-4T0040 4.0 9 1.5
A550-4T0055 5.5 13 1.0
A550-4T0075 7.5 17.5 0.75
A550-4T0110 11 25 0.60
A550-4T0150 15 32 0.42
A550-4T0185 18.5 37 0.35
A550-4T0220 22 45 0.28
A550-4T0300 30 60 0.19
A550-4T0370 37 75 0.16

Tlmivka na vystupnej strane menica, tzv. Vystupna timivka znizuje vibracie motora
spbésobené spinacou frekvenciou menica. TImivka tiez vyhladi vystupné napatie z
menica na tvar priblezne zodpovedajuci kvalite napajacej siete. Vystupna timivka
tieZ vyrazne znizuje efekt odrazu viny vedenia, ktory mdze nastat v pripade, ak je
kabel veduci k motoru dlhsi ako 10 m.
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Schematické znazornenie umiestnenia prislusenstiev FM

L1 O

Vstupny modul - usmerfiovaé

P+

Vystupny modul - striedaé

51 )

1]

L20— —@I

L3 O H

Vstupna timivka ACL Vstupny filter

Kombinovany EMC filter s timikou

0=0,

00—

LREC

=i

i

Timivka DC obvodu DCR

Brzdovy odpor

-

Vystupny filter

dv/dt
filter

Vystupna
timivka
ocCL

Sinusovy
filter
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Specialna priloha A550 PLUS pre projektovanie

P 12.4 Specifikacie skrutiek a dotahovacich momentov st uvedené nizsie

Model Velkost skrutky Ufahov(al\tl:Lr;\oment
A550-250004 M3,5 0,72z 0,9
A550-250007 M3,5 0,72z 0,9
A550-250015 M3,5 0,72z 0,9
A550-250022 M3,5 0,7az0,9
A550-250030 M4 1,2az1,5
A550-250040 M4 1,2az1,5
A550-250055 M5 2az2,5
A550-250075 M6 4az6
A550-4T0004 M4 1,2az1,5
A550-4T0007 M4 1,2az1,5
A550-4T0011 M4 1,2az1,5
A550-4T0015 M4 1,2az1,5
A550-4T0022 M4 1,2az1,5
A550-4T0030 M4 1,2az1,5
A550-4T0040 M4 1,2az1,5
A550-4T0055 M5 2225
A550-4T0075 M5 2az2,5
A550-4T0110 M6 4az6
A550-4T0150 M6 4az6
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Specialna priloha A550 PLUS pre projektovanie

P 12.5 Pokyny pre instalaciu v stlade s EMC

P 1.5.1 VSeobecné informacie o EMC

EMC je skratka elektromagnetickej kompatibility, o znamen3, Ze zariadenie alebo systém
ma schopnost pracovat normalne v elektromagnetickom prostredi a nebude generovat
nadlimitné elektromagnetické rusenie inych zariadeni.

EMC zahtna dve oblasti: elektromagneticku interferenciu a elektromagnetické rusenie.
Podla spbsobu vysielania mozZe byt elektromagnetickd interferencia rozdelené do dvoch

kategorii: interferencia vedenia a vyZarovana interferencia.

Interferencia vedenia je rusenie prenasané vodicom. Preto su akékolvek vodice (ako kable,
prenosové linky, induktor, kondenzator atd.) povazované za prenosové kanaly
interferencie.

Naopak, vyZzarovana interferencia je interferencia prenasana elektromagnetickymi vinami a
energia je nepriamo Umerna Stvorcu vzdialenosti.

Pre elektromagnetické rusenie musia byt splnené tri nevyhnutné podmienky: zdroj rusenia,
prenosovy kanal a citlivy prijimac. Pre zakaznikov je rieSenie problému EMC hlavne v
prenosovom kanali, pretoZe atribut zariadenia rusSiaceho zdroja a prijimaca nie je mozné

menit.

Zdroj signalu 4-20 mA
FIC (4-20 mA)
| GND

spravne prepletené vodiée

P 1.5.2 EMC vlastnosti menica

Podobne ako iné elektrické alebo elektronické zariadenia je meni¢ nielen zdrojom
elektromagnetického rusenia, ale aj elektromagnetickym prijima¢om. Princip cinnosti
menica uréuje, ze moze produkovat urcité elektromagnetické rusenie.

P 1.5.3 EMC pokyny na instaldciu

Aby sa zabezpecilo hladké fungovanie vsetkych elektrickych zariadeni v tom istom systéme,
tato cast, zaloZzena na EMC charakteristikach menica, uvadza postup instalacie EMC v
niekolkych aspektoch aplikacie (kontrola Sumu, elektroinstalacia, uzemnenie, zvodovy prud
a filter napajania). Dobra Gcéinnost EMC bude zavisiet od Gcéinku vsetkych tychto piatich

aspektov.
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Specialna priloha A550 PLUS pre projektovanie
P 1.5.4 Obmedzenie Sumu

Vietky kdble pripojené na ovlddacie svorky musia byt vyrobené s tienenym vodi¢om.

Tienenie vodi¢ov sa musi uzemnit v blizkosti napéjacieho vodi¢a menic¢a. Spésob uzemnenia
je pomocou 360° stuprfiove] prstencovej kablovej svorky.

Meni¢ a motor prepojte pomocou tieneného vodi¢a alebo oddelenej kablovej trasy. Jedna
strana tienenia alebo kovového krytu kablovej trasy by sa mala pripojit k zemi a druha strana
by sa mala pripojit ku krytu motora. Elektromagneticky Sum mézZe vyrazne znizit instalacia
EMC filtra.

P 1.5.5 Prevedenie elektroinstaldcie

Napajanie: napdjanie ovladacich obvodov, by malo byt oddelené elektrickym
transformétorom. Kabel by mal pozostavat z 5 vodicov, z ktorych tri su fazové vodice,
jeden je nulovy vodi¢ a jeden z nich je uzemnenie. Je striktne zakdzané pouzivat rovnaky

vodi¢ ako nulovy a zaroven aj uzemnovaci vodic.

v

F1 | F2
o

m lista s C- profilom

Pripojovacia
svorka tienenia

=

Lista tienenia

Svorkovnica
Kovovy kablovy kanal Vyrovnanie

s oddelovacou stenou potencialov
L-sta na tahové k y
od[ahoeme .

—
Tienené kable motora
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Specialna priloha A550 PLUS pre projektovanie
P 1.5.6 Kategorizacia zariadeni

V jednej rozvodnej skrini su r6zne elektrické zariadenia, ako napriklad meni¢, filter, PLC
atd., ktoré maju odlisnd schopnost vyZarovat a odolavat elektromagnetickému ruseniu.
Preto je potrebné zaradit tieto zariadenia do kategdrie s vysokym stupriom vyZarovania
a citlivosti na rusenie. Rovnaké typy zariadeni by mali byt umiestnené v rovnakej oblasti.
Vzdialenost medzi zariadeniami réznych kategérii by mala byt vacsia ako 200 cm.

P 1.5.7 Usporiadanie vodicov vo vnutri rozvadzaca

V jednom rozvadzadi su signalne kable (slaby prud) a napajacie kable (silny prud). Z hladiska
menica su napajacie kable rozdelené na vstupny a vystupny kabel. Signédlne kable mézu byt
l[ahko rusené silovymi kablami. Preto by sa mali kdble, signalne aj napdjacie, umiestnit
oddelene. Nie je dovolené usporiadat ich paralelne alebo krizovat ich vo vzdialenosti mensej
ako 20 cm alebo ich zvdzovat. Ak signdlne vodi¢e musia prechadzat napdjacimi kablami, mali
by sa krizovat po uhlom 90°. Vstupné a vystupné kable by nemali byt usporiadané vedla
seba alebo navzajom zviazané, najma pri inStalacii EMC filtra. V opacnom pripade sa
distribuované kapacity vstupného a vystupného napdjacieho kabla navzajom spijaju, o

sposobi nefunkénost EMC filtra.

> 500 mm > 300 mm
©
‘@
=
7
> 300 mm S
¥
4
}) Kabel signalov - ovladania 6
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P 1.5.8 Uzemnenie

Pocas prevadzky musi byt meni¢ bezpeéne uzemneny. Uzemnenie ma prednost vo vSetkych
EMC metddach, pretoze nielen zabezpeduje bezpednost zariadeni a osbb, ale je aj
najjednoduchsim, najefektivnejSim a najlacnejSim rieSenim pre rieSenie problémov EMC.
Uzemnenie ma tri kategdrie: osobitné uzemnenie, spoloéné uzemnenie a sériové
uzemnenie. Rdzne riadiace systémy by mali pouzivat osobitné uzemnenie, rézne zariadenia
v tom istom riadiacom systéme by mali pouZivat spolo¢né uzemnenie a rézne zariadenia
pripojené rovnakym napajacim kablom by mali pouzivat sériové uzemnenie.

P 1.5.9 Zvodovy prud

Zvodovy prud zahfiia zvodovy prud medzi vodi¢mi a zvodovy prud voci zemi. Jeho hodnota
zavisi od distribuovanej kapacity a nosnej frekvencie menica. Zvodovy prud voci zemi, ktory
je prudom prechadzajicim cez spoloény uzemrovaci vodi¢, mdze nielen pretekat do
systému menica, ale aj do inych zariadeni. Mze tiez spdsobit poruchu napdjacieho obvodu,
relé alebo inych zariadeni. Hodnota zvodového pridu vo vedeni, ¢o znamena zvodovy prud
prechadzajuci cez distribuované kapacity vstupného a vystupného vodica, zavisi od nosnej
frekvencie menica, od dizky a prierezu motorovych kablov. €im je vy$$ia nosna frekvencia
menica, ¢im je dlhsi kabel motora a / alebo vacsi prierez kablov, tym je vacsi zvodovy prud.
Protiopatrenia:

Znizenie nosnej frekvencie moze ucinne znizovat zvodovy prud. V pripade motorového
kabla, ktory je relativne dlhy (dlhsi ako 50 metrov), je potrebné na vystupnej strane
instalovat AC alebo sinusovy vinovy reaktor a ked' je vedenie este dlhsie, je potrebné na
kazdu urcitd vzdialenost namontovat jeden reaktor.

P 1.5.10 EMC filter

EMC filter ma velky vplyv na elektromagnetické odrusenie, takZe pre zakaznika je
vyhodnejsie ho nainstalovat.

Z hladiska menica ma instalacia filtra Sumu nasledujice moznosti:

e InStalovany filter Sumu na vstupnej strane menica;

¢ InStalujte filter Sumu pre iné zariadenia pomocou izolaéného transformatora alebo
napatového filtra.

Priklad odrusenia na strane vystupu z menica s pouZitim feritového krdzku u menicov

malych vykonov:
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OR/LT WT1

o O
Napajanie
3x400V ©

O

POZNAMKY k &asti: Kontrola vedeni

(1) Umiestnite kable riadiacich signalov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od
seba oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche sposobenej rusenim, pouzivajte sto¢enu dvojlinku alebo
dvojvodicové tienené vedenie, s prierezom 0,5 a7z 2 mm?.

(3) Uistite sa, Ze pouZzité svorky st vhodné z hladiska napéatia a maximalneho pradového
zatazenia.

(4) Poutzite spravnu uzemnovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10 Q
STN EN 62305-3.

Pouzite predpisany prierez uzemnovacieho vodica. Prierezy ochrannych vodi¢ov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 —54). Uzemriovaci bod by
mal byt ¢o najblizéie k menicu a dizka drtu by mala byt ¢o najkratsia. V sietach TN musia
byt splnené tieto poziadavky:

(5) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.

V stazenych pédnych podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

(6) Celkovy odpor uzemnenia vodi¢ov PEN (vratane vodicov odchdadzajucich

z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napatim 230 V AC nesmie byt vacési
ako 2 Q.

(7) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodicov PEN
a PE maju mat odpor uzemnenia najviac 15 Q. Na konci vedeni a odbociek siete

v neutradlnom bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(8) Splnte poZiadavky na zapojenie kazdého terminalu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napajacie zdroje, kable, svorky, atd.

(9) Po dokonéeni zapojenia a kontrole, ¢i je vietko spravne zapojené, napdjanie moze byt
zapnuté.

(10) Celkova di?ka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najma3 pri vzdialenejéom

zapojeni méze déjst k zniZzeniu funkcie obmedzenia pridu alebo méze déjst k poruche
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zariadenia alebo pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom

nabijacieho prudu kvdli dihej elektrickej intalécii. Preto si véimnite celkovi dizku vedenia.
Pri dimenzovani vystupnych kdblov k motoru je odporucané poutzitie tienenych kablov

typu napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimalizéciu radio

frekven¢ného rusenia.

P 12.6 Chladenie menicov A550 velkosti 1A; 2A a B; C
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P 12.7 Chladenie menicov A550 velkosti D a E
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P 12.8 Instalacia A550 v priestore nad sebou

Chladiaci vzduch - )
adiacivzduch 400 mm 9 - =
e —p — — — 1~ Chladiaci vzduch 150 mm /«‘
=P — — —
Velkost 1A;2A Velkost B;C
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P 12.9 Konstrukcia A550 velkost A aB
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P 12.10 Konstrukcia A550 velkost C4T

Velkost C4T Vel'kost C4T-konstrukcia

Bl B2 U VvV W & r
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P 12.11 Konstrukcia A550 velkost D
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P 12.13 Pokles vykonu modelu A550-2S.... v zavislosti od teploty okolia
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P 12.14 Pokles vykonu A550-4T.... v zavislosti od teploty okolia
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